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Nota sobre este manual de montagem e instrugdes de servico

Este manual de montagem e instruces de servico ajudam-no a montar e colocar em servico,
este equipamento, em seguranca. Estas instrucdes sdo vinculativas para o manuseio de

equipamentos SAMSON.

= Para o uso adequado e seguro destas instrugdes, leia-as atentamente e guarde-as para

consulta posterior.

= Se tem alguma questdo relativa a estas instrugdes, contacte o departamento de servico
pés-venda da SAMSON (aftersalesservice@samson.de).

As Instrugdes de Montagem e Operagéio dos equipamentos estdo
incluidas no dmbito do fornecimento. A documentacdo mais recente estd
disponivel no nosso website em www.samson.de > Service & Support >
Downloads > Documentation.

DefinicGo de palavras de alerta

A PERIGO
Situages de perigo, que se ndo forem

evitadas, podem resultar em morte ou
ferimento grave

A ATENCAO
Situages de perigo, que se ndo forem

evitadas, podem resultar em morte ou
ferimento grave

O NoTA

Mensagem de danos materiais ou mau
funcionamento

i Informacéo
Informagédo adicional

<% Dica
Acéo recomendada
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i Nota

— A configuracdo e a operagdo do posicionador através de FOUNDATION™ fieldbus séo
descritas no Manual de configuracdo » KH 8384-5. KH 8384-5 estd incluido no CD-
ROM fornecido e disponivel no nosso website.

- As fungées do diagnéstico de vélvula EXPERTplus sdo descritas nas InstrucSes de
Operagéo W EB 8389. EB 8389 incluidas no CD-ROM fornecido e disponivel no nosso
website.
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Instru¢des e medidas de seguranca

1 Instrucdes e medidas de seguranca

Utilizagdo pretendida

O posicionador Type 3730-5 da SAMSON estd montado em vélvulas de controlo
pneumdtico e é utilizado para atribuir a posicdio da vélvula ao sinal de controlo.

O posicionador esté concebido para trabalhar sob condicdes exatamente definidas (por
exemplo, pressdo de operacdio, temperatura). Assim sendo, os operadores tém de garantir
que o posicionador é utilizado apenas em aplicagdes onde as condicdes de operagéio
correspondem aos dados técnicos. Caso os operadores pretendam utilizar o posicionador

noutras aplicagdes ou condigdes que ndo as especificadas, entre em contacto com a
SAMSON.

A SAMSON néo assume qualquer responsabilidade por danos resultantes da néo utilizagéo
do dispositivo para o fim a que se destina ou danos causados por forgas externas ou outros
fatores externos.

= Consulte os dados técnicos para obter os limites e os campos de aplicagdio bem como as
utilizagdes possiveis.

Ma utilizacdo razoavelmente previsivel

O posicionador Type 3730-5 ndo é adequado para as seguintes aplicagdes:

— Utilizaggo fora dos limites definidos durante o dimensionamento e pelos dados técnicos

Além disso as acdes seguintes ndio respeitam a utilizacdo pretendida:

- Utilizagdo de pegas de reposicdo ndo originais

- Redlizagdo de atividades de manutengéio ndo especificadas pela SAMSON

Quadlificagdes do pessoal de operacdes

O dispositivo apenas deve ser montado, colocado em funcionamento ou operado por
pessoal qualificado, com experiéncia e familiarizado com o produto. De acordo com estas
instrugdes de montagem e operagdio, pessoal com formagdo refere-se a individuos que séo
capazes de avaliar o trabalho que lhes foi atribuido e reconhecer possiveis perigos devido &
sua formagdio especializada, aos seus conhecimentos e experiéncia bem como ao seu
conhecimento das normas aplicaveis.

As versdes com protecdio contra explosdo deste dispositivo apenas devem ser utilizadas por
pessoal que tenha recebido formagdo especial ou instrugdes, ou que esteja autorizado a
trabalhar com dispositivos com protegéo contra exploséio em dreas perigosas.
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Instrugdes e medidas de seguranca

Equipamento de prote¢do pessoal

Néo é necessdrio equipamento de protecdio pessoal para o manuseamento direto do
posicionador. Pode ser necessdrio efetuar trabalhos na vélvula de controlo durante @
montagem e remogdo do dispositivo.

= Respeite os requisitos de equipamento de protegdio pessoal especificados na
documentacéio da vélvula.

= Verifique com o operador da instalagdo os detalhes de equipamento de protecdio
adicional.

Revisdes e outras modificacdes

Revisdes, conversdes e outras modificagdes do produto ndio séo autorizadas pela SAMSON.
Estas serdio executadas por conta e risco do utilizador e poderéo, por exemplo, colocar a
seguranga em risco. Além disso, o produto poderé jé ndio cumprir os requisitos para a sua
utilizagdo pretendida.

Fungdes de seguranca

Apés falha da alimentagéio de ar ou do sinal elétrico, o posicionador despressuriza o
atuador, fazendo com que a vélvula se desloque para a posicdo de seguranca determinada
pelo atuador.

Aviso contra riscos residuais

O posicionador tem influéncia direta na vélvula de controlo. Quaisquer perigos que possam
ser causados na vélvula pelo fluido de processo, o sinal de presséo ou por pegas em
movimento devem ser evitados através da adogdio de precaucdes adequadas. Tem de
respeitar todas as declaragdes de perigo, notas de aviso ou cuidado das instrugdes de
montagem e operagdo, especiqlmente durante a instczlocao, arranque e manutengdo.

Se forem produzidos movimentos ou forgas inadmissiveis no atuador pneumdtico em
resultado da presséo de alimentacéio, este deve ser limitado utilizando uma estagdio de
redugdio da pressdo de alimentagdo adequada.

Protegdo contra explosdo

- Atmosferas de poeira explosiva da zona 21 ou da zona 22
O seguinte aplica-se ao tipo de protegdo Ex i em atmosferas de poeira explosiva:
Se a seguranca intrinseca estiver comprometida pela influéncia da poeira, deve usar-se
uma caixa em conformidade com a Cléusula 6.1.3 de EN 60079-11, pelo menos, no
grau de protegdio IP 5X. Os requisitos de acordo com a Clausula 6.1.3 aplicam-se aos
bucins em conformidade. O grau de protegéio de entrada é verificado por um teste de
acordo com IEC 60529 e EN 60079-0 (por ex. efetuado pela VDE).
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Instru¢des e medidas de seguranca

Para utilizagdo na presenca de poeiras combustiveis em conformidade com o tipo de
protegdio Ex tb IIC (protecéio por invélucro), respeite a Clausula 5.6.3 de EN 60079-14.

- Assisténcia a equipamentos protegidos contra explosdo
Se uma parte do dispositivo onde se encontra a protegdo contra explosdio necessitar de
assisténcia, o dispositivo ndo pode ser colocado em funcionamento até que um
especialista qualificado o tenha inspecionado de acordo com os requisitos de protegéio
contra explosdo e emita um certificado de inspegdio ou atribua ao dispositivo uma marca
de conformidade. A inspegdio por um especialista qualificado néio é necesséria se o
fabricante tiver executado um teste de rotina no dispositivo antes de o colocar de novo
em funcionamento. A execucdo do teste de rotina deve ser documentada colocando uma
marca de conformidade no dispositivo.
Os componentes protegidos contra explosdo apenas podem ser substituidos por
componentes originais e testados pelo fabricante.
Os equipamentos que & tenham sido utilizados fora de dreas perigosas, e que véo ser
utilizados em dreas perigosas no futuro, devem cumprir os requisitos de seguranca
estipulados para equipamentos reparados. Antes do funcionamento em dreas perigosas,
os dispositivos devem ser testados de acordo com as especificagdes relativas a
equipamentos protegidos contra explosao.
EN 60079-17 aplica-se & assisténcia a equipamentos protegidos contra explosdo.

- Manutengéo, calibragéo e trabalhos no equipamento
Para garantir que os componentes relativos & protegdio contra exploséo ndo estéo
danificados, respeite os valores méximos permitidos indicados nos certificados dos
circuitos infrinsecamente seguros.

Responsabilidades do operador

O operador é responsavel pela operagédo adequada e cumprimento dos regulamentos de
seguranga. Os operadores séo obrigados a fornecer estas instrugdes de montagem e
operagdio ao pessoal de operagdo e instrui-los no modo de operacdo adequado. Além
disso, o operador deve garantir que o pessoal de operagdio e terceiros néo ficam expostos a
qualquer perigo.

Responsabilidades do pessoal de operagdo

O pessoal de operagdes tem de ler e entender as instrugdes de montagem e operagéo bem
como as declaracdes de perigo, notas de aviso e cuidado especificadas. Além disso, o
pessoal de operacdes tem de estar familiarizado com os regulamentos aplicéveis sobre
satde, seguranca e prevencdo de acidentes e cumpri-los.
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Instrugdes e medidas de seguranca

Normas e regulamentos referenciados

O dispositivo com marcagdio CE cumpre os requisitos das Diretivas 2014/30/UE e
2011/65/UE, bem como da 2014/34/UE dependendo da versdo. As declaracdes de
conformidade estdo incluidas no fim destas instrucdes.

Documentagdo referenciada

Os documentos seguintes aplicam-se adicionalmente a estas instrugdes de montagem e
operagdio:

- Instrugdes de operagdio para diagnésticos da vélvula: B EB 8389

- As instrugdes de montagem e operagdo dos componentes nos quais o posicionador estd
montado (vdlvula, atuador, acessérios da vdlvula, efc.).

1.1 Notas sobre possiveis lesées graves

Risco de ferimentos fatais devido & formacdo de atmosfera explosiva.
A instalacdo, operagdo ou manutencdo incorretas do posicionador em atmosferas
potencialmente explosivas podem causar a ignicdio da atmosfera e provocar a morte.

= Os seguintes regulamentos aplicam-se & instalagdo em dreas perigosas: EN 60079-
14 (VDE 0165, Parte 1).

= A instalagdo, operagdio ou manutengdo do posicionador apenas devem ser
realizadas por pessoal que fenha recebido formagédo especial ou instrugdes, ou que
esteja autorizado a trabalhar com dispositivos com protegdio contra exploséo em
dreas perigosas.

1.2 Notas sobre possiveis ferimentos pessoais

A\ ADVERTENCIA

Risco de ferimentos pessoais devido as pegas em movimento na vdélvula.

Durante a inicializagdo do posicionador e durante a operagéio, a haste do atuador
desloca-se ao longo de toda a sua gama de curso. Possibilidade de ferimentos nas méos
ou dedos se estes forem inseridos na vdlvula.

= Durante a inicializacdo ndo insira as méos ou os dedos na arcada da vélvula e ndo
toque em nenhuma pega da vélvula em movimento.
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Instru¢des e medidas de seguranca

1.3 Notas sobre possiveis danos de propriedade.

0 Aviso

Risco de danos no posicionador devido a posicdo de montagem incorreta.

= Ndo monte o posicionador com a parte de trds do dispositivo virada para cima.

= Ndo sele nem limite a abertura de despressurizagdio quando o dispositivo & instalado
no local.

Risco de avaria devido a sequéncia incorreta durante o arranque.

O posicionador s6 funciona corretamente se a montagem e o arranque forem realizados
pela sequéncia prescrita.

= Realize a montagem e o arranque conforme descrito na secgdo 5.

Um sinal elétrico incorreto ira danificar o posicionador.

O posicionador é alimentado através da linha bus.

= Use unicamente uma fonte de corrente e nunca uma fonte de tensdo.

A atribui¢go incorreta dos terminais ird danificar o posicionador e originar uma
avaria.

Para que o posicionador funcione corretamente, deve ser respeitada a atribuigéo dos
terminais prescrita.

= Ligue os fios elétricos ao posicionador de acordo com a atribuicdio dos terminais
prescrita.
Avaria devido a inicializacdo ainda nao concluida.

A inicializagéo faz com que o posicionador se adapte d situagdio de montagem. Depois
de concluir a inicializagdo, o posicionador estd pronto a ser utilizado.

= |Inicialize o posicionador no primeiro arranque.

= Reinicialize o posicionador depois de alterar a posigdio de montagem.

Risco de danos no posicionador devido a ligagdo & terra incorreta do equipamento de
soldar elétrico.

= Néo faca a ligagdo & terra de equipamentos de soldar elétricos perto do
posicionador.
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Marcas no dispositivo

2 Marcas no dispositivo

2.1 Chapa de identificagdo

VersGo com protegdo contra explosdo  Versdo sem protegdo contra explosdo

SAMSON 3730 -5 i
FOUNDATION™ Fieldbus ™

certified intrinsically safe circuits.
Diagnostics EXPERTplus
Firmware 6
Model 3730 - 7

Var.ID 8  Serialno. 9
SAMSON AG D-60314 Frankfurt

Made in Germany

Positioner FOUNDATION Positioner FOUNDATION
Communication Profile Class: 1 Communication Profile Class: 1
Physical Layer Class: =~ 2 Physical Layer Class: ~ 2
Supply max. 3 Supply max. 3
) N 10 Fieldbus
Fieldbus 10
4
5
5
ASee technical data for ambient temperature
Diagnostics EXPERTplus
Firmware 6
* See technical data and explosion protection Model 3730 - 7
A certificate for permissible ambient temperature Var.ID 8 Serialno. 9
and maximum values for connection fo

oMM wN—

— "0 00 N O

SAMSON 3730-5
FOUNDATION™ Fieldbus ™

SAMSON AG D-60314 Frankfurt ~ Made in Germany

Fieldbus FOUNDATION™: Classe do perfil de comunicacdio
Fieldbus FOUNDATION™: Classe da camada fisica

Pressdo de alimentacdo

Tipo de protegdo para equipamentos protegidos contra explosdo
Caracteristicas: & Sim/ Néo

— Entrada bindria 5...30 V CC

— Entrada bindria, contacto flutuante

— Detegdo de fugas

— Contato de fim de curso, indutivo

— Eletrovélvula

Versdo de firmware (consulte a seccdo 2.3)

Nomero do modelo

ID de configuracdio

Nomero de série

Conformidade

EB 8384-5 PT
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Marcas no dispositivo

2.2 Cédigo de artigo

Posicionador

Tipo 3730-5

XxXxx0xxxx0x00x0xx

Com LCD e autotune, fieldbus FOUNDATION™
Protegéo contra explosdo
Sem 0
ATEX 1l 2G Ex ia IIC Té Gb; Il 2D Ex ia Ill T8O°C Db 1
CSA Ex ia IC T6; Classe 1,11, Div.1, Grupos A, B, C, D, E, F, G; 3
Ex nA I T6; Ex nLIIC T6; Classe I, II, Div.2, Grupos A, B, C, D, E, F, G;
Classe I, Div.1, Grupos E, F, G; Classe Il
M Classe |, Zona 0 AEx ia IIC;
Classe LILlll, Div.1, Grupos A, B, C, D, E, F, G;
Classe I, Div.2, Grupos A, B, C, D;
Classe IL1ll, Div.2, Grupos F, G
ATEX 11 2D Ex tb lIC T80°C Db 5
ATEX 11 3GExnA lICTé Gc, Il 3D Ex tc lIC T80°C Dc 8
Equipamento adicional
Contacto de fim de curso induti- S 0
vo em
SJ2-SN (Contacto NC) 1
Eletrovéivula Sem 0
Com, 24V CC 4
Sensor de posicdio externo Sem 0
Com 0 110 0
Sensor de fugas Sem 0
Com 1
Entrada bindria Sem 0
Contacto flutuante 0 1
Diagnéstico
EXPERTplus
Material da caixa
Aluminio (standard) 0
Aco inoxiddvel 1.4408 0 1
Aplicacdes especiais
Sem 0
Dispositivo compativel com tinta 1
Porta de ar de exaustdio com 4-18 NPT, parte traseira do posicionador selada 00 0 O 2
Montagem de acordo com VDI/VDE 3847 incluindo interface 6
Montagem de acordo com VDI/VDE 3847 preparado para interface 7
Vers&o especial
Sem 000
NEPSI/CCC  ExiallCT4 ~Té Gb 1 009

14
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Marcas no dispositivo

Posicionador Tipo 3730-5 x x x Ox x x x 0x 00 x 0 x x
Com LCD e autotune, fieldbus FOUNDATION™ | | | | | | | |
NEPSI/CCC  Ex ic IC T4 ~ T6 Gc; Ex nA IC T4 ~ T6 Ge 8
IECEx  Exia lIC T6..T4 Gb; Ex ia IIC T80°C Db 1
IECEx  Ex tb IIIC T80°C Db 5 034
8
1

IECEx Ex nA lIC T6..T4 Gc; Ex tc lIC T8O°C Dc
EACEx 1ExiallCT6/T5/T4 Gb X, Ex tb lIC T80 °C Db X

2.3 Versoes de firmware

Revisoes firmware (Controlo R)
R1.44a1.46

RevisGes internas

R 1.52

* Diagnéstico: todas as fungdes de diagnéstico EXPERTplus estdo disponiveis sem que seja
necessdria a ativagdo no posicionador (P EB 8389 em diagnéstico de valvula EXPERTplus),

e Blocos de funcéio adicionais: 2x DO (Saida discreta), 1x IS (Selecdo de entrada), 1x MAI
(Entrada analégica mdltipla, 1x MAQO (Saida analégica méltipla). Consulte o Manual de
configuragdo B KH 8384-5

¢ Novas fungdes: novas fungdes estdo implementadas no bloco de fungdio DO (Saida discreta).
Consulte o Manual de configuragéo P KH 8384-5

¢ Acdo na detecdo de avarias: Se o bloco transmissor de sinal AO estiver no modo O/S e o
estado condensado mudar para "Alarme de manutencdio”, ¢ possivel iniciar as seguintes agdes:
¢ Manter Gltimo valor
* Mover vdlvula para a posicdio de seguranga
¢ Mover para um valor de estado de falha predefinido

Manual de configuraggio P KH 8384-5

R1.54a1.56
Cédigo 48 expandido: Os seguintes subitens foram adicionados ao Cédigo 48 (> EB 8389):

o hO: Teste de referéncia de ativacdo/desativacdo

o h1: Teste de referéncia concluido (SIM/Néo)

* h3: Reposicdio automdtica do diagnéstico apés esta hora

¢ h4: Tempo restante até reposicéio do diagnéstico
R1.54a 1.56
Revisdes internas
R 1.57
Registo de dados: O registo de dados foi expandido para documentar erros na comunicagéo interna
do dispositivo.
R 1.58
Fungdo de meméria melhorada: os melhores resultados de testes de deslocamento parcial (PST)
recém-efetuados séo guardados em vérios ciclos.
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Revisoes firmware (Controlo R)

R 1.62
O posicionador move-se mais rapidamente para operacéo de lago fechado devido a uma rotina de
inicializacdo melhorada.

R 164
Fungdio de meméria melhorada: os melhores resultados de testes de deslocamento parcial (PST)
recém-efetuados s@o guardados em vérios ciclos.

Revisdes firmware (Comunicagéo K)
Para mais informagdes, consulte > KH 8384-5. KH 8384-5 incluido no CD-ROM fornecido e dispo-

nivel no nosso website.

K 1.21

Alarme de diagnéstico "Dispositivo ndo inicializado": o alarme de diagnéstico “Dispositivo ndio
inicializados” é gerado quando o posicionador néo ¢ inicializado e o estado condensado é defi-
nido para “Alarme de manutenc&o”.

Sensor de fugas na entrada bindria 2: A ligacdio de um sensor de fugas na entrada binéria 2
(selecionando SENSOR DE FUGAS no parémetro CONFIG_BINARY_INPUT2 do bloco transmis-
sor de sinal AO) provoca:

¢ Informagdes especificadas no pardmetro XD_ERROR_EXT no bloco transmissor de sinal AO e
a geracdo de um alarme de diagnéstico que é registado

e O estado da entrada bindria esté indicado no pardmetro BINARY_INPUT2 no bloco trans-
missor de sinal AO

A ligag@io de um sensor de fugas na entrada bindria 2: (selecionando SENSOR DE FUGAS no
pardmetro CONFIG_BINARY_INPUT2 do bloco transmissor de sinal AO) provoca:
¢ Informacdes especificadas no parametro XD_ERROR_EXT no bloco transmissor de sinal AO e
a geragdo de um alarme de diagnéstico que é registado
¢ O estado da entrada bindria estd indicado no parémetro BINARY_INPUT2 no bloco trans-
missor de sinal AO

Exibi¢éo da gama operagéo FINAL_VALUE_RANGE: a corregdo da gama de operagdo FINAL_
VALUE_RANGE sobre a operagéio no local do posicionador (Cédigo 8/9) é também transferida
através da fieldbus na versdo firmware K 1.21 e superior.

Eletrovélvula desenergizada interna: uma méscara permite definir se uma eletrovélvula dese-
nergizada interna gera um erro do bloco AO, resultando num alarme do bloco.

Parémetro SOLENOID_SELECT: o parémetro SOLENOID_SELECT no firmware K 1,21 e superior

permite definir se um erro do bloco "Erro de manutengéo" do bloco transmissor de sinal AO re-
sulta num erro de saida no bloco AQ.

Pardmetro TOT_VALVE_TRAV_LIM: nova gama: 1000 a 90 000 000

16
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Marcas no dispositivo

Revisoes firmware (Comunicacdo K)

Para mais informagdes, consulte B KH 8384-5. KH 8384-5 incluido no CD-ROM fornecido e dispo-
nivel no nosso website.

K 1.22

¢ Gama de operacdo FINAL_VALUE_RANGE: a gama de operacdo FINAL_VALUE_RANGE do
bloco transmissor de sinal é comparada ao entrar com TRANSM_PIN_POS.
Se o pardmetro TRANSM_PIN_POS for alterado, o posicionador verifica se a defini¢do e a
unidade coincidem com a gama de operacdo atual FINAL_VALUE_RANGE. Caso contrdrio, o
pardmetro FINAL_VALUE_RANGE ¢ definido para 0 a 100 %.

*  Parametro VALVE_TYPE: o parémetro do bloco fransmissor de sinal AO é definido dependendo do
PIN_POS selecionado. A dltima definigéio ¢ mantida quando VALVE_TYPE é definido para OFF.

e Pardmetro FINAL_VALUE: o valor de saida é escalonado com FINAL_VALUE_ RANGE no
firmware K 1,22 e superior e ndo como anteriormente com o Pardmetro XD_SCALE

¢ Exibigdo do modo O/S no bloco transmissor de sinal AO: se o bloco transmissor de sinal
AOQ estiver definido para o modo O/S, este é indicado no visor do posicionador por MAN/AUTO.

K1.23
Revisdes internas

K1.24
¢ Parametro BUS_ADDRESS: o endereco de bus tem a configuracdio padréo de 248.

¢ Tipo de dispositivo: no estado entregue, o dispositivo estd configurado como um dispositivo bésico.

K1.25
Revisdes internas

K 2.01
¢ Blocos de fun¢do adicionais: 2x DO (Saida discreta), 1x IS (Selecdo de entrada), 1x MAI
(Entrada analégica mdltipla, 1x MAO (Saida analégica mdltipla).

¢ Novas funcdes: as seguintes novas funcaes estdo implementadas no bloco de fungéo DO (Saida
discreta).

e Andlise discreta das vélvulas on/off
Iniciar Teste de curso parcial (PST)
Iniciar e reiniciar o registo de dados
Reiniciar o diagnéstico

Parar diagnéstico

Mover para a posicdo de seguranca
Bloquear a operagdio no local

¢ Acdo na detecdo de avarias: Se o bloco transmissor de sinal AO estiver no modo O/S e o
estado condensado mudar para "Alarme de manutencdio”, é possivel iniciar as seguintes agdes:

* Manter Gltimo valor
¢ Mover vdlvula para a posicdio de seguranga
* Mover para um valor de estado de falha predefinido

K 2.02
Teste de curso parcial (PST): a configuragéio do teste de curso parcial (PST) sobre os parametros FF j&
ndo é possivel. A configuragdo sobre o software TROVIS-VIEW ainda é possivel.
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Marcas no dispositivo

Revisoes firmware (Comunicacdo K)
Para mais informag@es, consulte B KH 8384-5. KH 8384-5 incluido no CD-ROM fornecido e dispo-
nivel no nosso website.

K 2.03

Teste de curso parcial (PST): a configuragéio do teste de curso parcial (PST) sobre os parametros FF ja
ndo é possivel. A configuragdo sobre o software TROVIS-VIEW ainda é possivel. O teste de curso
parcial pode ser iniciado na entrada bindria BI2.

K 2.04
Revisdes internas

K 2.05

Revisdes internas

K 2.06

Sistema de controlo de processo: novo firmware compativel com o sistema de controlo Honeywell
Experion®.

Comunicagdo: comunicacdo melhorada de posicdes da vélvula inferiores a —0,9 %.

K 2.07

Funcionamento do dispositivo de teste: a monitorizacdio da comunicagdio interna do dispositivo foi
adicionada aos testes ciclicos das funcées do veiculo.

K 2.08

Interface de comunicacédo interna redesenhada: a frequéncia de relégio permitida de chamadas de
comunicagdio entre os controladores de dispositivo interno foi ofimizada.

K 3.01
e Certificado de acordo com ITK 6.2.0

e Especificagdio de diagnéstico de acordo com FF-912

® Bloco de fungéio adicionado: Al (Entrada analégica)

¢ Blocos de fungdio removidos: MAI (Entrada analégica mdltipla), MAO (Saida analégica mltipla),
IS (Selecdio de entrada).

K 3.05

Interface de comunicagdo interna redesenhada: a frequéncia de relégio permitida de chamadas de
comunicagdio entre os controladores de dispositivo interno foi otimizada.
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3 Concegdo e principio de
funcionamento
= Consulte a Fig. 1

O posicionador eletropneumdtico ¢ montado
em vdlvulas de controlo pneumdticas e é
utilizado para atribuir a posicdio da vélvula
(variével controlada x) ao sinal de controlo
(set point w). O posicionador compara o
sinal de controlo de um sistema de controlo
com o curso ou dngulo de rotagdio da
vélvula de controlo e é produzido um sinal
de pressdo pneumdtica (variavel de saida y)
para o atuador pneumdtico.

Concegdo e principio de funcionamento

O posicionador é constituido essencialmente
por um sistema sensor de curso e
conversor i/p analégico com um
amplificador de capacidade pneumético a
jusante e o microprocessador.

étrico, um

Quando ocorre um desvio do sistema, o
atuador estd despressurizado ou cheio com
ar. Se necessdrio, a alteragdo da presséo do
sinal pode ser desacelerada por uma
restricdio de caudal. O sinal de pressdo
fornecido o atuador pode ser limitado por
software ou no local para 1,4, 2,4 ou

3,7 bar.

O regulador de caudal fixo garante um flu-
xo de ar constante para a atmosfera, que é
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Concegdo e principio de funcionamento

utilizado para limpar o interior da caixa do
posicionador e para ofimizar o amplificador
de capacidade pneumdtico. O conversor i/p
é fornecido com uma presséo a montante
constante pelo regulador de presséo para
compensar qualquer flutuagéo na pressdo
de alimentacdo.

O posicionador comunica e é alimentado
usando a tecnologia de transmissdo

IEC 61158-2 em conformidade com a
especificagiio FOUNDATION™ fieldbus.

Como caracteristica padrdo, o posicionador
vem com uma entrada bindria usada para
sinalizar a informagdo do processo através
da rede FOUNDATION™ fieldbus.

Os diagnésticos EXPERTplus expandidos
estdio integrados no posicionador. Estes
fornecem informagdo sobre o posicionador
e geram mensagens de diagnéstico e
estado, que permitem a rdpida identificagéo
de avarias.

3.1 Versdes de montagem

O posicionador é adequado para os tipos

de montagem seguintes utilizando os

acessérios correspondentes (consulte a

seccdo 3.6):

- Montagem direta no atuador Tipo 3277
da SAMSON

= Consulte a seccéio 5.3.

- Montagem em atuadores de acordo
com IEC 60534-6:

= Consulte a seccdo 5.4.

- Ligagdo de acordo com
VDI/VDE 3847-1/-2:

= Consulte a seccdio 5.5 e a seccdio 5.6.

- Montagem em vdlvulas de microcaudal
Tipo 3510
= Consulte a seccdo 5.7.

- Montagem em atuadores rotativos de
acordo com VDI/VDE 3845:
= Consulte a seccdio 5.8.

3.2 Equipamento adicional

Eletrovdlvula

Se a tensdio de operacéio para a eletrovalvu-
la (12) falhar, a pressdo de alimentagéo pa-
ra o conversor i/p é ventilada para a atmos-
fera. O posicionador deixa de poder funcio-
nar e a vélvula de controlo move-se para a
posicdio de seguranga determinada pelo
atuador, independentemente do set-point.

O Aviso

O set-point manual é também reposto para
0% apés a ativagdo da eletrovdlvula.

Deve ser novamente introduzido um
comando manual diferente (Cédigo 1).

Contacto de fim de curso indutivo

Nesta versdo, o veio rotativo do
posicionador possui um terminal ajustavel,
que opera o contacto de proximidade
integrado.

Sensor de posi¢do externo

Nesta verséo, apenas o sensor ¢ montado na
vélvula de controlo. O posicionador esté lo-
calizado separadamente da vélvula. A ligo-
cdio dos sinais x e y & vélvula é estabelecida
por cabo e tubagem para ar (ndo disponivel
com contacto de fim de curso indutivo).

20
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Sensor de fugas

Equipando o posicionador com um sensor
de fuga, é possivel detetar uma fuga da
sede quando a vélvula estd na posigdo

fechada.
Entrada bindria BI1 (14)

Como caracteristica padrdo, o posicionador
vem com uma entrada bindria usada para
sinalizar a informag@o do processo através
da rede FOUNDATION™ fieldbus.

Entrada bindria BI2 (15)

Entrada bindria BI2 é opcional. E uma
entrada ativa que é alimentada pelo
posicionador para ligar um contacto
flutuante. O estado de comutagdio do
contacto flutuante pode ser indicado através
da rede FOUNDATION™ fieldbus.

1 Nota
As entradas bindrias sdo configuradas nos

blocos de funcéo DI. Consulte o manual de
configuragdo P KH 8384-5.

3.3 Comunicacao

O posicionador é completamente controlado
pela transmisséo de sinal digital de acordo
com a especificagdo FOUNDATION™
fieldbus.

Os dados sdo transmitidos através do bus
usando codificacdio Manchester de
sincronizagdio de bits, digital, a uma taxa de
Baud de 31,25 kbit/s através de fios de par
trancado de acordo com a IEC 61158-2.

Concegdo e principio de funcionamento

i Nota
Quando forem iniciadas funcées complexas
no posicionador que necessitem de um
periodo de cdlculo longo para uma grande
quantidade de dados armazenados na
meméria voldtil do posicionador, é emitido o
alerta “busy” (ocupado) pelo DD. Este alerta
ndo é uma mensagem de erro e basta ser
confirmado.

A configuragéo e a operagéo do
posicionador através de FOUNDATION™
fieldbus sdo descritas no Manual de
configuragdo P KH 8384-5.

3.4 Configuracdo utilizando o
software TROVIS-VIEW

O posicionador pode ser configurado
utilizando o software TROVIS-VIEW da
SAMSON.

O posicionador tem, para este efeito, uma
interface série para permitir a ligagdio da
porta USB ou RS-232 de um computador co
mesmo usando um cabo adaptador.

O software TROVIS-VIEW permite ao
utilizador configurar facilmente o
posicionador, bem como visualizar online
pardmetros do processo.

EB 8384-5 PT
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Concegdo e principio de funcionamento

i Nota
O software TROVIS-VIEW fornece uma
interface de utilizador uniforme que permite
aos utilizadores configurarem e definirem
pardmetros para vdrios dispositivos
SAMSON utilizando médulos de bases de
dados especificos de dispositivos. O médulo
de dispositivo 3730-5 pode ser
descarregado gratuitamente a partir do
nosso site em u www.samson.de >
SERVICO & SUPORTE > Downloads >
TROVIS-VIEW.
Encontra-se disponivel mais informacdo
sobre TROVIS-VIEW (por ex., requisitos do
sistema) no nosso site e na Folha Técnica
> T 6661.

3.5 Visdo geral do dispositivo
e comandos de
funcionamento

= Consulte a seccdio 6.
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Concegdo e principio de funcionamento

3.6 Acessorios

Tab. 1: Acessérios gerais

Designagéo Ref.”
Amplificador de inversdo para atuadores de duplo efeito Tipo 3710
Pléstico preto (gama de aperto de 6 a 12 mm) 8808-1011
Pléstico azul (gama de aperto de 6 a 12 mm) 8808-1012
Bucim M20x1,5 Latdo niquelado (gama de aperto de 6 a 12 mm) 1890-4875
Latdo niquelado (gama de aperto de 10 a 14 mm) 1922-8395
Ago inoxiddvel 1.4305 (gama de aperto de 8 a 14,5 mm) 8808-0160
Aluminio, revestido ("powder-coated") 0310-2149
Adaptador M20x1,5 a /2 NPT —
Aco inoxiddvel 1400-7114
S 0510-0522
M 0510-0510
Braco L 0510-0511
XL 0510-0512
XXL 0510-0525
Kit de montagem posterior para contacto de fim de curso indutivo 1 x SJ2-SN 1402-1770

Adaptador de interface USB isolado (interface SSP para porta USB num computador) incluindo CD- 1400-9740
-ROM TROVIS-VIEW

Adaptador de inferface série (interface SSP SAMSON para porta RS-232 num computador) 1400-7700
TROVIS-VIEW 6661 (download disponivel: B www.samson.de > SERVICE & SUPPORT > Downloads > TROVIS-VIEW)

Tab. 2: Montagem direta no Tipo 3277-5 (consulte a secgdio 5.3.1)

Designagéo Ref.”
Pecas de mon- | Verséio standard para atuadores de 120 cm? ou inferiores 1400-7452
tagem Verséo compativel com pintura para atuadores de 120 cm? ou inferiores 1402-0940
Placa de comutacdio antiga para atuador Tipo 3277-5xxxxxx.00 (antiga) 1400-6819
» Placa de comutagéo nova para atuador Tipo 3277-5xxxxxx.01 (nova) 1400-6822
chssq?l::jofia- Placa de ligagdes nova para atuador Tipo 3277-5xxxxxx.01 (nova) '), G Y6 e V& NPT | 1400-6823
Placa de ligagdes antiga para atuador Tipo 3277-5xxxxxx.00 (antiga): G Vs 1400-6820
Placa de ligagdes antiga para atuador Tipo 3277-5xxxxxx.00 (antiga): /8 NPT 1400-6821
GVa 1400-7461
Placa de ligagéo (6)
Va NPT 1400-7462
Acessérios pa- G 1400-7458
ra posiciona- | Bloco de montagem de manémetros (7)
dor Va NPT 1400-7459
Kit de montagem de mandmetros (8) até um méx. de _Ago inoxidavel/latdo 1402-0938
6 bar (saida/alimentagéo) Aco inoxidével/ago inoxidavel | 1402-0939

11 Apenas podem ser utilizadas placas de comutagéio e de ligagéio novas com atuadores novos (Indice 01). As placas
antigas e novas ndo sdo infermutdveis.
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Tab. 3: Montagem direta no Tipo 3277 (consulte a secgéio 5.3.2)

Pegas/acessérios de montagem Ref.®
Versdio standard para atuadores 175, 240, 350, 355, 700, 750 cm? 1400-7453
Versdio compativel com pintura para atuadores 175, 240, 350, 355, 700, 750 cm? 1402-0941
. Gl 1400-8819
Bloco de ligagdo com vedantes e parafuso
Ya NPT 1402-0901
Kit de montagem de manémetros até um max. de 6 bar (saida/ Ago inoxidavel/latdo 1402-0938
alimentagdio) Aco inoxiddvel/aco inoxiddvel 1402-0939
Tubagem com unides roscadas ! Ref.®
G V4/G ¥ 1402-0970
Atuador (175 ecm?), aco
4 NPT/% NPT 1402-0976
- G Vi/G % 14020971
Atuador (175 ecm?), aco inoxiddvel
4 NPT/% NPT 1402-0978
G Va/G % 1400-6444
Atuador (240 cm?), aco
Va NPT/¥8 NPT 1402-0911
o G V4/G % 1400-6445
Atuador (240 cm?), aco inoxiddvel
Va NPT/% NPT 1402-0912
G Vs/G ¥ 1400-6446
Atuador (350 cm?), aco
Va NPT/% NPT 1402-0913
o G /G % 1400-6447
Atuador (350 cm?), aco inoxiddvel
Va NPT/% NPT 1402-0914
G Vs/G ¥ 1402-0972
Atuador (355 ecm?), aco
Va NPT/% NPT 1402-0979
o G V4/G % 1402-0973
Atuador (355 cm?), aco inoxiddvel
4 NPT/% NPT 1402-0980
G /G ¥ 1400-6448
Atuador (700 cm?), aco
4 NPT/% NPT 1402-0915
o G V4/G % 1400-6449
Atuador (700 cm?), ago inoxiddvel
4 NPT/% NPT 1402-0916
G /G ¥ 1402-0974
Atuador (750 cm?), aco
4 NPT/% NPT 1402-0981
- G Vi/G % 14020975
Atuador (750 cm?), aco inoxiddvel
4 NPT/% NPT 1402-0982

) Para a agdio de seguranca "haste do atuador retrai” com purga de ar da cémara superior da membrana
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Tab. 4: Montagem em arcada NAMUR ou montagem em arcada " tipo colunas de acordo
com IEC 60534-6 (seccéo 5.4)

Curso em mm | Brago | Para atuador Ref.°
7,5 S | Tipo 3271-5 com 60/120 cm?2 em vélvula de microcaudal Tipo 3510 1402-0478
5450 M2 Atuadores de outros fabricantes e Tipo 3271 com dreas efetivas de 120 a 1400-7454
750 cm?
140100 L | Atuadores de outros fabricantes e Tipo 3271 com 1000 e 1400-60 cm?2 1400-7455

Tipo 3271, versdes de 1400 - 120 e 2800 cm? com curso de 30/60 mm 3 1400-7466

Suportes de montagem para atuadores lineares Emerson e Masoneilan (adi-
30 ou 60 L | cionalmente, é necessdrio um kit de montagem de acordo com IEC 60534-6, | 1400-6771
dependendo do curso). Ver linhas acima.

Valtek Tipo 25/50 1400-9554
Atuadores de outros fabricantes e Tipo 3271 com 1400-120 e 2800 cm? com

40 a 200 XL curso de 120 mm 1400-7456
Acessérios Ref.”
G 1400-7461
Placa de ligagéio
Va NPT 1400-7462
G 1400-7458
Bloco de montagem de mandémetros
Vs NPT 1400-7459
Aco inoxiddvel/latdo 1402-0938

Kit de montagem de manémetros até um max. de 6 bar (saida/alimentagdio)  Aco inoxidével/aco inoxi- | 1402-0939

davel

11 Diémetro de coluna de 20 a 35 mm
2 O brago M vem montado no dispositivo standard (incluido no &mbito da entrega)
3 Em conjunto com o volante lateral Tipo 3273 com um curso nominal de 120 mm, s&o necessérios adicionalmente

um suporte (0300-1162) e dois parafusos escareados (8330-0919).

Tab. 5: Montagem de acordo com VDI/VDE 3847-1 (consulte a seccdo 5.5)

Pegas de montagem Ref.”
Adaptador de interface VDI/VDE 3847 1402-0257
. ISO 228/1-G s 1402-0268
Aluminio
Placa de ligagges, incluindo ligacdio para purga de ar da Va=18 NPT 1402-0269
cdmara da mola do atuador Acoinoxi- 15O 228/1-G Vs 1402-0270
davel Vi=18 NPT 1402-0271
Kit de montagem para montagem no atuador SAMSON Tipo 3277 com 175 a 750 cm? 1402-0868
Kit de montagem para montagem no atuador SAMSON Tipo 3271 ou atuadores de ferceiros 1402-0869
Leitor de curso para curso de vélvula até 100 mm 1402-0177
Leitor de curso para curso de vélvula de 100 a 200 mm (apenas atuador SAMSON Tipo 3271) 1402-0178
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Tab. 6: Montagem de acordo com VDI/VDE 3847-2 (consulte a seccdo 5.6)

Designagéo Ref.®
Bloco de montagem para atuadores rotativos PFEIFFER Tipo 31a (edigéio 2020+)
- . 1402-1645
com tampa de cobertura para interface da eletrovélvula
Pec;a: de Tampa da cobertura para interface da eletrovélvula (vendida individualmente) 1402-1290
montagem
9 Suporte adaptador para Tipo 3730 (VDI/VDE 3847) 1402-0257
Suporte adaptador para Tipo 3730 e Tipo 3710 (DAP/PST) 1402-1590
) Adaptador do veio AAT 1402-1617
Acessérios para o Adaptador do veio AA2 1402-1616
atuador
Adaptador do veio AA4 1402-1888
Tab. 7: Montagem em atuadores rotativos (consulte a seccdo 5.8)
Pegas/acessorios de montagem Ref.®
Montagem de acordo com VDI/VDE 3845 (setembro 2010), a superficie do atuador corresponde ao
nivel de fixacdo 1
Tamanho AA1 a AA4, verséio com suporte em ago CrNiMo 1400-7448
Tamanho AAT1 a AA4, verséo robusta 1400-9244
Tamanho AAS5, verséio robusta (ex., Air Torque 10 000) 1400-9542
A superficie do suporte corresponde ao nivel de fixacdio 2, versdo robusta 1400-9526
1400-8815
Montagem em atuadores rotativos com éngulo de abertura méx. de 180°, nivel de fixaggio 2 e
1400-9837
Montagem em SAMSON Tipo 3278 com 160/320 cm?, suporte em aco CrNiMo 1400-7614
Montagem em SAMSON Tipo 3278 com 160 cm? e em VETEC Tipo S160, Tipo R e Tipo M, versdo
1400-9245
robusta
1400-5891
Montagem em SAMSON Tipo 3278 com 320 cm? e em VETEC Tipo $320, versdo robusta e
1400-9526
Montagem em Camflex Il 1400-9120
GV 1400-7461
Placa de ligagdio
4 NPT 1400-7462
. G Vs 1400-7458
Acessérios  Bloco de montagem de manémetros
4 NPT 1400-7459
Kit de montagem de manémetros até um max. de 6 bar _Aso inoxidavel/latdo 1402-0938
(saida/alimentacdo) Aco inoxiddvel/aco inoxidavel | 1402-0939
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Tab. 8: Montagem de sensor de posicéio externo (consulte a seccdio 5.10)

des variam de local para local).

Pegas/acessérios de montagem Ref.°
Modelo para montagem de sensor de posicdo em pegas de montagem antigas 1060-0784
Pecas de montagem para atuador com 120 cm? 1400-7472
Placa de ligacdes (9, antiga) para atua- G 8 1400-6820
Montagem direta | dor Tipo 3277-5x000xx.00 V8 NPT 1400-6821
Placa de ligagdes (nova) para atuador Tipo 3277-5xxxxxx.01 (novo) ! 1400-6823
Pecas de montagem para atuadores com 175, 240, 350, 355 e 750 cm? 1400-7471
'I\\IAZ:I\CE?Re m Pegas de montagem para montagem em arcada NAMUR utilizando o brago Lou XL | 1400-7468
Montagem em
vql‘wlcs de Pecas de montagem para atuador Tipo 3271 com 60 cm? 1400-7469
microcaudal
Tipo 3510
VDI/VDE 3845 (setembro de 2010); consulte a secgéio 3.8.1 para detalhes.
A superficie do atuador corresponde ao nivel de fixagdo 1
Tamanho AAT a AA4 com dispositivo de arraste e disco de aco-
plamento, verséo com suporte em ago CrNiMo 1400-7473
Tamanho AA1 a AA4, versdo robusta 1400-9384
Montagem em - .
atuadores Tamanho AAS5, versdo robusta (ex., Air Torque 10 000) 1400-9992
rotativos ﬁ\ superficie do suporte corresponde o nivel de fixagdo 2, versdo ro- 1400-9974
usta
SAMSON Tipo 3278 com 160 cm? e VETEC Tipo S160 e Tipo R, versdo robusta | 1400-9385
1400-5891
SAMSON Tipo 3278 com 320 cm? e VETEC Tipo $320, versdo robusta e
1400-9974
. G 1400-7461
Placa de ligagéo (6)
4 NPT 1400-7462
G 1400-7458
Bloco de montagem de manémetros (7)
- 4 NPT 1400-7459
Acessérios para — —
posicionador Kit de montagem de manémetros até um Ao inoxidavel/latdo 1402-0938
max. de 6 bar (saida/alimentagéio) Aco inoxiddvel/aco inoxidavel 1402-0939
Suporte para montar o posicionador numa parede (Nota: as pecas de fixagdo
devem ser fornecidas no local da instalagdio uma vez que as fundagdes das pare- | 0309-0184

11 Apenas podem ser utilizadas placas de ligagdio novas com atuadores novos (Indice 01). As placas antigas e novas
ndo sdo intermutdveis.
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3.6.1

Tabelas de cursos

i Nota

O braco M estd incluido no ambito da entrega.
Os bragos S, L, XL para montagem de acordo com IEC 60534-6 (NAMUR) estéo disponiveis
como acessérios (consulte Tab. 4 na pdgina 25). O brago XXL estd disponivel mediante

pedido.
Tab. 9: Montagem direta em atuadores Tipo 3277-5 e Tipo 3277
Curso Posicdo de
Tamanho do atuador |  nominal  |Gama de ajuste no posicionador | Braco pino corres-
[em?] [mm] Curso [mm] necessdrio pondente
120 7,5 50a250 M 25
120/175/240/350 15 7,0a35,0 M 35
355/700/750 30 10,0 a 50,0 M 50

I A gama de ajuste min./méx. é baseada no modo de inicializagiio NOM (curso nominal)

Tab. 10: Montagem segundo IEC 60534-6 (NAMUR)

Intervalo de ajuste no
Valvulas SAMSON com atuador posicionador
Tipo 3271 Outras vélvulas de controlo
Curso Posicdo de
Tamanho do atuador |  nominal Curso min. Curso max. Brago pino corres-
[em?] [mm] [mm] [mm] necessdrio pondente
60e 120
com vélvula 7.5 3,6 18,0 S 17
Tipo 3510
120 7,5 5,0 25,0 M 25
120/175/240/350 15 7,0 35,0 M 35
355/700/750 7,5 7,0 35,0 M 35
355/700/750 15e 30 10,0 50,0 M 50
30 14,0 70,0 L 70
1000/1400/2800
60 20,0 100,0 L 100
1400/2800 120 40,0 200,0 XL 200
Corlsuhe @ esPeCIH- 200 Consulte as especificagdes do fabricante 300
cacgoes dO Fclbrlccmfe

I A gama de ajuste min./méx. é baseada no modo de inicializagdio NOM (curso nominal)
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Tab. 11: Montagem em atuadores rotativos

Angulo de abertura

Brago necessdrio

Posicdo de pino correspondente

24 a 100°

M

90°

EB 8384-5 PT
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Resumo de aprovacdes de protecdo contra exploséo

3.7 Dados técnicos

Tab. 12: Type 3730-5 Posicionador eletropneumdtico

Posicionador Tipo 3730-5: os dados técnicos relativos a dispositivos protegidos contra explosdo poderéo estar
restringidos pelos limites especificados nos certificados de teste.

Curso nominal, ajustével

Montagem direfa no atuador Tipo 3277: 3,6 a 30 mm

Montagem de acordo com IEC 60534-6 (NAMUR): 3,6 a 300 mm

Montagem de acordo com VDI/VDE 3847: 3,6 a 300 mm

Montagem em atuadores rotativos (VDI/VDE 3845): dngulo de abertura de 24 a 100

Gama de curso, ajustavel

Ajustével dentro do curso/dngulo inicializado de rotagéio; o curso pode ser restringido
a 1/5, no méximo

Ligagdo de bus

Interface fieldbus de acordo com IEC 61158-2, alimentado por bus

Classe da camada fisica 113 (sem protecdio contra explosdo e 111 (versdio com
profegéio contra explosdo)

Dispositivo de campo de acordo com o érgéio FM 3610, FISCO e FNICO

Fieldbus

Transmissdo de dados em conformidade com a especificacdio fieldbus FOUNDATION™
Classe do perfil de comunicagéo: 31 PS, 32 L
Interoperabilidade testada de acordo com o Kit do teste de interoperabilidade (ITK) 6.2.0

Comuni- T d N 40
cagdo  POSAEEE IAOFB:  30ms DIFB: 20 ms PDFB: 7™
cugdo
local Interface SSP SAMSON e adaptador de inferface série

Requisitos de software: TROVIS-VIEW com médulo de base de dados 3730-5

Tenséio de operagdo

9 a 32V CC. Alimentado pela linha de bus

de erro

permitida Respeite os limites no certificado de teste para versdes com protegdo contra exploséo.
Corrente de operagdio
o perae 15 mA
mdxima
Corrente adicional em caso
0 mA

1,4 a7 bar (20 a 105 psi)

1ISO 8573-1

Ar de
alimen- Qualidade do ar  [Densidade e tamanho méx. de particulas: Classe 4 - Conteddo de 6leo: Classe 3
facdio de acordo com @ [Humidade e dgua: Classe 3 - Ponto de orvalho: Classe 3 ou, no minimo, 10 K abaixo

da femperatura ambiente mais baixa prevista

Sinal de presséio (saida)

0 bar até & pressdo de alimentagéo - Pode ser limitado a

1,4/2,4/3,7 barz0,2 bar por software

Caracteristica

Linear/exponencial/exponencial inversa

Definido pe|o utilizador (via software de operacdo e comunicagdo)

Vélvula borboleta, vélvula de obturador rotativo ou vélvula de esfera segmentada: Li-
near/exponencial

Desvio da caracteristica < 1 %

Histerese <0,3%
Sensibilidade <0,1%
Sentido de acdo Reversivel
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Resumo de aprovacdes de protecdo contra explosao

Posicionador Tipo 3730-5: os dados técnicos relativos a dispositivos protegidos contra explosdo poderdo estar
restringidos pelos limites especificados nos certificados de teste.

Consumo de ar

Independente do ar de alimentagdo < 110 1,/h

pressuri-
zar o
atuador
com ar

Capacidade de

ADp=6bar:85m3/h-Alp=1,4bar: 3,0 m3/h - Ky =009

saida de ar
despres-

surizar o
atuador

AAp=6bar: 140m3/h- AAp=1,4bar: 4,5m3/h - Kypeaq) = 0,15

Temperatura ambiente
permitida

-20 a +80 °C Todas as versdes
-45 a +80 °C Com bucim metdlico
-55 a +80 °C Versdio especial para baixas temperaturas com bucim

metdlico (Tipo 3730-5xxxxxxxx0x02x0xx)
Os limites de temperatura relativos a dispositivos protegidos contra exploséio pode-
r&io estar ainda mais restringidos pelos limites especificados nos certificados de feste.

Temperatura <0,15%/10 K
Influén- A~r de alimenia- Nenhum
. cdo
cias :
Efeito do <0,25% até 2000 Hz e 4 g de acordo com IEC 770
vibracéio
CEM Conformidade com EN 61000-6-2, EN 61000-6-3, EN 61326-1 e Recomendacéo

NAMUR NE 21

Protecdo contra explosdo

Consulte a Resumo de aprovacdes de protecéo contra exploséio

Ligagdes elétricas

Um bucim M20x1,5 para gama de aperto de 6 a 12 mm - Segunda ligagéo rosca-
da M20x1,5 existe adicionalmente - Bornes roscados para secgdes transversais de
fios de 0,2 @ 2,5 mm2

Grau de protecdo

IP 66/NEMA 4X

Utilizacdo em sistemas de
seguranga equipados com
instrumentos ("SIL")

Despressurizagéo de emer-
géncia a 0V e eletrovélvula
opcional

Respeitando os requisitos da IEC 61508, é fornecida a capacidade sistemdtica da
vélvula piloto relativamente & despressurizacdio de emergéncia como um componen-
te dos sistemas equipados com instrumentos de seguranca.

A utilizagdo é possivel aquando da observagéo dos requisitos da IEC 61511 e da
toleréincia de avaria do hardware em sistemas de seguranga equipados com
instrumentos até SIL 2 (dispositivo Gnico/HFT = 0) e SIL 3 (configuragéo redundante/
HFT = 1).

Entrada bindria BI1

0a 30V CC Protegdio contra inverséio da polaridade - Limite de destruigdio estdtica

Alimentacdo 40V
Consumo de corrente 3,5 mA a 24V, isolamento galvanico
Sinal Sinal ‘1"aUe>5V - Sinal ‘0’ aUe <3V
Materiais
Caixa Aluminio fundido EN AC-AISi12(Fe) (EN AC-44300) de acordo com DIN EN 1706
cromado e revestimento de tinta em pé - Versdo especial: ago inoxidével 1.4408
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Posicionador Tipo 3730-5: os dados técnicos relativos a dispositivos protegidos contra explosdo poderéo estar
restringidos pelos limites especificados nos certificados de teste.

Pecas exteriores

Aco inoxiddvel 1.4404/316L

Bucim

Poliamida preta, M20x1,5

Peso

Aprox. 1,0 kg - Versdo especial em ago inoxidével: 2,2 kg

Conformidade

C€ - FAl

Tab. 13: Fungées adicionais opcionais

Entrada bindria BI2 (para contacto flutuante)

Entrada de comutagdo

R <100 Q - Carga de contacto 100 mA - Limite de destruicdio estdtica 20 V/5,8 mA
Isolamento galvénico

Eletrovélvula - Aprovacdo de acordo com IEC 61508/SIL

24V CC - Protecdio contra inversdo da polaridade - Limite de destruigéio estética de 40 V

Alimentacdo G d ol U-57V  (correspondente a 4,8 mA a
onsumo de corrente | = ——22 "> 2/ /11 4 aw)
Sinal '0' (sem resposta) <12V (ventilagdio de emergéncia a 0 V)

Sinal '1" (resposta)

> 19V

Vida otil

>5 x 10 ciclos de comutagdio

Coeficiente KV

0,15

Contacto de fim de curso in-
dutivo Pepperl+Fuchs

Para ligagéo ao amplificador de comutagdio de acordo com EN 60947-5-6

Contacto de proximidade
SJ2-SN

Placa de medicéio néo detetada: =3 mA - Placa de medicdo detetada: <1 mA

Sensor de posicdo externo

Curso Igual co posicionador
10 m - Flexivel e durével - Com conector M12x1 - Retardante de chamas de acordo
Cabo com VDE 0472 - Resistente a Sleos, lubrificantes e liquidos de refrigeracdio, bem

como outros produtos agressivos

Temperatura ambiente
permitida

—60 a +105 °C com uma ligagéio fixa entre o posicionador e o sensor de posigéo -
Os limites no certificado de teste aplicam-se adicionalmente a versdes com protecdio
contra explosdo.

Resisténcia a vibracdo

Até 10 g no intervalo de 10 a 2000 Hz

Grau de profecdio

IP 67

Sensor de fugas - Passivel de utilizacdio em dreas perigosas

Gama de temperaturas

-40 a +130 °C

Bindrio de aperto

20 £5 Nm
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Tab. 14: Resumo de aprovagdes de protecdo contra exploséo
Tipo | Certificacdo Tipo de protecdo/comentdrios
Nomero AP HQ MH 104 1444
CCoE  Data 21-04-2018 Exia lICT6
- Vdlido até  20-04-2023
Nomero  ZETC/18/2018
OEx ia lIC Té6X
STCC  Data 27-04-2018 2Ex s 11 T6 X
Vélido até  26-04-2021
@ NUmero  PTB 04 ATEX 2109 Il 2G Ex ia IC T6 Gb
1) . o
Daa 11-05-2017 Il 2D Ex ia Il T8O°C Db
NOmero  RU C-DE.HA65.8.00510/20
1Ex ia IC T6/T5/T4 Gb X
AL oo 180320 Ex th lliC T80 °C Db X
Vdlido até  18-03-2025
IECE Nomero  ECEx PTB 06.0054 Exia lICT6..T4 Gb
5 [ECEx  he 17072017 Ex ia IIC T80°C Db
§ Nomero  11-KB4BO-0225
i KCS Data 10-11-2011 Ex ia ICT6/T5/T4
Vélido até  10-11-2021
Nomero  2020322307002426
ElCEESI/ Data 18-09-2020 Exia ICT4 ~ Té6 Gb
Vdlido até  17-09-2025
Ex ia IIC Té; Classe 1I, Div.1, Grupos A,
BI CI DI E/ F/ G;
CSA Nimero 1675804 Ex nA Il T; Ex nLIIC T6; Classe |, I,
Data 23-05-2017 Div.2, Grupps A B,C,DEFG;
Classe Il, Div.1, Grupos E, F, G; Classe Il
2 Caixa de Tipo 4
; Classe |, Zona 0 AEx ia IIC;
M Nomero 3023605 Classe I, II, IIl, Div.1, Grupos A-G;
Data 15-03-2006 Classe 1, Div.2, Grupos A-D;
Classe I, Div.2, Grupos F, G
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Tipo | Certificagdo Tipo de protegdo/comentdrios
Nomero  PTB 04 ATEX 2109
Ex Il 2D Ex b NlIC T80°C Db
- Data 11-05-2017
®
Nomero  ECEx PTB 06.0054
IECEx i Ex th IIIC T80°C Db
Data 17-07-2017
= @ Nomero PTB 05 ATEX 2010 X Il 3G Ex nA IIC Té Ge
5 2 Dafa 22-06-2017 I 3D Ex tc IIC T8O°C Dc
Nomero  ECEx PTB 06.0054 Ex nA IC Té..T4 Ge
o | [ECEx 0
[t} ata 17-07-2017 Ex tc lIC T8O°C Dc
Ndmero 2020322307002426
NEPSI/ oL Ex ic IC T4 ~T6 Gc
ccc Dot 18:09-2020 Ex nA IIC T4 ~ T6 Gc
Vdlido até  17-09-2025

1 Certificado de teste tipo CE

2 Declaracdo de conformidade
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Concegdo e principio de funcionamento

3.8 Dimensoes em mm

Montagem de acordo com IEC 60534-6

Placa de ligagéo Bloco de montagem de manémetros

r n Sensor de posicéo

ym] externo

70

Montagem direta

ity |

212

58 ~
40 28
|- _ - i
w
3 ©

HI
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Concegdo e principio de funcionamento

13

Brago (consulte a pagina 39)
[ lnil

164

Montagem de acordo com
VDI/VDE 3847-1 para Atuador
Tipo 3277 @

e
24

200
164

Montagem de acordo com
VDI/VDE 3847 -1 numa @

arcada NAMUR ﬂ;
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Concegdo e principio de funcionamento

Montagem de acordo com VDI/VDE 3847-2
para atuador de simples efeito

202
164

fi

ali

156 (1671)

48

Montagem de acordo com VDI/VDE 3847-2
para atuador de duplo efeito
260

164

’L D (D)o ©
il ]

156 (167)

68
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Concegdo e principio de funcionamento

Montagem em atuadores rotativos de acordo com VDI/VDE 3845

Versdo robusta

I |

AT 6
Nasd ] @
8
~O|

o Amplificador de inversgo !

®
7777777 h | |

I?J 80 \L]T’LJE.
130 |

166

[ LI | =0

<
o= 80
oo | gib #ﬁ Amplificador de inverséo ")
O O Ll LA
50 e il
130
150

" Amplificadores de inversdo

~Tipo 3710 (relativamente as dimens&es, consulte o esquema da
versdo robusta)

-1079-1118/1079-1119: ja ndo estdo disponiveis
(relativamente &s dimensdes, consulte o esquema da verséo leve)
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Concegdo e principio de funcionamento

Braco

y x
J71-0.,‘17

‘ Cau
Braco X y z
S| 17 mm 25 mm 33 mm
M 25 mm 50 mm 66 mm
L 70 mm 100 mm 116 mm
XL 100 mm 200 mm 216 mm
XXL 200 mm 300 mm 316 mm

3.8.1 Niveis de fixacdo de acordo com VDI/VDE 3845
(setembro de 2010)

M

min

Nivel de fixagéo 2 (superficie do suporte)
Mé E

‘- ‘ EnlRcaccesces Nivel de fixagéo 1 (superficie do atuador)

A P SRR

Atuador

B 1 R0\

) / - Dimensées em mm
e Tamanho | A B C ad M, | D"
N T o AMO | 50 [ 25[ 15| 55params | 66 | 50
— L/ AA1 80 | 30| 20| 5,5paraM5 96 50
oD AA2 80 | 30 | 30 | 5,5para M5 96 50
A AA3 130 30 | 30 | 5,5para M5 146 | 50
AA4 130| 30 | 50 | 5,5 para M5 146 | 50
AAS5 200 50| 80 | 6,5paraMé | 220 | 50

" Flange tipo FO5 de acordo com DIN EN ISO 5211
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4 Acodes de preparagdo

Depois de receber a remessa, proceda da
seguinte forma:

1. Verifique o Gmbito da entrega. Compare
o material recebido com a nota de
entrega.

2. Verifique se o material estd danificado
do transporte. Comunique quaisquer
danos de transporte.

4.1 Desembalamento

0 Aviso

Risco de danos no posicionador devido a
particulas estranhas que entram no posicio-
nador.

Néo retire a embalagem e a pelicula prote-
tora/tampas protetoras até imediatamente
antes da montagem e arranque.

1. Remova a embalagem do posicionador.

2. Deite fora a embalagem de acordo com
as normas.

4.2 Transporte

— Protfeja o posicionador contra as influén-
cias externas (por exemplo, impactos).

— Proteja o posicionador contra humidade
e sujidade.

— Respeite a temperatura de transporte de-
pendendo da temperatura ambiente per-
mitida (consulte os dados técnicos na
seccdo 3.7).

Agdes de preparagdo

4.3 Armazenamento

0O Aviso

Risco de danos no posicionador devido a

armazenamento inadequado.

— Respeitar as instrucées de armazenamen-
fo.

— Contacte a SAMSON em caso de condi-
¢bes de armazenamento diferentes ou pe-
riodos de armazenamento longos.

Instrucdes de armazenamento

- Proteja o posicionador contra as influén-
cias externas (por exemplo, impactos,
choques, vibragdo).

- Néo danifique a protegdo contra a cor-
rosdio (revestimento).

— Profeja o posicionador contra humidade
e sujidade. Em espagos humidos, evitar
a condensacdo. Se necessdrio, utilizar
um agente de secagem ou aquecimento.

- Respeite a temperatura de armazena-
mento dependendo da temperatura am-
biente permitida (consulte os dados téc-
nicos na seccdo 3.7).

- Armazene o posicionador com a tampa

fechada.

—  Vede as ligagdes pneumdticas e
elétricas.

EB 8384-5 PT
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5 Montagem e arranque

Montagem e arranque

5.1 Posicdo de montagem

0 Aviso

Risco de avaria devido a montagem incor-
reta de pegas/acessorios.

Use apenas as pegas de montagem e os
acessérios listados nestas instrucdes de mon-
tagem e operagdo para montar e instalar o
posicionador. Preste atengéio o tipo de
montagem.

0 Aviso

Risco de danos no posicionador devido a

posicdo de montagem incorreta.

- Néo monte o posicionador com a parte de
trds do dispositivo virada para cima.

- Néo sele nem limite a abertura de des-
pressurizacdo quando o dispositivo é ins-
talado no local.

0 Aviso

Risco de avaria devido a sequéncia incor-
reta de montagem, instalagéo e arranque.
Respeite a sequéncia prescrita.

= Sequéncia:
1. Remova as tampas protetoras das liga-
coes pneumdticas.

2. Monte o posicionador na valvula.
= Seccdo 5.3 em diante

3. Redlize a instalagdo pneumdtica.
= Seccdo 5.15 em diante

4. Redlize a instalacdo elétrica.
= Seccdo 5.16 em diante

5. Execute as definicoes.
= Seccdo 7 em diante

= Respeite a posicdio de montagem (consul-
te Fig. 3).

= Néo sele nem limite a abertura de des-
pressurizacdo (consulte Fig. 2) quando o
dispositivo ¢ instalado no local.

5.2 Posi¢do do braco e do pino

O posicionador é adaptado ao atuador e
ao curso nominal através do brago na parte
de trés do posicionador e do pino inserido
no braco.

As tabelas de curso na pdgina 28 mos-
tram o intervalo de ajuste méximo no posi-
cionador. O curso que pode ser implementa-
do na vélvula é restringido pela posicdio de
seguranca selecionada e pela compresséo
necesséria das molas do atuador.

O posicionador esté equipado com o brago

M (posicdo do pino 35) de fdbrica (consulte
Fig. 4).
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i Nota
O brago M estd incluido no Gmbito da
entrega.
Os bragos S, L, XL estdo disponiveis como
acessérios. O brago XXL esté disponivel
mediante pedido.

Caso seja necessdria outra posicdo de pino
que ndo a posicdio 35 com o brago M, ou
brago de tamanho L ou XL, proceda da se-
guinte forma (consulte Fig. 5):

1. Aperte o pino transmissor (2) no orificio
do brago correspondente (posicdo de pi-
no conforme especificado nas tabelas de
cursos 28). Utilize apenas o pino
transmissor mais comprido incluido no
kit de montagem.

2. Coloque o brago (1) no veio do posicio-
nador e aperte utilizando a anilha de
pressdo (1.2) e a porca (1.1).
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Fig. 2:

Orificio de despressurizagéo

Orificio de despressurizagdo
(traseira do posicionador)

Fig. 3: Posicées de montagem permitidas

im

Fig. 4: Brago M com posicdo do pino 35

Braco

Porca

Anilha de presséo
Pino transmissor

N— — —
N —

Fig. 5: Montagem do brago e do
L — pino transmissor

EB 8384-5 PT

45



Montagem e arranque

5.3 Montagem direta
5.3.1 Atuador Tipo 3277-5

= Pegas de montagem e acessérios neces-
sdrios: Tab. 2 na pégina 23.

= Respeite as tabelas de cursos na
pdgina 28.

Atuador com 120 cm? (consulte Fig. 6)

Dependendo do fipo de montagem do posi-
cionador, o sinal de presséo é encaminhado
pela esquerda ou pela direita da arcada
através de um orificio para a membrana do
atuador. Dependendo da agdio de seguranca
do atuador "Haste do atuador estende" ou
"Haste do atuador retrai" (a vélvula fecha ou
abre se houver uma falha no ar de alimenta-
¢&io), a placa de comutagdo (9) deve primei-
ro ser montada na arcada do atuador. Alinhe
a placa de comutagdio com o simbolo corres-
pondente para montagem & esquerda ou
direita, de acordo com a marca (olhando po-
ra a placa de comutagéio).

1. Monte a placa de ligagges (6) ou bloco
de montagem de manémetros (7) com
mandmetros no posicionador, certifican-
do-se de que os dois vedantes (6.1) es-
tdo corretamente assentes.

2. Retire o bujdio (4) na parte de trds do posi-
cionador e vede a saida do sinal de pres-
séo (38) na placa de ligacdes (6) ou no
bloco de montagem de manémetros (7)
com o bujdo (5) incluido nos acessérios.

3. Coloque o dispositivo de arraste (3) na
haste do atuador, alinhe e aperte firme-
mente de modo a que o parafuso de
montagem fique localizado na ranhura
da haste do atuador.

4. Monte o tampa de cobertura (10) com o
lado estreito do recorte (Fig. 6, & esquer-
da) direcionado para a ligagdio do sinal
de pressdo. Certifique-se de que a junta
(14) fica direcionada para a arcada do
atuador.

5. Curso de 15 mm: Mantenha o pino
transmissor (2) no brago M (1) na parte
de trés do posicionador na posicdo de
pino 35 (estado de entrega).

Curso de 7,5 mm: Retire o pino trans-
missor (2) da posicdo de pino 35, repo-
sicione-o no orificio para a posigdio de
pino 25 e aperte firmemente.

6. Insira o vedante moldado (15) na ranhura
da caixa do posicionador e insira o ve-
dante (10.1) na parte traseira da caixa.

7. Coloque o posicionador na tampa de
cobertura (10) de forma a que o pino
transmissor (2) assente no topo do dis-
positivo de arraste (3). Ajuste o brago
(1) em conformidade e abra a tampa do
posicionador para manter o veio do po-
sicionador em posicdio adequada com o
botdio de presséo rotativo. O brago (1)
deve assentar no dispositivo de arraste
com a forga da mola. Aperte o posicio-
nador na tampa de cobertura (10) utili-
zando os dois parafusos de aperto.

i Nota
O seguinte aplica-se a todos os tipos de mon-
tagem, exceto para montagem direta o tipo
3277-5: a saida de sinal de presséo na parte
de trds deve ser vedada pelo bujdo (4, refe-
réncia 0180-1436) e pelo O-ring associado
(referéncia 0520-0412) (estado de entrega,
pecas incluidas no émbito da entregal.
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: 1 Brago
Simbolos Placa de comutagdo (9) 1.1 Porza
Haste do 1.2 Anilha de presséo
atuador 2 Pino transmissor
v estende v 3 Dispositivo de arraste
Montagem esquerda  Montagem direita 4 Bujgo
5 Batente
6 Placa de ligagdo
B4 Haste do 6.1 Vedantes
atuador 7 Bloco de montagem de
v retrai v mandémetros
Sinal de pressad 8 Kit cl? m(:nragem de
T T mandémetros
entrada para Entrada de sinal laca d 5
N ¢ 9 Placa de comutagdo
monm%em 9 Marcagdio de pressdo para {atuador)
esquerda montagem & direita 10 Tampa de cobertura
! - 10.1 Vedante
15 — 11 Tampa
14 Junta
—1/ 1415 Vedante moldado
=) -
1 % :ﬂ‘
2 i i
| b
| 3 [T
\ / 1.1 T
A\ {é?) 7 12 -a
N &J 4 Recorte de ]
tampa de ﬁ A
E} @ cobertura ==l =
\ [ |_4{
U ‘ k@}l ‘ U L 10.1 9 11
— 6.1 1 T 10
—— |
T 0 Aviso
Alimentacgio 9 Saida 38 Ufi/i.ze apenas a placq (.Je Iigacégs
(8) incluida nos acessérios para ligar
a alimentacdo e a saidal
Nunca aparafuse pecas roscadas
diretamente na caixa!
Fig. 6: Montagem direta — Ligacdo de sinal de pressdo para atuador Tipo 3277-5 com 120 cm?
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8. Monte a tampa (11) do outro lado. Cer-
tifique-se de que o bujdo de exaustdo
estd localizado na parte inferior quando
a vélvula de controlo é instalada para
permitir que qualquer condensagéo de
égua seja escoada.

5.3.2 Atuador Tipo 3277

= Pegas de montagem e acessérios neces-
sdrios: Tab. 3 na pégina 24.

= Respeite as tabelas de cursos na
pdgina 28.

Atuadores com dreas efetivas de 175 a
750 c¢m? (consulte Fig. 7)

Monte o posicionador na arcada. O sinal de
presséio é direcionado para o atuador pelo
bloco de ligagdo (12), para atuadores com
acdio de seguranga "haste do atuador esten-
de" internamente através de um orificio na
arcada da vélvula e para "haste do atuador
retrai" através de um tubo externo.

1. Coloque o dispositivo de arraste (3) na
haste do atuador, alinhe e aperte firme-
mente de modo a que o parafuso de
montagem fique localizado na ranhura
da haste do atuador.

2. Monte a tampa de cobertura (10) com o
lado estreito do recorte (Fig. 7, & esquer-
da) direcionado para a ligagdo do sinal
de pressdio. Certifique-se de que a junta
(14) fica direcionada para a arcada do
atuador.

3. Para atuadores com 355, 700 ou
750 cm?, retire o pino transmissor (2) no
brago M (1) na traseira do posicionador

da posigdio de pino 35, reposicione-o no
orificio para a posigdio de pino 50 e
aperte firmemente.

Para atuadores 175, 240 e 350 cm?
com curso de 15 mm, mantenha o pino
transmissor (2) na posicdo de pino 35.

. Insira o vedante moldado (15) na ranhu-

ra da caixa do posicionador.

. Coloque o posicionador na tampa de

cobertura de forma a que o pino trans-
missor (2) assente no topo do dispositivo
de arraste (3). Ajuste o brago (1) em
conformidade e abra a tampa do posi-
cionador para manter o veio do posicio-
nador em posi¢do adequada com o bo-
tdo de pressdo rotativo. O brago (1) de-
ve assentar no dispositivo de arraste com
a forca da mola.

Aperte o posicionador na tampa de co-
bertura (10) utilizando os dois parafusos
de aperto.

. Certifique-se de que a ponta da jun-

ta (16) que sobressai da lateral do blo-
co de ligagdio é posicionada de forma a
corresponder ao simbolo do atuador re-
ferente & agdio de seguranca "haste do
atuador estende" ou "haste do atuador
retrai". Se este ndo for o caso, desaper-
te os trés parafusos de aperto e levante
a tampa. Rode a junta (16) 180° e vol-
te a inserir.

A versdo anterior do bloco de ligagédo
(Fig. 7, em baixo) requer que a placa de
comutagdo (13) seja rodada de modo
alinhar o simbolo do atuador com a seta.

. Coloque o bloco de ligagdio (12) com os

vedantes associados contra o posiciona-
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1 Braco 12 Bloco de ligagdio
1.1 Porca 12.1  Parafuso
1.2 Anilha de presséo 12.2  Tampéo ou ligagdio para 15 10 14
2 Pino transmissor tubagem externa
3 Dispositivo de arraste 13 Placa de comutagdo
10 Tampa de cobertura 14 Junta [ 12 3 1111
11 Tampa 15 Vedante moldado >
11.1  Bujdo de exaustdo 16 Junta N
,,,,,,,, N g

2
Bragco M

Recorte de
e < Vista C
16 Vista A 16 ‘
ot T+ ‘ =
9 d T =
T
§ PR T
3 -(-
g %—é g
gl Alimentaggo ‘
g @ Haste do atuador 16 12 12.1 12.2
< ‘ Retrai Estende 'A

P =3

B|~oc<() d(: |ig)c|- e — -
13 ¢dio (antigo) ‘ ‘ I
12 com placa de ‘ —F-

comutacdio (13)

Haste do atuador retrai

Haste do atuador estende

Marcagéo

Fig. 7: Montagem direta — Ligacdo de sinal de presséo para atuador Tipo 3277 com 175 a 750 cm?
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dor e a arcada do atuador e aperte uti-
lizando o parafuso (12.1). Para atuado-
res com agdo de seguranca "haste do
atuador retrai", retire também o tampdo
(12.2) e monte o tubo externo do sinal
de pressdo.

8. Monte a tampa (11) do outro lado. Cer-
tifique-se de que o bujdo de exaustdo
estd localizado na parte inferior quando
a vdlvula de controlo é instalada para
permitir que qualquer condensagdio de
égua seja escoada.

5.4 Montagem de acordo com
IEC 60534-6

= Pegas de montagem e acessérios neces-
sdrios: Tab. 4 na pégina 25.

= Respeite as tabelas de cursos na
pdgina 28.
= Consulte a Fig. 8

O posicionador é montado na vélvula de
controlo utilizando um suporte NAMUR (10).

1. Aparafuse os dois pernos (14) ao supor-
te (9.1) da peca de acoplamento das
hastes (9), coloque a placa de arraste
(3) no topo e utilize os parafusos (14.1)
para aperto.

Tamanhos de atuador de 2800 cm? e

1400 cm2 com curso de 120 mm:

— Para um curso de 60 mm ou menor,
aperte a placa de arraste mais longa
(3.1) diretamente na pega de aco-
plamento das hastes (9).

~  Para um curso que exceda 60 mm,
monte primeiro o suporte (16) e, em

seguida, a placa de arraste (3) co
suporte em conjunto com os pernos
(14) e parafusos (14.1).

2. Monte o suporte NAMUR (10) na vélvu-
la de controlo da seguinte forma:

— Para montagem na arcada NAMUR,
utilize um parafuso M8 (11) e uma
anilha de bloqueio dentada direta-
mente no orificio da arcada.

—  Para montagem em vélvulas com ar-
cada tipo colunas, utilize dois pernos
em U (15) & volta da arcada. Alinhe o
suporte NAMUR (10) em conformida-
de com o indicador de escala de mo-
do a que a placa de arraste (3) fique
alinhada centralmente com o suporte
NAMUR no curso médio da vélvula.

3. Monte a placa de ligagdes (6) ou bloco
de montagem de manémetros (7) com
manémetros no posicionador, certifican-
do-se de que os dois vedantes (6.1) es-
tdo corretamente assentes.

4. Selecione o tamanho do braco (1) M, L
ou XL necessdrio e a posicdio de pino de
acordo com o tamanho do atuador e o
curso de vélvula indicados na tabela de
cursos na pdgina 28.

Caso seja necessdria outra posicdo de pino
que n&o a posicdio 35 com o brago M stan-
dard, ou brago de tamanho L ou XL, proce-
da da seguinte forma:

— Aperte o pino transmissor (2) no orificio
do brago correspondente (posicéo de pi-
no conforme especificado na tabela de
cursos). Utilize apenas o pino transmis-
sor mais comprido (2) incluido no kit de
montagem.
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Montagem em arcada tipo coluna:
colunas com diametro de 20 a 35 mm

Montagem em
arcada NAMUR

10
9
9.1

| ra atuadores com
i 2800 cm? e curso I<

;=60 mm ‘
I
%%7] !
Braco XLe L | ‘ Lo “
% ! 5 0
Brago 1 ‘

Porca

Anilha de presséo
Pino transmissor
Placa de arraste
Placa de arraste
Placa de ligagéo
Vedantes

Bloco de montagem

1 Suporte adicional pa- 16 i

N =

NOOWWN = — —

de manémetros
8 Kit de montagem

de manémetros
9 Pega de acopla-
mento das hastes

9.1 Suporte

10 Suporte NAMUR

11 Parafuso

14 Perno a AVISO

14.1 Parafusos Utilize apenas a placa de ligagdes (6) incluida nos
15 PernoemU acessérios para ligar a alimentagdo e a saidal

16 Suporte

Nunca aparafuse pegas roscadas diretamente na caixa!

Fig. 8: Montagem segundo IEC 60534-6 (NAMUR)
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- Coloque o brago (1) no veio do posicio-
nador e aperte utilizando a anilha de
presséo (1.2) e a porca (1.1).

Mova o brago uma vez o méximo possi-
vel em ambas as direces.

5. Coloque o posicionador no suporte NA-
MUR de forma a que o pino transmissor
(2) pouse na ranhura da placa de arras-
te (3, 3.1). Ajuste o brago (1) em confor-
midade.
Aperte o posicionador no suporte NA-
MUR utilizando os trés parafusos de
aperto.

5.5 Ligagdo de acordo com
VDI/VDE 3847-1

Os posicionadores

Type 3730-5xxx0xxxx0x0060xx e

Type 3730-5xxxxxxx0xx0700 com purga de
ar da cémara da mola do atuador podem
ser montados em conformidade com VDI/
VDE 3847.

O posicionador Type 3730-5
xxx0xxxx0x0000xx sem purga de ar da cé-
mara da mola do atuador pode ser monta-
do em conformidade com VDI/VDE 3847.

Este tipo de montagem permite substituir ra-
pidamente o posicionador enquanto o pro-
cesso estd a decorrer bloqueando o ar no
atuador.

O sinal de presséo pode ser bloqueado no
atuador desapertando o parafuso de reten-
céio vermelho (20) e rodando o bloqueador
de ar (19) na parte inferior do bloco adap-
tador.

Montagem no atuador Tipo 3277 (consulte

Fig. 9)

= Pecas de montagem e acessérios neces-
sdrios: Tab. 5 na pégina 25.

Monte o posicionador na arcada. O sinal de
pressdo é direcionado para o atuador pela
placa de ligagdio (12), para atuadores com
acdio de seguranga "haste do atuador esten-
de" internamente através de uma perfuracéo
na arcada da vélvula e para "haste do atua-
dor retrai" através de tubagem externa.

Apenas a porta Y1 é necessdria para liga-

cdo do posicionador. A porta Y2 pode ser

usada para purga de ar da cémara de mo-
la.

1. Coloque o dispositivo de arraste (3) na
haste do atuador, alinhe e aperte firme-
mente de modo a que o parafuso de
montagem fique localizado na ranhura
da haste do atuador.

2. Coloque o suporte adaptador (6) no po-
sicionador e monte utilizando os parafu-
sos (6.1). Certifique-se de que os vedan-
tes assentam corretamente. Para posicio-
nadores com purga de ar, retire o tam-
pdio (5) antes de montar o posicionador.
Para posicionadores sem purga de ar,
substitua o bujéo (4) por um bujdo de
exaustdo.

3. Para atuadores com 355, 700 ou
750 cm?, retire o pino transmissor (2) no
brago M (1) na traseira do posicionador
da posigdio de pino 35, reposicione-o no
orificio para a posigdio de pino 50 e
aperte firmemente.
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Exaus. \ 20
19
1 Braco
1.1 Porca
1.2 Anilha de pressdo
2 Pino transmissor 12
3 Dispositivo de 12.1
arraste 13

4 Bujdo 13.1
5 Batente 17
) Suporte adaptador 17.1
6.1 Parafusos 17.2
6.2 Vedante moldado 18
6.3 Parafusos 18.1
11 Tampa 19
11.1  Bujdio de exaustdio 20

13.1
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13

Placa de ligagéio
Vedante

Bloco adaptador
Parafusos

Placa de comutacdo
Vedante moldado
Parafusos

Tampa de cobertura
Parafusos
Bloqueador de ar
Parafuso de retencdio

Fig. 9: Montagem de acordo com VDI/VDE 3847-1 para Atuador Tipo 3277
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Para atuadores de 175, 240 e 350 cm?
com curso de 15 mm, mantenha o pino
transmissor (2) na posicdo de pino 35.

Insira o vedante moldado (6.2) na ra-
nhura do suporte adaptador (6).

Insira o vedante moldado (17.1) na pla-
ca de comutacdo (17) e monte a placa
de comutagdio no bloco adaptador (13)
utilizando os parafusos (17.2).

Monte a placa cega (18) na placa de
comutagdo (17) utilizando os parafusos
(18.1). Certifique-se de que os vedantes
assentam corretamente.

12 Placa de ligagdio
13 Bloco adaptador

Fig. 10: Acdo de seguranca

Haste do atuador

estende refrai

Z
am
W/

i =12
&7/13

O

= <~ =

i

Nota

E possivel montar também uma eletrovdlvula
em vez da placa cega (18). A orientagéo da
placa de comutagéo (17) determina a posi-

¢éo de montagem da eletrovélvula. Alterna-

tivamente, é possivel montar uma placa res-
tritora (> AB 11).

9.

Monte o bloco adaptador (13) em con-
junto com a placa de ligagdes (12) no
atuador utilizando os parafusos (13.1).

10. Insira o bujdio de exaustdo (11.1) na li-

11

gagdo Exaus.

.Para a agdio de seguranga "haste do

atuador estende", vede a porta Y1 com
um bujdo.

7. Insira os parafusos (13.1) através dos Para a agdo de seguranca "haste do
orificios infermédios do bloco adaptador atuador retrai", ligue a porta Y1 & liga-
(13). c&o do sinal de pressdo do atuador.

8. Coloque a placa de ligagdes (12) em Coloque o posicionador com o bloco
conjunto com o vedante (12.1) nos para- adaptador (13) de forma a que o pino
fusos (13.1) de acordo com a acéio de transmissor (2) assente no topo do dis-
seguranca "haste do atuador estende" positivo de arraste (3). Ajuste o brago
ou "haste do atuador retrai". A acdo de (1) em conformidade e abra a tampa do
seguranca aplicada é determinada ali- posicionador para manter o veio do po-
nhando a ranhura do bloco adaptador sicionador em posicdio adequada com o
(13) com a ranhura da placa de ligagdes botdio de presséio rotativo.

(12) (Fig. 10). O brago (1) deve assentar no dispositivo
de arraste com a for¢a da mola.
Aperte o posicionador no bloco adaptador
(13) utilizando os dois parafusos de aperto
54 EB 8384-5 PT
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(6.3). Certifique-se de que o vedante mol-
dado (6.2) assenta corretamente.

12. Monte a tampa (11) do outro lado da
arcada. Certifique-se de que o bujdo de
exaustdo estd localizado na parte infe-
rior quando a vélvula de controlo é ins-
talada para permitir que qualquer con-
densacdio de dgua seja escoada.

Montagem em arcada NAMUR (consulte Fig. 11)

= Pegas de montagem e acessérios neces-
s@rios: Tab. 5 na pdgina 25.

2 Respeite as tabelas de cursos na pégi-
na 28.

1. Vaélvulas Série 240, tamanho de atua-
dor até 1400-60 cm2 Aparafuse os dois
pernos (14) ao suporte da peca de aco-
plamento das hastes ou diretamente &
peca de acoplamento das hastes (depen-
dendo da versdo), coloque a placa de
arraste (3) no topo e utilize os parafusos
(14.1) para aperto.

Vélvula Tipo 3251, 350 a 2800 cm2
Aperte a placa de arraste mais longa
(3.1) no suporte da pega de acoplamen-
to das hastes ou diretamente & peca de
acoplamento das hastes (dependendo da
versdo).

Vélvula Tipo 3254, 1400-120 a 2800
em?2: Aparafuse os dois pernos (14) ao
suporte (16). Aperte o suporte (16) na
peca de acoplamento das hastes, colo-
que a placa de arraste (3) no topo e uti-
lize os parafusos (14.1) para aperto.

Monte o posicionador na arcada NA-
MUR como indicado em Fig. 11.

2.

Montagem e arranque

Para montagem na arcada NAMUR,
aparafuse o bloco de montagem NA-
MUR (10) diretamente no orificio exis-
tenfe na arcada utilizando o parafuso e
a anilha de bloqueio dentada (11). Ali-
nhe a marca da peca de montagem NA-
MUR (no lado marcado como '1') para
um curso de 50%.

Para montagem em vélvulas com arca-
da fipo colunas utilizando a pega de
adaptagéo (15), que é colocada em tor-
no da arcada: aparafuse os quatro per-
nos no bloco de montagem NAMUR
(10). Coloque o bloco de montagem
NAMUR na haste e posicione a pega de
adaptagéo (15) no lado oposto. Utilize
as porcas e anilhas de bloqueio denta-
das para fixar a peca de adaptagdo nos
pernos. Alinhe a marca da pega de
montagem NAMUR (no lado marcado
como '1') para um curso de 50%.

Coloque o suporte adaptador (6) no po-
sicionador e monte utilizando os parafu-
s0s (6.1). Certifique-se de que os vedan-
tes assentam corretamente. Para posicio-
nadores com purga de ar, retire o tam-
pdio (5) antes de montar o posicionador.
Para posicionadores sem purga de ar,
substitua o bujdo (4) por um bujdo de
exaustdo.

Selecione o tamanho do braco (1) M, L
ou XL necessdrio e a posicdo de pino de
acordo com o tamanho do atuador e o
curso de vélvula indicados na tabela de
cursos na pdgina 28.

Caso seja necessdria outra posigdo de pino
que ndo a posicdio 35 com o brago M stan-
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dard, ou brago de tamanho L ou XL, proce-
da da seguinte forma:

- Aperte o pino transmissor (2) no orificio do
brago correspondente (posigéo de pino
conforme especificado na tabela de cur-
sos). Utilize apenas o pino transmissor mais
comprido (2) incluido no kit de montagem.

— Coloque o brago (1) no veio do posicio-
nador e aperte utilizando a anilha de
pressdo (1.2) e a porca (1.1).Mova o
brago uma vez o méximo possivel em
ambas as direcdes.

5. Insira o vedante moldado (6.2) na ra-
nhura do suporte adaptador.

6. Insira o vedante moldado (17.1) na pla-
ca de comutagdo (17) e monte a placa
de comutagdo no bloco adaptador (13)
utilizando os parafusos (17.2).

7. Monte a placa cega (18) na placa de
comutagdo utilizando os parafusos
(18.1). Certifique-se de que os vedantes
assentam corretamente.

i Nota
E possivel montar também uma eletrovélvula em
vez da placa cega (18). A orientagdio da placa
de comutagdo (17) determina a posicéo de
montagem da eletrovdlvula. Alternativamente, é
possivel montar uma placa restritora (> AB 11).

8. Aperte o bloco adaptador (13) ao bloco
de montagem NAMUR utilizando os pa-
rafusos (13.1).

9. Insira o bujdo de exaustdo na ligagdo
Exaus.

10. Coloque o posicionador no bloco adapta-
dor (13) de forma a que o pino transmissor

(2) assente no topo da placa de arraste (3,
3.1). Ajuste o braco (1) em conformidade.

Aperte o posicionador no bloco adaptador
(13) utilizando os dois parafusos de aperto
(6.3). Certifique-se de que o vedante mol-
dado (6.2) assenta corretamente.

11. Para atuadores de simples efeito sem pur-
ga de ar, ligue a porta Y1 do bloco adap-
tador & ligagdo do sinal de presséo do
atuador. Vede a porta Y2 com um buijéo.

Para atuadores de duplo efeito e atua-
dores com purga de ar, ligue a porta Y2
do bloco adaptador & ligagdo do sinal
de pressdo da segunda camara do atua-
dor ou & cémara da mola do atuador.

5.6 Montagem de acordo com
VDI/VDE 3847-2

A montagem de acordo com VDI/

VDE 3847-2 para atuadores rotativos PFEIF-
FER SRP (simples efeito) e DAP (duplo efeito)
nos tamanhos 60 a 1200 com interface NA-
MUR e purga de ar da cémara da mola do
atuador permite a montagem direta do posi-
cionador sem tubagem adicional.

Além disso, este tipo de montagem permite
substituir rapidamente o posicionador en-
quanto o processo estd a decorrer bloquean-
do o ar nos atuadores de simples efeito.

Procedimento para bloquear o atuador no

lugar (consulte Fig. 12):

1. Desaperte o parafuso de retengéio ver-
melho (1).

2. Rode o bloqueador de ar (2) na parte
inferior do bloco adaptador de acordo
com a inscri¢do.

56

EB 8384-5 PT


https://www.samson.de/pdf_en/t00110en.pdf

Montagem e arranque

o —
S5 13 131 17117 172
e 2H
O — HH
s 18
. —=q)
o -
=
18.1
Q) ©
©
3 10
—
f N
P - N P
‘w]—@ TLF @—Iugl’
N %
p— s 1© © ]
©
Sup.
° |99 .
2
Exaus. 0
19
1 Braco
1.1 Porca
1.2 Anilha de presséo
2 Pino transmissor 13.1 Parafusos
3 Placa de arraste 14 Perno
3.1  Placa de arraste 14.1 Parafusos
4 Bujdo 15 Pegcade
5 Batente adaptacdio
6 Suporte adaptador para colunas
6.1 Parafusos 16  Suporte
6.2 Vedante moldado 17 Placa de comutacdo
6.3 Parafusos 17.1 Vedante moldado
10 Bloco de montagem  17.2 Parafusos
NAMUR 18  Tampa de cobertura
11 Parafuso com anilha  18.1 Parafusos
de bloqueio dentada 19 Bloqueador de ar
13 Bloco adaptador 20  Parafuso de refengéio
Fig. 11: Montagem de acordo com VDI/VDE 3847 -1 numa arcada NAMUR
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5.6.1 Versdo para atuador de 12
simples efeito

Montagem num atuador rotativo PFEIFFER
Tipo 31a (edi¢do 2020+) SRP

= Consulte a Fig. 14.

1. Aperte o bloco adaptador (1) na interfa- —‘ oo d
ce NAMUR do atuador utilizando os ] E;;;gz ¢
quatro parafusos de aperto (2). 2 Bloqueador

= Certifique-se de que os vedantes assen- de ar
tam corretamente. 3

2. Monte o disco de arraste (3) no veio do S
atuador. Use o adaptador do veio cor-
respondente (consulte Tab. 6 na pdgina o)

26). oy © o

3. Coloque o suporte adaptador (4) no blo- O
co adaptador (1) e aperte-o utilizando
os parafusos de aperto (5). o © @

= Certifique-se de que os vedantes assen-
tam corretamente.

O
4. Insira e aperte o pino transmissor (2) na m

posicdio de 90 ° no brago do posiciona-
dor (consulte Fig. 13). Utilize apenas o 1 \2
pino transmissor mais comprido incluido
no kit de montagem.

Fig. 12: Bloco adaptador para montagem de
acordo com VDI/VDE 3847-2

5. Alinhe o posicionador no suporte adap-
tador (1) de forma a que o pino trans-
missor engate no disco de arraste do
atuador (3).

6. Aperte o posicionador no suporte adap-
tador (4) utilizando os parafusos de
aperto (6).

= Certifique-se de que os vedantes assen-
tam corretamente.

Fig. 13: Posicéio de 90 ° do pino de arraste
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Bloco adaptador
Parafusos de fixacdo
Disco transmissor
Suporte adaptador
Parafusos de fixacdo
Parafusos de fixacdo

SO A WN —

Fig. 14: Montagem num atuador de simples efeito

EB 8384-5 PT 59



Montagem e arranque

5.6.2 Verséo para atuador de
duplo efeito

Adicionalmente, deve montar-se um amplifi-
cador de inverséio para aplicagdes com
atuadores de efeito duplo (DAP) ou aplica-
¢des com atuadores de efeito simples (SAP)
que incluam testes de curso parcial.

Neste caso, é necessdrio um suporte adap-
tador especial (4) para montagem.

= Consulte a Fig. 16.

1. Aperte o bloco adaptador (1) na interfa-
ce NAMUR do atuador utilizando os
quatro parafusos de aperto (2).

= Certifique-se de que os vedantes assen-
tam corretamente.

2. Monte o disco de arraste (3) no veio do
atuador. Use o adaptador corresponden-
te (consulte Tab. 6 na pdgina 26).

3. Coloque o suporte adaptador (4) no blo-
co adaptador (1) e aperte-o utilizando
os parafusos de aperto (5).

= Certifique-se de que os vedantes assen-
tam corretamente.

4. Insira e aperte o pino transmissor (2) na
posicdio de 90 ° no brago do posiciona-
dor (consulte Fig. 13 na pagina 58).

5. Alinhe o posicionador no suporte adap-
tador (1) de forma a que o pino trans-
missor engate no disco de arraste do
atuador (3).

6. Aperte o posicionador no suporte adap-
tador (4) utilizando os parafusos de
aperto (6).

7. Monte o Amplificador de inversdo Tipo
3710 (7) juntamente com os dois casqui-

lhos guia (8) e a placa terminal (9) no
suporte adaptador usando os parafusos
de aperto associados (10).

= Certifique-se de que os vedantes assen-

tam corretamente.

. Remova o bujdo de exaustdo no bloco
adaptador e sele a abertura com o bu-
jdo G Va.

Monte a placa de comutagéio marcada
com 'Doppel' para atuadores de duplo
efeito ou a placa de comutagdo marca-
da com 'PST para atuadores de simples

efeito com feste de curso parcial. Ver
Fig. 15,

= Certifique-se de que os vedantes assen-

tam corretamente.

Fig. 15: Montagem da placa de comutagdo
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Bloco adaptador
Parafusos de fixacdio
Disco transmissor

1
2
3
4 Suporte adaptador
5
6
7

Parafusos de fixagdo
Parafusos de fixagdo
Amplificadores de
inversdo

Casquilhos guia
Placa final

10 Parafusos de fixagdo

O ©

Fig. 16: Montagem num atuador de duplo efeito ou num atuador de simples efeito com feste de curso
parcial
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Placa intermédia para interface AA4
= Consulte a Fig. 17.

Deve ser montada uma placa intermédia (1)
entre o bloco adaptador e o suporte adap-
tador para atuadores rotativos PFEIFFER SRP
e DAP nos tamanhos 900 e 1200 com inter-
face AA4. Esta placa estd incluida nos aces-
sérios para o adaptador do veio AA4 (con-
sulte Tab. 6 na pagina 26).

Montagem de uma eletrovélvula
= Consulte a Fig. 18.

E possivel montar também uma eletrovélvula
em vez da placa cega (18). A orientagdio da
placa de comutagdo (17) determina a posi-
¢&io de montagem da eletrovdlvula. Em alter-
nativa, é possivel montar uma placa restrito-
ra. Para mais informacdes, consulte o docu-
mento P> AB 11 (Acessérios para eletroval-
vulas).

Vers&o para atuador de simples efeito:

M 1

Bt

o 1O

Verséo para atuador de duplo efeito:

M 1

|
_ 0 O
=/ N="

11 Placa intermédia

Fig. 17: Placa intermédia para atuadores nos tamanhos 900 e 1200 para interface AA4
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Fig. 18: Montagem de uma eletrovdlvula
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5.7 Montagem em vdlvulas de
microcaudal Tipo 3510

= Consulte a Fig. 19

= Pegas de montagem e acessérios
necessdrios: Tab. 4 na pdgina 25.

= Respeite as tabelas de cursos na
pdgina 28.

O posicionador é montado na arcada da

vélvula utilizando um suporte.

1. Aperte o suporte (9.1) na peca de aco-
plamento das hastes.

2. Aparafuse os dois pernos (9.2) ao su-
porte (9.1) da pega de acoplamento das
hastes (9), coloque a placa de arraste
(3) no topo e utilize os parafusos (9.3)
para aperto.

3. Monte a escala de indicacdo de curso
(acessérios) no lado exterior da arcada
utilizando os parafusos sextavados
(12.1), assegurando que a escala estd
alinhada com a peca de acoplamento
das hastes.

4. Aperte a barra sextavada (11) no lado
exterior da arcada aparafusando os pa-
rafusos M8 (11.1) diretamente nos orifi-
cios da arcada.

5. Aperte o suporte (10) & barra sextavada
utilizando o parafuso sextavado (10.1),
a anilha e a anilha de bloqueio denta-

da.

6. Monte a placa de ligagdes (6) ou bloco
de montagem de manémetros (7) com
mandmetros no posicionador, certifican-
do-se de que os dois vedantes estdo cor-
retamente assentes.

7. Desaperte o braco M standard (1) in-
cluindo o pino transmissor (2) do veio do
posicionador.

8. Coloque o brago S (1) e aperte o pino
transmissor (2) no orificio para a posi-
cdo de pino 17.

9. Coloque o brago S no veio do posiciona-
dor e aperte firmemente utilizando a
anilha de presséo (1.2) e a porca (1.1).
Mova o brago uma vez o méximo possi-
vel em ambas as direcdes.

10. Coloque o posicionador no suporte (10)
de forma a que o pino transmissor desli-
ze para a ranhura da placa de arraste
(3). Ajuste o brago (1) em conformidade.
Fixe o posicionador no suporte (10) utili-
zando ambos os parafusos.

5.8 Montagem em atuadores
rotativos

= Consulte a Fig. 21

= Pegas de montagem e acessérios neces-
sdrios: Tab. 7 na pégina 26.
= Respeite as tabelas de cursos na
pdgina 28.
O posicionador é montado em atuadores ro-
tativos utilizando dois pares de suportes.
Antes de montar o posicionador no atuador
rotativo SAMSON Tipo 3278, monte o
adaptador associado (5) & extremidade livre
do veio do atuador rotativo.
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1 Brago

1.1 Porca

1.2 Anilha de pressdo
2 Pino transmissor

3 Placa de arraste
6
6
7

9.3 T

© Aviso ‘ - .
Utilize apenas a placa de ligagdes (6) | @/‘/ 2 Placa de ligagdo
incluida nos acessérios para ligar a | Vedantes

‘ Bloco de montagem de

alimentacéo e a saidal
Nunca aparafuse pecas roscadas

diretamente na caixal!
6 -
@@o\
[
6.1 ‘ T
|

mandémetros
8 Kit de montagem de

mandmetros
9 Pega de acoplamento das
hastes

X Suporte
9.2  Perno
9.3 Parafusos
10 Suporte
10.1  Parafuso
1 Barra sextavada

11.1  Parafusos
12.1  Parafusos

Fig. 19: Montagem em vdlvulas de microcaudal Tipo 3510
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i Nota
Ao ligar o posicionador como descrito abai-
xo, é imperativo que a direcdo de rotagdo
do atuador seja respeitada.

1. Coloque o dispositivo de arraste (3) no
veio ranhurado do atuador ou do adap-
tador (5).

2. Coloque o disco de acoplamento (4) com
o lado plano virado para o atuador no
dispositivo de arraste (3). Consulte a
Fig. 22 para alinhar a ranhura de modo
a corresponder & direcdio de rotagdo
quando a vélvula esté na posicdio fecha-

da.

3. Fixe o disco de acoplamento (4) e dispo-
sitivo de arraste (3) firmemente no veio
do atuador utilizando o parafuso (4.1) e
a anilha de pressdo (4.2).

4. Aperte o par de suportes inferiores
(10.1) com as curvaturas direcionadas

1.2
1
; Ly ol 1.1
'
4.1
2@- il 4.2

3

R
E

NZ]

\\/_/

Fig. 20: Montagem do disco de acoplamento no

Tipo 3278

para o interior ou para o exterior (de-
pendendo do tamanho do atuador) no
atuador. Posicione o par de suportes su-
periores (10) e aperte.

. Monte a placa de ligagdes (6) ou bloco

de montagem de manémetros (7) com
manémetros no posicionador, certifican-
do-se de que os dois vedantes estdo cor-
retamente assentes. Os atuadores rotati-
vos sem mola de duplo efeito requerem
a utilizagdo de um amplificador inverti-
do no lado da ligagéo da caixa do posi-
cionador (consulte a seccdo 5.9).

Desaperte o pino transmissor standard
(2) do brago M (1) do posicionador. Uti-
lize o pino transmissor metdlico (&

5 mm) incluido no kit de montagem e
aparafuse firmemente no orificio para a
posicdio do pino 90°.

. Coloque o posicionador no suporte su-

perior (10) e aperte firmemente. Tendo
em consideracdo a direcdo de rotacéio
do atuador, ajuste o brago (1) de modo
a encaixar o pino fransmissor na ranhuy-
ra do disco de acoplamento (4)

(Fig. 22). E necessario assegurar que o
brago (1) fique paralelo o lado longo
do posicionador quando o atuador se
encontra a meio do seu angulo de rota-
¢do.

. Cole a escala adesiva (4.3) no disco de

acoplamento de modo a que a ponta da
seta indique a posigdo fechada e a sua
leitura seja facil quando a vélvula esté
instalada.
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Legenda para Fig. 20 e Fig. 21
Braco Abertura da vélvula de controlo no sentido
Porca oposto dos ponteiros do relégio
Anilha de pressdo Abertura da vélvula de controlo no sentido
Pino fransmissor dos ponteiros do relégio
Dispositivo de arraste
Disco de acoplamento
Parafuso

Anilha de pressdo

N —

L et

N —

Escala adesiva

Veio do atuador

Adaptador para Tipo 3278

6 Placa de ligagdo

6.1 Vedantes

7 Bloco de montagem de ma-
németros

8 Kit de montagem de
manémetros

10 Par de suportes superiores

10.1  Par de suportes inferiores

o
w

Fig. 21: Montagem em atuadores rotativos
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5.8.1 Versdo robusta
2 Consulte a Fig. 23

= Pecas de montagem e acessérios necessd-

rios: Tab. 7 na pégina 26.

Ambos os kits de montagem contém todas as

pecas de montagem necessdrias. As pegas pa-
ra o tamanho de atuador utilizado tém de ser

selecionadas a partir do kit de montagem.

Prepare o atuador e monte o adaptador neces-
sério fornecido pelo fabricante do atuador.

1. Monte a caixa (10) no atuador rotativo. Em

caso de montagem VDI/VDE, coloque es-
pagadores (11) por baixo, se necessdrio.

2. Para atuadores rotativos SAMSON Tipo

278 e VETEC S160, aperte o adaptador (5)

na extremidade livre do veio e, para o
atuador VETEC R, coloque no adaptador
(5.1). Para atuadores Tipo 3278, VETEC
$160 e VETEC R, coloque no adaptador
(3), ou a verséo VDI/VDE, use apenas o

Atuador com rotagdo no
sentido contrério ao dos
ponteiros do relégio

1

T i Y
Mcom rotagdo no sentido

dos ponteiros do relégio

Fig. 22: Direcéio de rotagéo

adaptador quando for necessério devido
ao tamanho do atuador.

Fixe a etiqueta adesiva (4.3) no acoplamen-
to de forma a que a parte amarela da eti-
queta fique visivel na janela da caixa quan-
do a vélvula estdé aberta (OPEN). Sdo forne-
cidas etiquetas adesivas com simbolos infor-
mativos que podem ser aplicadas na caixa,
se necessdrio.

. Aperte o disco de acoplamento (4) no veio

ranhurado do atuador ou do adaptador
(3) utilizando o parafuso (4.1) e a anilha
de pressdo (4.2).

Desaperte o pino transmissor standard (2)
do brago M (1) do posicionador. Fixe o pi-
no transmissor (@5 mm) incluido no kit de
montagem para a posicdio de pino a 90°.

. Monte a placa de ligagdio (6) para a liga-

¢&o V4 G ou bloco de montagem de mané-
metros (7) com manémetros no posiciona-
dor, certificando-se de que os dois vedantes
(6.1) estdo corretamente assentes. Os atua-
dores rotativos sem mola de duplo efeito re-
querem a utilizagdio de um amplificador in-
vertido no lado da ligagéio da caixa do po-
sicionador (consulte a seccdo 5.9).

Para atuadores com um volume inferior a
300 cm?3, enrosque a restricdio roscada (re-
f.2 1400-6964) na saida de sinal de pres-
séo do posicionador (ou na saida do bloco
de montagem de manémetros ou placa de
ligagédo).

. Coloque o posicionador na caixa (10) e

aparafuse firmemente. Tendo em considera-
c&o a diregdio de rotagdio do atuador, ajuste
o brago (1) de modo a encaixar o pino
transmissor na ranhura correta (Fig. 22).
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Use uma restricdo roscada na saida de

1 Brago 6 Placa de ligagdo sinal de presséo para atuadores com
1.1 Porca (apenas para G i) volume <300 ¢m?3
1.2 Anilhade pressio 6.1 Vedantes
2 Pino transmissor 7 Bloco de montagem 6
3 Adaptador de manémetros 6.1
4 Pega de acopla- 8 Kit de montagem de 7'
mento das hastes manémetros 8
4.1 Parafuso 10 Caixa do
4.2 Anilha de pressdo adaptador
4.3  Efiqueta adesiva 10.1 Parafusos
5 Veio do atuador ou 11 Espacador 1
adaptador 1.1
5.1  Adaptador ) 1 .2
------- \ 2
4.1
4.2
4
4.3
3
10.1
10
11
5

SAMSON Tipo 3278
VETEC $160, VETEC R

Fig. 23: Montagem em atuadores rotativos (versdo robusta)

Montagem de acordo com VDI/VDE 3845
(Set. 62010) Nivel de fixacdo 1, tamanho
AA1 a AA4; consulte a secgdo 3.8.1
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5.9 Amplificador de inversdo
para atuadores de duplo
efeito

Para utilizagdo com atuadores de duplo efei-
to, o posicionador tem de ser equipado com
um amplificador de inversdo.

2 SAMSON Amplificador de inversdo Ti-
po 3710
» EB 8392

= Caso seja utilizado um amplificador de
inversdo diferente (item N.° 1079-1118
ou 1079-1119), monte-o como descrito
na seccdo 5.9.1.

O seguinte aplica-se a todos os amplifica-
dores de inversdo:

O sinal de presséo do posicionador ¢ forne-
cido na saida 1 do amplificador de inver-
s@o. Uma pressdo oposta, que iguala a
pressdio de alimentagdio necessdria (Z) quan-
do adicionada & pressdo na saida 1, é apli-
cada na saida 2.

A seguinte relacdo aplica-se:

saida 1 + saida 2 = Pressdo de alimenta-
¢do (Z).

Ligue a saida 1 & ligagdo do sinal de pres-
s@o no atuador que leva a que a vdlvula
abra quando a presséo aumenta.

Ligue a saida 2 & ligagdo do sinal de pres-
sGo no atuador que leva a que a vélvula fe-
che quando a presséo aumenta.

= Coloque o comutador AIR TO OPEN/
AIR TO CLOSE no posicionador na posi-
¢Go AIR TO OPEN.

i Nota
A forma como as saidas sGo marcadas de-
pende do amplificador de inverséo utilizado:
—Tipo 3710: Saida 1/2=Y,/Y,
-1079-1118 e 1079-1119:

Saida 1/2 = A,/A,

5.9.1 Amplificador de inversédo

(1079-1118 ou 1079-1119)
= Consulte a Fig. 24

1. Monte a placa de ligagdes (6) dos aces-
sérios da Tab. 6 no posicionador. Certifi-
que-se de que ambos os O-rings (6.1)
assenfam corretamente.

2. Enrosque as porcas especiais (1.3) dos
acessérios do amplificador de inverséio
nos orificios da placa de ligagdes.

3. Insira a junta (1.2) na ranhura do ampli-
ficador de inversdo e deslize ambos os
parafusos especiais cdncavos (1.1) nos
orificios de ligagdo A, e Z.

4. Coloque o amplificador de inverséo na
placa de ligagdes (6) e aparafuse firme-
mente utilizando ambos os parafusos es-
peciais (1.1).

5. Utilize uma chave (8 mm) para aparafu-
sar os filiros incluidos (1.6) nos orificios
de ligagdio A, e Z.

0O Aviso

Poderd ocorrer uma fuga descontrolada de
ar da ligagéo do sinal de presséo.

Néo retire o bujdo (1.5) do amplificador de
inversédo.
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— Alimentacdo 38

A partir do posicionador

Saida 9 —

e

|
Al

3

|
Z

o atuador

Sinais de controlo para

®

==
Il
I

—

LUJ

o B o =

N —

1.6

Amplificadores de inversdo
Parafusos especiais

Junta

Porcas especiais

Vedante de borracha
Batente

Filtro

Placa de ligagéio

O-rings

Parafusos

'

Alimentacdo 38

Fig. 24: Montagem do amplificador de inverséo (1079-1118 ou 1079-1119)
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i Nota
O vedante de borracha (1.4) ndo é necessd-
rio e pode ser removido quando é utilizado
um bujdo.

6. Apés a inicializagdo, defina o Cédi-
go 16 (Limite de pressdo) para No
(Nao).

Acessérios do manémetro

As instrucdes de montagem da Fig. 24 nédo
se alteram. Aparafuse um suporte de mané-
metro nas ligagdes A, e Z.

Bloco de montagem 1400-7106

de mandémetros

GV
Y4 NPT 1400-7107

Manémetros para ar de alimentagéo Z e sai-
da A; como indicado em Tab. 8 e Tab. 9.

5.10 Montagem de sensor de
posicdo externo

Fig. 25: Posicionador com sensor montado
numa vdlvula de microcaudal

= Pegas de montagem e acessérios neces-
sdrios: Tab. 8 na pégina 27.

Na versdio de posicionador com sensor de
posicdio externo, o sensor localizado numa
caixa separada é montado através de uma
placa ou suporte na vélvula de controlo. A
monitorizagdo do curso é equivalente & de
um dispositivo standard.

O posicionador pode ser montado numa
parede ou num tubo.

Para a ligagdo pneumdtica é necessdrio
montar uma placa de ligagdes (6) ou um su-
porte de manémetros (7) no posicionador,
dependendo do acessério escolhido. Certifi-
que-se de que os vedantes (6.1) estdo inseri-
dos corretamente (consulte Fig. 9, em baixo
a direita).

Para as ligagdes elétricas ¢ incluido um ca-
bo de ligagdio de 10 metros com conectores
M12x1 no &mbito da entrega.

i Nota

— Adicionalmente, as instrucées nas sec-
¢Bes 5.15 e 5.16 séo aplicdveis as liga-
¢es pneumdticas e elétricas.

— Desde 2009, a parte de trds do sensor de
posicdo (20) estd equipada com dois pi-
nos que funcionam como limitadores me-
cénicos para o braco (1). Se este sensor
de posicdo for montado utilizando pegas
de montagem antigas, é necessdrio perfu-
rar dois orificios de & 8 mm na placa de
montagem/suporte (21). E disponibilizado
um modelo para este propdsito. Ver
Tab. 8.
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5.10.1 Montagem do sensor de
posi¢do com montagem
direta

Atuador Tipo 3277-5 com 120 cm? (Fig. 6)

O sinal de pressédo do posicionador é dire-
cionado pela ligagéo do sinal de pressdo da
placa de comutagdo (9, Fig. 26 esquerda)
para a cdmara da membrana do atuador.
Para prosseguir, comece por aparafusar a
placa de comutagéo (9) incluida nos acessé-
rios na arcada do atuador.

- Rode a placa de comutagdio (9) de modo
a que o simbolo correto para a agdio de
seguranca "haste do atuador estende"
ou "haste do atuador retrai" fique ali-
nhada com a marcagdo (Fig. 27, abai-
x0).

—  Certifique-se de que a junta da placa de
comutacdo (9) é inserida corretamente.

- A placa de comutagéio tem orificios ros-
cados com roscas NPT e G. Vede a liga-
¢do roscada ndo utilizada com o vedan-
te de borracha e o bujdo.

Atuador Tipo 3277 com 175 a 750 cm2

O sinal de pressdo é direcionado para a li-
gagdio na lateral da arcada do atuador para
a versdo com agdo de seguranga "haste do
atuador estende". Para a agdio de seguranga
"haste do atuador retrai" é utilizada a liga-
¢dio na caixa superior da membrana. A Ii-
gagdio na lateral da arcada deve estar equi-
pada com um bujéo de exaustdo (acessé-
rios).

Montagem e arranque

Montagem do sensor de posicdo

1. Coloque o brago (1) do sensor na posi-
¢dio intermédia e mantenha nessa posi-
¢do. Desenrosque a porca (1.1) e retire
o brago em conjunto com a anilha de
pressdo (1.2) do veio do sensor.

2. Aparafuse o sensor de posicdio (20) na
placa de montagem (21).

3. Dependendo do tamanho do atuador e
do curso nominal da vélvula, determine
que brago e posicdo do pino transmissor
(2) devem ser utilizadas a partir da ta-
bela de cursos na pégina 28. O posi-
cionador é fornecido com o braco M na
posicdio de pino 35 no sensor. Se neces-
sdrio, retire o pino transmissor (2) da
respetiva posicdo e mova-o para o orifi-
cio da posicéo de pino recomendada e
aperte firmemente.

4. Coloque o braco (1) e a anilha de pres-
sdo (1.2) no veio do sensor. Mova o bra-
o para a posicdo intermédia e fixe
nessa posigdo. Aparafuse a porca (1.1).

5. Coloque o dispositivo de arraste (3) na
haste do atuador, alinhe e aperte firme-
mente de modo a que o parafuso de
montagem fique localizado na ranhura
da haste do atuador.

6. Coloque a placa de montagem em con-
junto com o sensor na arcada do atua-
dor de modo a que o pino transmissor
(2) assente no topo do dispositivo de ar-
raste (3). Este deve assentar com a forca
da mola. Aperte a placa de montagem
(21) na arcada do atuador utilizando
ambos os parafusos de fixagdo.
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7. Monte a tampa (11) do outro lado. Cer-
tifique-se de que o bujdo de exaustdo
estd localizado na parte inferior quando
a vélvula de controlo ¢ instalada para
permitir que qualquer condensagéo de
d4gua seja escoada.

21

——9

Sinal de pressdo
Bujdio de exaustdo ££
Brago
1 Porca
.2 Anilha de pressdo
Pino transmissor

Dispositivo de arraste
Placa de ligagéio

~ -t % 11 Tampa
Marcagdo < p .
[ N 20 Sensor de posicdo

v v 21 Placa de montagem

|_— Sinal de pressdo

2 é Haste do atuador

Simbolo ~1_ G NPT

Estende Retrai

VWN — = —

Fig. 26: Montagem em atuador Tipo 3277-5 (esquerda) e atuador Tipo 3277 (direita)
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5.10.2 Montagem do sensor de

posi¢céio com montagem de

acordo com IEC 60534-6

= Pecas de montagem e acessérios neces-

sdrios: Tab. 8 na pégina 27.

= Consulte a Fig. 27

ju—

. Coloque o brago (1) do sensor na posi-
¢do intermédia e mantenha nessa posi-
¢éio. Desenrosque a porca (1.1) e retire
o brago em conjunto com a anilha de
pressdo (1.2) do veio do sensor.

2. Aparafuse o sensor de posicdio (20) no

suporte (21).

O brago M standard incluido com o pino
transmissor (2) na posigdo 35 foi concebido
para atuadores de 120 a 350 cm? com um
curso nominal de 15 mm. Para atuadores

Montagem e arranque

com outras dimensdes ou cursos, selecione a
posicdio do braco e do pino a partir da ta-
bela de cursos na pégina 28. O kit de
montagem inclui bracos de tamanho L e XL.

3.

Coloque o brago (1) e a anilha de pres-
séo (1.2) no veio do sensor. Mova o bra-
¢o para a posicdo intermédia e fixe
nessa posicdo. Aparafuse a porca (1.1).

4. Aparafuse os dois pernos (14) ao supor-

te (9.1) da peca de acoplamento das
hastes (9), coloque a placa de arraste
(3) no topo e utilize os parafusos (14.1)
para aperto.

. Coloque o suporte com o sensor na ar-

cada NAMUR de modo a que o pino
transmissor (2) assente na ranhura da
placa de arraste (3) e, em seguida, apa-
rafuse o suporte utilizando os respetivos
parafusos de fixagdo na valvula.

20 21

1.1,1.2

14.1

Braco
.1 Porca
.2 Anilha de presséo

T
)
i

L

Fig. 27: Montagem de acordo com IEC 60534-6 (NAMUR)

Placa de arraste
Pega de acopla-
mento das hastes

1
1
1
2 Pino transmissor
3
9

9.1 Suporte

14  Perno

14.1 Parafusos

20 Sensor de posicdio
21 Suporte
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5.10.3 Montagem do sensor de

posi¢do na valvula de
microcaudal Tipo 3510
> Pegos de monfagem e acessdrios neces-
sdrios: Tab. 8 na pégina 27.
Consulte a Fig. 28

. Coloque o brago (1) do sensor na posi-
¢do intermédia e mantenha nessa po-
si¢do. Desaperte a porca (1.1) e reti-
re o brago M (1) standard em conjun-

—_

3.

Selecione o braco S (1) dos acessérios e
aparafuse o pino transmissor (2) no orifi-
cio da posicdo de pino 17. Coloque o
brago (1) e a anilha de presséo (1.2) no
veio do sensor. Mova o brago para a po-
sicdo intermédia e fixe nessa posicdo.
Aparafuse a porca (1.1).

4. Coloque o dispositivo de arraste (3) na

peca de acoplamento das hastes da vél-
vula, alinhe em angulo reto e aparafuse
firmemente.

to com a anilha de presséo (1.2) do veio - Posi.cione o suporte (21) com o sensor de
do sensor. po?cao na arcada go vczllvula j aparafu-
- se firmemente, certiticando-se de que o
2. Aparafuse o sensor de posicdo (20) no ) . . 4
suporte (21) pino transmissor (2) desliza para a ro-
P : nhura do dispositivo de arraste (3).
1.1
20 21 12
M |
‘ ?P AW
el
T =
1
AT TN
1L/ 2
(= e '%
HEAN 3 1 Braco
. 1.1 Porca
1 = 1.2 Anilha de pressdo
2 Pino transmissor
- | 3 Dispositivo de arraste
1 — 20  Sensor de posicdio
21 Suporte

Fig. 28: Montagem numa vélvula de microcaudal
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5.10.4 Montagem em

atuadores rotativos

= Pegas de montagem e acessérios neces-

s@rios: Tab. 8 na pagina 27.

= Consulte a Fig. 29

—_

. Coloque o brago (1) do sensor na posi-

¢do intermédia e mantenha nessa posi-
¢do. Desenrosque a porca (1.1) e retire
o braco em conjunto com a anilha de

pressdo (1.2) do veio do sensor.

2. Aparafuse o sensor de posicdo (20) na

placa de montage

m (21).

Montagem e arranque

Substitua o pino transmissor (2) normal-

mente montado no brago (1) pelo pino

transmissor metdlico (@ 5 mm) dos aces-

sérios e aparafuse-o no orificio para a

posicdio de pino a 90°.

Coloque o brago (1) e a anilha de pres-

séo (1.2) no veio do sensor. Mova o bra-
¢o para a posicdo intermédia e fixe
nessa posicdo. Aparafuse a porca (1.1).

Siga as instrucdes que descrevem a monta-
gem do posicionador standard na sec-

cdo 5.8.

Em vez do posicionador, monte o sensor de
posicdo (20) com a respetiva placa de mon-

Fig. 29: Montagem em atuadores rotativos

tagem (21).
| " +—2
E 77777 2]
|_E N == E‘k v,
1 — ! + t G
]
L] s 0]
T - 1 1 Brago
fan 1.1 Porca
. :D‘| '_II:D_ 1.2 Anilha de p.ressao
LJ LJ 2 Pino transmissor
20  Sensor de posicdo
2 1.1,1.2 21 Placa de montagem
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5.11 Montagem do sensor de
fugas

= Consulte a Fig. 30

Normalmente, a vélvula de controlo é forne-
cida com o posicionador e o sensor de fu-
gas ja montados.

Se o sensor de fugas for montado apés a
instalacdo da vélvula ou se for montado
noutra vélvula de controlo, proceda da for-
ma descrita a seguir.

0 aviso

Risco de avaria devido a aperto incorreto.
Aperte o sensor de fugas com um bindrio de
20 +5 Nm.

A ligagdio roscada M8 na arcada NAMUR
deve ser utilizada preferencialmente para
montar o sensor (Fig. 30).

4% Dica

Se o posicionador for montado diretamente
no atuador (montagem direta), as interfaces
NAMUR em ambos os lados da arcada da
vélvula podem ser utilizadas para montar o
sensor de fugas.

O arranque do sensor de fugas é descrito
detalhadamente nas Instrucdes de
funcionamento do diagnéstico de vélvula
EXPERTplus.

RN

o

I

N

7

<N

Fig. 30: Montagem do sensor de fugas

8
-

A
” 2/

7 1 Sensor de fugas
2 Parafuso
3 Ligacdio da ficha

N
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5.12 Montagem posterior de um
contacto de fim de curso
indutivo

Kit de montagem posterior necessério:

Contacto limite Ref.? 1402-1770

Montagem e arranque

roda de forma a que o botdo giratério (5)
possa ser montado com a l&dmina de metal
junto o contacto de proximidade.

7. No momento de arranque do posicionador,

modifique a opgéo de alarme indutivo no
Cédigo 38 de No para YES.

i Nota

O:s requisitos de montagem posterior sé@o iguais
aos requisitos de manutengdo do posicionador. No
que se refere aos posicionadores protegidos contra
explosdio, devem ser cumpridos os requisitos Assis-
téncia a equipamentos protegidos contra exploséo.
Assinale a caixa "Limit switch, inductive" (Contacto
de fim de curso, indutivo) na chapa de identifica-
¢do depois de instalar o contacto de fim de curso.

1. Saque o botdio de presséo rotativo (3) e a
carapuga (1), desaperte os cinco parafusos
de fixagdo (2) e levante a tampa de pldstico
(9) juntamente com o visor, tendo cuidado
para ndio danificar o cabo de fita (entre a
placa de circuito impresso (PCB) e o visor).

2. Utilize uma faca para fazer uma abertura
na localizacdo assinalada (4).

3. Empurre o conector (11) com o cabo através
da abertura e fixe o contacto de proximida-
de (7) na tampa com uma gota de cola.

4. Se necessdrio, remova a ponte da tomada X9 e
infroduza o conetor de cabo (11) na tomada.

5. Oriente o cabo de forma a que a tampa de
pléstico possa ser novamente colocada no
posicionador. Insira os parafusos de fixagdio
(2) e aperte-os firmemente. Monte a placa
de fixagdo (8) no contacto de proximidade.

6. Monte o botéio giratério (5). Certifique-se de
que o lado plano do veio do posicionador

Ranhura X9 (11)

1 Carapuca 6 Lamina metdlica

2 Parafuso 7  Contacto de proximidade
3 Botdo de pressdo rotativo 8 Placa de fixagdio

4 Marcagdo 9 Tampa de pldstico

5 Bofdio giratério 11 Conector

Fig. 31: Montagem posterior de um contacto de
fim de curso indutivo
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5.13 Montagem de posiciona-
dores com caixas em aco
inoxidavel

Os posicionadores com caixas em ago inoxi-

dével requerem pegas de montagem total-

mente construidas em aco inoxiddvel ou
isentas de aluminio.

i Nota
A placa de ligagdes pneumdtica e o bloco
de montagem de manémetros estéo disponi-
veis em aco inoxiddvel (nimeros de enco-
menda indicados abaixo). O amplificador
de inversdo pneumdtico Tipo 3710 também
estd disponivel em aco inoxiddvel.

Placa de ligagdio G Va 1400-7476
(aco inoxidavel) V4 NPT 1400-7477
Bloco de montagem G 4 1402-0265
de mandémetros 4 NPT 1400-7108

(aco inoxiddvel)

ATab. 7 & Tab. 9 aplicam-se para monta-
gem de posicionadores com caixas em ago
inoxidével com as seguintes restricdes:

Montagem direta

Podem ser utilizados todos os kits de monta-
gem da Tab. 2 e Tab. 3. O bloco de ligagdo
ndo é necessdrio. A versdo em aco inoxidd-
vel da placa de ligagdes pneumdtica direcio-
na o ar internamente para o atuador.

Montagem de acordo com IEC 60534-6 (ar-
cada NAMUR ou montagem em arcada ti-
po colunas)

Podem ser utilizados todos os kits de monta-
gem da Tab. 4. Placa de ligagdes em ago
inoxidavel.

Montagem em atuadores rotativos

Podem ser utilizados todos os kits de monta-
gem da Tab. 7, excefo para as versdes ro-
bustas. Placa de ligagdes em ago inoxidavel.

5.14 Fungdo de purga de ar
para atuadores de simples
efeito

O ar de instrumentos que sai do posiciona-
dor ¢ desviado para a cémara das molas do
atuador para proporcionar protecéio contra
corrosdo no inferior do atuador. Observe o
seguinte:

Montagem direta no Tipo 3277-5 (haste es-
tende FA/haste retrai FE)

A fungéio de purga de ar realiza-se automa-
ticamente.

Montagem direta no Tipo 3277, 175 a
750 cm?

FA: Retire o tampdo (12.2, Fig. 7) no bloco
de ligagdio preto e estabelega uma liga-
¢dio pneumdtica & cdmara da mola no
lado ventilado.

O Aviso

Montagem possivelmente incorreta
quando séo utilizados blocos de ligacdo
em aluminio com revestimento de tinta
em pé (powder-paint-coated) antigos.

A montagem de blocos de ligacdo anti-
gos em aluminio com revestimento de
tinta em pé (powder-paint-coated) deve
ser executada tal como descrito nas sec-
¢6es Montagem de acordo com

IEC 60534-6 (arcada NAMUR ou mon-
tagem em arcada tipo colunas) e Mon-
tagem em atuadores rotativos.
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FE: A funcdio de purga de ar redliza-se au-
tomaticamente.

Montagem de acordo com IEC 60534-6
(arcada NAMUR ou montagem em arcada
tipo colunas) e em atuadores rotativos

O posicionador requer uma ligagdo adicio-
nal para o ar de exaustdo que pode ser li-
gado por tubo. E utilizado um adaptador
disponivel como acessério com esta finalida-

de:

Casquilho roscado G V4 0310-2619
(M20x1,5) 4 NPT 0310-2550

i Nota
O adaptador utiliza uma das ligagses M20
x 1,5 na caixa, o que significa que é possi-
vel instalar apenas um passa-cabos.

Caso sejam utilizados outros acessérios pa-
ra despressurizar o atuador (ex., eletrovél-
vula, amplificador de caudal, vélvula de
exaustdo répida), este ar de exaustdo tam-
bém deve ser incluido na fungdo de purga.
A ligagdo do adaptador no posicionador
deve ser protegida com uma vélvula de re-
tencdo (por ex., a vélvula de retengdo G V4,
Ref.® 8502-0597) montada na tubagem.
Caso contrério, a pressdo na caixa do posi-
cionador serd superior & pressdo ambiente e
iré danificar o posicionador quando os com-
ponentes de exaustdo responderem repenti-
namente.

Montagem e arranque
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5.15 Ligagoes pneumdticas

A\ ADVERTENCIA

Risco de ferimentos devido ao possivel movi-
mento de pecas expostas (posicionador,
atuador ou vélvula) depois de ligar o sinal
de presséo.

Néo toque nem bloqueie as pecas em movi-
mento expostas.

0O Aviso

A ligagdo incorreta do ar de alimentagéo ird
danificar o posicionador e originar uma
avaria.

Enrosque as unides na placa de ligacdo, no
bloco de manémetros ou no bloco de liga-
¢do dos acessdrios.

As porfas pneumdticas estdo situadas na
parte de trés do posicionador
(consulte Fig. 32).

0 Aviso

Risco de avaria devido a incumprimento da
qualidade de ar necessdria.

Apenas deve ser utilizado ar de alimentacédo
seco e isento de Sleo e poeiras.

Leia as instrucdes de manutencdo relativas a
estacdes redutoras de pressdo na entrada.
Limpe todas as linhas de ar antes de estabe-
lecer as ligacdes das mesmas.

Montagem e arranque

[ [

Saida 38  |Alimentagdio 9!

I
:J_‘_L: Alimentacgo 9

Fig. 32: LigacSes pneumdticas

5.15.1 Ligar o ar de
alimentacao

0 Aviso

Risco de avaria devido a sequéncia incor-
reta de montagem, instalagdio e arranque.
Mantenha a seguinte sequéncia.

1. Remova as tampas protetoras das liga-
¢Bes pneumdticas.
Monte o posicionador na vélvula.
Ligue o ar de alimentagéio.
Ligue a energia elétrica.
Execute as definicées.

G AN
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As ligagdes pneumdticas da placa de liga-
¢des, do bloco de manémetros e do bloco
de ligagdio existem opcionalmente em rosca
V4 NPT e em G V4. Podem ser usadas unides
comuns para tubos de metal ou cobre ou tu-
bo de pldstico.

Ligagdo do sinal de presséo
A ligagdo do sinal de pressdo depende da

forma como o posicionador é montado no
atuador:

- Atuador Tipo 3277
A ligagdo do sinal de pressdo estd fixa.

- Montagem segundo IEC 60534-6 (NA-
MUR)
Para a agdio de seguranca "haste do
atuador retrai”, ligue o sinal de presséo
& ligagdo no topo do atuador.
Para a agdio de seguranca "haste do
atuador estende", ligue o sinal de pres-
s@o & ligagdio no fundo do atuador.

- Atuadores rotativos
Para atuadores rotativos, aplicam-se as
especificagdes de ligagdio do fabricante.

5.15.2 Manémetros de sinal

f Dica

Para monitorizar o ar de alimentacéo e sinal
de presséo, é recomenddvel a montagem de
mandmetros (consulte acessérios na

seccdo 3.6).

Montar os manémetros:

= Consulte a seccdio 5.4 e a secgdio Fig. 8

5.15.3 Pressdo de alimentacdo

A pressdo de ar de alimentagdo depende da
gama de pressdo e do sentido de operagéo
do atuador (agdio de segurangal).

A gama de pressdo é indicada na chapa de
identificagdio como gama de pressdo ou ga-
ma de sinal de pressdo, dependendo do
atuador. O sentido de acéio é assinalado com
FA ou FE ou com um simbolo.

Haste do atuador estende FA (AIR TO OPEN)
Falha-fecha (para vélvulas de globo ou de
angulo):

= Pressdo de alimentacdo necessdria =

Valor superior da gama de presséio +
0,2 bar, pelo menos, 1,4 bar.

Haste do atuador retrai FE (AIR TO CLOSE)
Falha-abre (para vélvulas de globo ou de
dngulo):

Para vélvulas de fecho estanque, o sinal de

pressdo méximo pst,. ., é estimado da se-
guinte forma:

max

2
ost = Fa AR o
4. A
d = Diémetro da sede [cm]
Ap = Pressdo diferencial ao longo da
vélvula [bar]
A = Area do atuador [cm?]
F = Valor superior da gama de

presséio do atuador [bar]

Caso ndo existam especificagdes, calcular
da seguinte forma:

= Pressdo de alimentacdo necessdria = Va-
lor superior da gama de pressdo + 1 bar
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5.15.4 Sinal de pressdo (saida)

O sinal de presséo na saida (38) do posicio-
nador pode ser limitado a 1,4 bar, 2,4 bar
ou 3,7 bar no Cédigo 16.

A limitac@o ndo estd ativada [No] ([N&o])
por predefinicdo.

5.16 Ligacdes elétricas

Para a instalagdo elétrica, respeite as nor-
mas eletrotécnicas relevantes e as normas de
prevencdio de acidentes que se aplicam no
pais de utilizagdio. Na Alemanha, estas séo
as normas VDE e as normas de prevencéio
de acidentes do seguro de responsabilidade
da entidade empregadora.

Risco de ferimentos fatais devido a forma-
¢do de atmosfera explosiva.

Os seguintes regulamentos aplicam-se & ins-
talacdo em dreas perigosas: EN 60079-14
(VDE 0165, Parte 1) Atmosferas Explosivas —
Concecdo, Selecdo e Construcdo de Instala-
¢bes Elétricas.

Montagem e arranque

A\ ADVERTENCIA

Uma ligagdo elétrica incorreta ird tornar in-

segura a protecdo contra explosdes.

— Respeite a designagdo dos terminais.

- Néo desaperte os parafusos selados no in-
terior ou na caixa.

— Néo exceda os valores méximos permiti-
dos especificados nos certificados de exa-
me CE de tipo ao interligar equipamento
elétrico intrinsecamente seguro (U: ou Up, I
ou ly, P.ou Py, Ciou Cyel; ouLy)

Selecdo de cabos e fios

Cumpra a cléusula 12 da EN 60079-14:
2008 (VDE 0165, Parte 1) para instalagédo

dos circuitos intrinsecamente seguros.

A cléusula 12.2.2.7 aplica-se ao utilizar ca-
bos e fios multicondutores com mais de um
circuito de seguranga infrinsecamente segu-
ro.

A espessura radial do isolamento de um
condutor para materiais de isolamento
comuns (ex.: polietileno) ndio pode ser
inferior a 0,2 mm. O didmetro de um fio
individual num condutor de enrolamento fino
ndo deve ser inferior a 0,1 mm. Proteja as
pontas do condutor contra emendas, por
ex., utilizando pontas nas extremidades.
Quando dois cabos ou fios separados séo
usados para uma ligagdo, é possivel instalar
um bucim adicional. Sele as entradas de
cabos néo utilizadas com tampdes cegos.
Monte o equipamento utilizado em
temperaturas ambiente inferiores a 20 °C
com bucins metdlicos.

EB 8384-5 PT
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Montagem e arranque

Equipamento para utilizagdo na zona 2/
zona 22

Em equipamento operado de acordo com o
tipo de protegdio Ex nA Il (equipamento néo
produtor de faisca) em conformidade com
EN 60079-15:2003, os circuitos podem ser
ligados, interrompidos ou comutados en-
quanto alimentados apenas durante a insta-
lacdio, manutencéio ou reparagdo.

O equipamento ligado a circuitos com limite
de energia com protegéio do tipo Ex nL
(equipamento com energia limitada) em
conformidade com EN 60079-15: 2003 po-
de ser comutado sob condicdes normais de
funcionamento.

Os valores maximos permitidos especifica-
dos na declaragdo de conformidade e na
respetiva adenda aplicam-se ao interligar o
equipamento com circuitos com energia li-
mitada no tipo de protecdo Ex nlL IIC.

Entrada de cabo

Entrada de cabo com bucim M20x1,5
Consulte a secgdio Acessérios for clamping
range.

Existe um segundo orificio roscado M20

x 1,5 na caixa que pode ser utilizado para
uma ligagdo adicional, se necessdrio.

Os terminais de parafusos destinam-se a
seccdes transversais de fios de 0,2

2,5 mm?2. Aperte os parafusos entre 0,5 a
0,6 Nm.

i Nota
A dlimentagéo elétrica do posicionador
pode ser fornecida através da ligagdo ao
segmento de fieldbus ou através de uma
fonte de tensdo CC (9 a 32 V) ligada aos
terminais de bus no posicionador.
Cumpra os regulamentos relevantes para
instalacdo em dreas perigosas.

Fig. 33: Ligacdes elétricas

I B =l B G B 4
Option
[+81]-82| [EC11582] [+87]-88| [+85]-86| [+41]-42] |[A[B |
\5 L Sensor de
fugas
—~ 11
e
Eletrovélvula Linha d ol (2090 EN OFAA0 _
(opcional) bolrr:c?ne:fo (opcional) Contacto de fim

Contactos bindrios

de curso indutivo
(opcional)
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Acessérios

Bucins M20x1,5 Ref.°
Pléstico preto

(gama de aperto de 6 a 12 mm) 8808-1011
Pléstico azul

(gama de aperto de 6 a 12 mm) 8808-1012
Latdo niquelado

(gama de aperto de 6 a 12 mm) 1890-4875
Latdo niquelado

(gama de aperto de 10 a 14 mm) 1922-8395
Aco inoxidavel 1.4305

(gama de aperto de 8 a 14,5 mm) 8808-0160
Bucim M20x1,5

Latdo niquelado 8808-0143
(gama de aperto de 7 a 12 mm)

Adaptador M20x1,5 a /2 NPT

Aluminio, revestido ("powder-coa-

ted") 0310-2149
Aco inoxidavel 1400-7114

Linha de barramento

Passe a linha bus de dois fios para os bor-
nes roscados marcados com "IEC 1158-2",
onde ndo é necessdrio observar a polarida-
de.

Para ligar o contacto de fim de curso, as en-
tradas bindrias e a ventilacdo forcada, é ne-
cessdrio um bucim adicional que tem de ser
instalado no lugar do bujdo existente.

0 Aviso

O grau de protecdo pode ser afetado.

Néo use o posicionador com bucins abertos.
Sele os bucins ndo utilizadas com bujdes.

Montagem e arranque

Contacto limite

A operagdio do contacto de fim de curso re-
quer que o amplificador de comutagdo seja
ligado o circuito de saida. A sua fungéio é
controlar os valores limite do circuito de con-
trolo de acordo com a EN 60947-5-6, asse-
gurando assim a fiabilidade operacional do
posicionador.

Cumpra os regulamentos relevantes para
instalagdio em dreas perigosas.

Entrada bindria BI1

Um contacto ativo pode ser operado na en-
trada bindria 1. O posicionador pode re-
portar o estado de comutacdo através do
protocolo bus.

Entrada bindria BI2

Um contacto flutuante passivo pode ser ope-
rado na entrada bindria 2. O posicionador
pode reportar o estado de comutagdio atra-
vés do protocolo bus.

Eletrovdlvula

Para posicionadores equipados com a ele-
trovélvula opcional para a funcdo de venti-
lagdo forcada, deve ser ligada uma tensdio
de 24 V CC aos terminais relevantes +81 e
-82.

Se ndo houver tensdo ligada para a eletro-
vélvula nos terminais +81 e 82 ou quando
o sinal de fensdo ¢ interrompido, o posicio-
nador liberta o atuador.

0O Aviso

O atuador néo responde ao set-point
quando a tensdo estd demasiado baixa.
Observe os limiares de comutagéo especifi-
cados nos dados técnicos.
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5.16.1 Estabelecer
comunicacdo

A estrutura de comunicacdo entre o contro-
lador, os solucionadores légicos (PLC) ou o
sistema de automagdo ou entre um computa-
dor ou estagdio de trabalho e ofs) posiciona-
dor(es) é implementada para estar em con-
formidade com IEC 61158-2.

i Nota
A agdo do posicionador em caso de falha
da comunicagao fieldbus Founpation™
pode ser determinada sobre os pardmetros
de barramento ou sobre o software
SAMSON TROVIS-VIEW:
- A vélvula permanece na dltima posicdo.
— A vélvula move-se para a posicdo de
seguranca.
- A vélvula move-se para um valor do
estado de avaria definido.

Parémetros de barramento: » KH 8384-5

— FEATURES_SEL (RES) > ESTADO DE
FALHA

— XD_FSTATE_OPT (AO TRD): A¢do na
detecdo de avarias

— XD_FSTATE_VAL (AO FB): Valor de
seguranca

TROVIS-VIEW:

Os parémetros podem ser encontrados na
pasta [Definices > Posicionador (AO, TRD)
> Acéo de segurancal].

A agdo selecionada sé produz efeitos se o
posicionador estiver alimentado. Se, ao
mesmo tempo, ocorrer uma falha de ener-
gia, o atuador é despressurizado e a vélvula
move-se para a posicdo de seguranca.
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Sistema de controlo de processo

—

Condicionador de energia

Unidade de alimentacéo

§

FOUNDATION™ fieldbus IEC 61158-2

—|

FOUNDATION™ fieldbus IEC 61158-2

Terminal de bus
T]

£

£

] #/A 3730-50

] % 3730-50

Sistema de controlo de processo

FOUNDATION™ fieldbus
IEC 61158-2

L || O

mpA

3730-50 *#/A 3730-50

Condicionador de energia

<

Unidade de alimentacéo

C

Ex barreira fieldbus/isolador

Terminal de bus

T FounowToN™feldbuslEC6IIs82  # A)
Area perigosa #

1

I;‘ﬁl

=

3730-51

3730-51

mbA mbA

perigosas (fundo)

3730-51 3730-51

A

mbA

Fig. 34: Ligacéo de acordo com a fieldbus FOUNDATION™, para dreas seguras (topo) e para dreas
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6 Operacdo
&® Botdo de presséo rotativo

O botdio de presséio rotativo estd localizado
sob a capa protetora frontal. O posiciona-
dor ¢é operado no local utilizando o bot&o
de pressdio rotativo:

Rode €B): Selecione cédigos e valores

Prima ®: confirme a selecdo.

Comutador AIR TO OPEN/AIR TO CLOSE

- AIR TO OPEN aplica-se a uma vélvula
que abre quando o sinal de pressédo
aumenta.

- AR TO CLOSE aplica-se a uma vélvula
que fecha quando o sinal de pressdo
aumenta.

Operacdo

O sinal de pressdo é a pressdio pneumdtica
& saida do posicionador aplicada ao atua-

dor.
Restricdo de caudal Q

A restricio de caudal Q ¢ utilizada para
adaptar o fornecimento de ar ao tamanho
do atuador. Dependendo da necessidade de
caudal de ar do atuador, estdo disponiveis
dois ajustes fixos.

Para atuadores inferiores a 240 cm? e
com uma ligagéio de sinal de pressdo na
lateral (Tipo 3271-5), definir restricdio
para MIN SIDE.

Para ligagdio na parte traseira

(Tipo 3277-5), definir restricdio para
MIN BACK.

Tecla de inicializacgo Carapuca e botdo rotativo

Lamina metdlica do contacto de proximidade

/
S N Interface SSP

%
D)z

LINI
(]
S3IVNLOV
JAIVA
NOLNYD

"2 G il

%@ 2
e Oz
S & S

:lﬂl/ Comutador para
AIR TO OPEN/
AIR TO CLOSE

| 1 Restricdo de caudal

———1_ Botdio de presséo

1\

rotativo

Fig. 35: Comandos de funcionamento
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Operacdo

Avaria/falha Modo manual  Lago fechado Cédigo
| Gréfico de barras para
\l /) ' desvio do sinal de
Designacéio 1 } G E 8 comando ou posicdo do
g brago
Posicgio L I -
Parémetros cy o o, 2
o ' ' l l ' Unidades
ww - iy e
Contacto bindrio T—| ? - '-| |° 4,
I '9 f/’ s\ \I —+—— Contacto bindrio 2
Ativar / . .
Configuracdio Manuteng@o obrigatéria  Posicdo de seguranca ativa
i Manutengdo necessdria
Icone intermitente: fora de especificagdo
AUIO  Automdtico
Classe  Sentido dos ponteiros do relégio
Sentido contrério ao dos ponteiros Z intermitente: posicionador ndo inicializado
cet do relégio . . , -
S intermitente: vélvula em posicéo de seguranca
Err Erro - N
mecdnica (consulte o pardmetro SET_FAIL_
ESC Parar SAFE_POS) no bloco transmissor de sinal
LOW  w demasiado baixo AO (AO TRD) » KH 8384-5
MAN  Definicdo manual
MAX  Gama méxima Ce? juntos: o bloco transmissor de sinal AO estd
T - no modo MAN p KH 8384-5
No Néio disponivel/no ativo
NOM  Curso nominal ///A e S ambos intermitentes: O posicionador estd no
RES Reset modo manual enquanto que a posicdio de
RUN Iniciar seguranca mecénica (SET_FAIL_SAFE_
SAFE  Posicio de seguranca EOS)'FOL privi|egioda §0Pre o fie|d||ous.
epois de sair da posicdo manual, a
SUb Calibracgo de substituicéio , P posiedo It -
vélvula move-se para a posicéo de
TunE Inicializacdio em execugdio seguranca.
YES Disponivel/ativo
P Calibracéio do zero G intermitente: modo de emergéncia (consulte o cédigo
. ) de erro 62)
tEStinG  Funcdio de feste ativa
A7 Sentido direto
AN Sentido inverso
Fig. 36: Visor
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- Para atuadores 240 cm? e maiores, defi-
nir MAX SIDE para uma ligagéo lateral e
MAX BACK para uma ligagdio na parte
traseira.

Leituras

Os icones atribuidos a determinados cédi-
gos, parémetros e fungdes sdo indicados no
visor.

Modos de funcionamento:

- 0 (modo manual)
O posicionador segue o set-point ma-
nual (Cédigo 1) em vez do set-point do
sistema de controlo de processos.

2 intermitente: O posicionador néo foi
inicializado. Operagdo possivel apenas
através do comando manual (Cédigo 1).

- G (modo automdtico)
O posicionador encontra-se em opera-
cdio de regulagdio e segue o set-point do
sistema de controlo de processos.

- S SAFE
O posicionador despressuriza a saida.
A vélvula move-se para a posigéio de se-
guranga mecdnica.

Grdfico de barras:

Nos modos manual 2 e automético G, as
barras indicam o desvio do sinal de coman-
do que depende do sinal (+/-) e do valor.

E apresentado um elemento de barra por
cada 1% de desvio do sinal de comando.

Se o posicionador ndo tiver sido inicializa-
do, (2 intermitente no visor), o gréfico de

Operacdo

barras indica a posi¢éio do brago em graus
em relagdo ao eixo longitudinal. Um ele-
mento de barra corresponde a um éngulo
de rotagdo de aproximadamente 5°.

O quinto elemento de barra fica intermitente
(leitura > 30°) se o éngulo de rotagdo per-
mitido for excedido. E necessario verificar a
posicdio da alavanca e do pino.

Mensagens de estado

~ N Falha

- 7 Manutengdio obrigatéria/Manuten-
¢cdo necessdria

Estes icones indicam a ocorréncia de um er-

ro.

E possivel atribuir um estado classificado a
cada erro. As classificagdes podem ser "Sem
mensagem", "Manutenc&o necessdria",
"Manutengdio obrigatéria" e "Alarme de
manutencdo" (consulte a » EB 8389 nos
diagnésticos da vélvula EXPERTplus).

O Permitir configuragdo

Indica que os cédigos marcados com um as-
terisco (*) na lista de cédigos estdio ativados
para configuragdo (consulte a secgdio 11.5).
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Operar o posicionador

7 Operar o posicionador

0O Aviso

Risco de avaria devido a sequéncia incorreta de montagem, instalacdo e arranque.
Mantenha a seguinte sequéncia.

Remova as tampas protetoras das ligacdes pneumdticas.

Monte o posicionador na vélvula.

Ligue o ar de alimentacdo.

Ligue a energia elétrica.

Execute as definicées.

ONON =

Leitura depois de ligar a energia elétrica:

L4 -12| Depois de tEStinG ser apresentado no visor, aparece o icone de
11 11| alarme de falha'i e o icone da m&o 2 pisca no visor quando o
|-J A o o CI ~ e .d...l.dAl. CI .~
ol N posicionador nao tiver sido Inicializado. A leitura indica a posigdo
: do brago em graus em relagdio ao eixo longitudinal.

O Cédigo 0 é apresentado quando um posicionador tiver sido
inicializado. O posicionador esté no Gltimo modo de funcionamento
ativo.

O posicionador executa um teste na fase de arranque enquanto desempenha em simulténeo
a sua tarefa de automacgdo.

A\ ADVERTENCIA

Risco de lesdo quando a haste do atuador se estende ou retrai.
Néo toque nem bloqueie a haste do atuador.

Durante a fase de arranque, a operagéo local ndo é restringida, contudo o acesso de grava-
¢dio é limitado.
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7.1 Determinar a posi¢do de seguranca

Defina a posicdo de seguranga da vélvula (0%) tendo em consideragéio o tipo de vélvula e o
sentido de acéio do atuador. Posicione o comutador AIR TO OPEN/AIR TO CLOSE em con-
formidade:

— Definicdo AIR TO OPEN
O sinal de presséo abre a vélvula, por ex., para uma vélvula com posicéo de seguranga

fechada
A definicdio AIR TO OPEN aplica-se sempre a atuadores de duplo efeito.

- Defini¢do AIR TO CLOSE
O sinal de pressdo fecha a vélvula, por ex., para uma vélvula com posicéio de seguran-
ca aberta

Para verificacdo: depois de concluir com sucesso a inicializagdo, o visor do posicionador
deve indicar 0% quando a vélvula esté fechada e 100% quando a vélvula esté aberta. Se
n&o for o caso, mude a posicéo do comutador e reinicialize o posicionador.

i Nota
A posicdo do comutador é pedida antes da uma inicializagéo. Depois de concluir uma ini-
cializagéo, mudar a posicdo do comutador néo tem qualquer efeito na operagéo do posi-
cionador.

7.2 Ajustar a restri¢do de caudal Q

MAX BACK il Tempo de curso : ]
Uplel o
MlN S|DE de pressdo <ls >1s
Ligagdio lateral MIN SIDE MAX SIDE
mg\\lXBS?DCE Ligagdo traseira MIN BACK | MAX BACK

* As posigdes intermédias n&o séo permitidas.

Fig. 37: Restricdo de caudal Q

A restri¢do de caudal Q é utilizada para adaptar o fornecimento de ar ao tamanho do
atuador.

- Os atuadores com um tempo de curso < 1's, por ex., aturadores lineares com uma drea
efetiva menor do que 240 cm?, necessitam de um caudal de ar reduzido (MIN).
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- Os atuadores com um tempo de curso = 1 s, ndo necessitam de um caudal de ar reduzi-
do (MAX).
A posicdio da restricdio de caudal Q também depende do modo como o sinal de presséio é
encaminhado para o atuador em atuadores SAMSON:
Inscri¢cao 'SIDE'
- A posicdo "SIDE" aplica-se a atuadores com uma ligacéo de sinal de presséo late-
ral, por exemplo, Tipo 3271-5.
—  Para atuadores de outros fabricantes

Inscri¢ao 'BACK'

—  Para atuadores com uma ligagdo de sinal de pressdo traseira, por exemplo, Tipo 3277-5.

0 Aviso

As modificacdes das definicdes de arranque podem levar a um funcionamento incorreto.

O posicionador deve ser novamente inicializado depois de alterar a posicdo da restricdo de
caudal.

7.3 Adaptar a direcéo de visualizagdo

O contetdo do visor pode ser rodado em 180° para adaptar a leitura do visor & situagdo
de montagem do atuador. Para inverter a direcdio de visualizagdo, proceda do seguinte mo-

do:

2 5di 147
1. Rode B até aparecer o Cédigo 2. 14 2 Diregdio de leifura po-
2. Prima @, o cédigo ndmero 2 pisca. : ra instalagéio com as li-
3. Rode B e selecione a direcdo de leitura | E' 3 Li g:ﬁ‘iﬁs pneumaticas @
pretendida.

4. Prima @ para confirmar.
Direcdio de leitura pa-
ra instalagdio com as li-

= 3 l—{ gagdes pneumdticas a
2 o, esquerda
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7.4 Limitar o sinal de pressao
Se a forca méxima do atuador puder causar danos na vélvula, o sinal de presséo deve ser
limitado.

= Ndo ative o limite de pressdo para atuadores de duplo efeito (posicdo de segurangca AIR
TO OPEN (AtO)). A predefinicéio é "No".

Ative a configuragdo no posicionador antes de limitar o sinal de presséo.
Permitir configuragdo:

A configuragdio é bloqueada novamente se néo forem inseridas quaisquer definicdes no es-
pago de 120 segundos.

1. Rode &8 até aparecer o Cédigo 3

(leitura: No). h o2 3

2. Prima @, o cédigo ndmero 3 pisca. viCo g?;g‘el?i;i(;%rjgﬁfcao

3. Rode B até aparecer YES. j@ -J

4. Prima @ para confirmar (leitura: (—})

Limitar o sinal de presséo:
1. Rode &8 até aparecer o Cédigo 16. A i
2. Prima €0, o cédigo nimero 16 pisca. e lirite d 3
Imire de pressao

3. Rode &8 até ser apresentado o limite de =\\= O predeﬁnkgo: No

pressdo pretendido (1,4/2,4/3,7 bar). .

4. Prima @ para confirmar.

7.5 Verificar a gama de operagéo do posicionador

Para verificar a montagem mecédnica e o funcionamento correto, a vélvula deve ser deslocada
ao longo da gama de operagéio do posicionador no modo manual 2 com o comando manual.

Selecione 0 modo manual (/})):

Rode &8 até aparecer o Cédigo O.

Prima @, o cédigo nomero O pisca.

c2

Modo de funcionamento

Rode &8 até aparecer MAN. M H NI Predefinicdio: MAN

Prima €. O posicionador muda para o
modo manual ().

L
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Verifique a gama de operagcdo:

5. Rode B até aparecer o Cédigo 1.

6. Prima @, o nimero do cédigo 1 e o icone

Z piscam.
7. Rode B ate que o posicionador produza L4 0
a pressdo de ar necesséria para avélvula | |11 m | Comando manual w
de controlo se mover até & sua posigéo fi- EI . 54 (¢ indicado o éngulo
. 0 2. atual de rotacéo)
nal, e o curso/angulo possa ser verificado.

E indicado o angulo de rotacdo do braco
na parte de trés do posicionador.

Um brago horizontal (posigdo intermédial)
é igual a 0°.

Para assegurar que o posicionador estd a funcionar corretamente, as barras exteriores
ndo devem estar intermitentes enquanto a vdlvula se move através da gama de operagéo.

Para sair do Cédigo 1, prima o botdo de presséo rotativo (€8).

A gama permitida foi excedida quando o dngulo visualizado for maior do que 30° e a
barra exterior esquerda ou direita ficar intermitente. O posicionador muda para a posicéo
de seguranca (SAFE).

Depois de cancelar a posicdo de seguranca (SAFE) (consulte a secgdio 7.11.2) é absoluta-
mente necessdrio verificar a posicdo do brago e do pino, tal como descrito na secgdio 5.

A\ ADVERTENCIA

Risco de lesdo quando a haste do atuador se estende ou retrai.
Antes de mudar o braco ou posicdo do pino, desligue o ar de alimentacéo e a energia elé-
trica auxiliar.

7.6 Inicializar o posicionador

A\ ADVERTENCIA

Risco de ferimentos devido a pecas em movimento expostas no posicionador, atuador ou
vélvula.
Néo toque nem bloqueie as pecas em movimento expostas.
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0 Aviso

O processo é perturbado pelo movimento do atuador ou da vélvula.

Néo efetue a inicializagdo enquanto o processo estiver em curso. Em primeiro lugar, isole a
instalagdo fechando as vélvulas de corte.

= Antes de comegar a inicializagdo, verifique o sinal de pressdo méximo permitido da vél-
vula. Durante a inicializagdio, o posicionador emite um sinal de pressdo de saida até &
pressdo de alimentagdo mdxima alimentada. Se for necessdrio, limite o sinal de pressdo
ligando uma vélvula redutora a montante.

i Nota
Reponha as predefinicées do posicionador (consulte a seccdo 7.9) antes de o montar num
atuador diferente ou alterar a sua posicdo de montagem.

Durante a inicializagdo, o posicionador adapta-se de um modo étimo as condicdes de atrito
e ao sinal de presséio requerido pela vélvula de controlo. O tipo e a extensdo da auto-adap-
tacdio dependem do modo de inicializagdo selecionado:

- Gama méxima (MAX) (gama standard)
Modo de inicializagdio para arranque simples de vélvulas com duas posicdes mecanicas
finais claramente definidas, por ex., vélvulas de trés vias (consulte a secgdo 7.6.1)

— Gama nominal (NOM)
Modo de inicializacdio para todas as vélvulas de globo (consulte a seccéio 7.6.2)

— Gama selecionada manualmente (MAN)
Modo de inicializagdio para vélvulas de globo com uma gama (curso) nominal desco-
nhecida (consulte a seccéio 7.6.3)

— Calibracdo de substituicdo (SUb)
Este modo permite que um posicionador seja substituido enquanto a instalagdio esté em
funcionamento, com a menor perturbagdo (consulte a secgdo 7.6.4).

Para operagdio normal, comece simplesmente a inicializagdio premindo a tecla INIT depois
de montar o posicionador na vélvula e depois de definir a posicéo de seguranca e a restri-
cdo de caudal. O posicionador pode trabalhar com as respetivas predefinicdes. Se for ne-
cessdrio, faga um reset (consulte a secgdio 7.9).
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i Nota

Um processo de inicializagdo em execugéo pode ser cancelado premindo o botdo de pres-
sdo rotativo. STOP aparece no visor durante trés segundos e o posicionador muda para a
posicdo de seguranca (SAFE). Elimine novamente a posicdo de seguranca com o Cédigo O

(consulte a seccdo 7.11.2).

O tempo necessdrio para um procedimento de
inicializagdo depende do tempo de curso do
atuador, o que significa que a inicializagdo
pode demorar vdrios minutos.

Depois de uma inicializagdio bem-sucedida, o
posicionador funciona em operagédio em lago
fechado indicado pelo respetivo icone G.

Uma avaria leva a que o processo seja cance-
lado. O erro de inicializacdo aparece no visor
de acordo com a forma como foi classificado

pelo estado condensado. Consulte a secgdio 9.

1, g

MA X

1, g

tunt

G 0
IIIIIIIIIII

c55.

Leituras alternadas
Inicializacdo em
execugdo

O icone depende do
modo de inicializacdo
selecionado

Grdfico de barras
indicando o progresso
da inicializacdio

Inicializacdo bem-suce-
dida. Posicionador no
modo automdtico (G)

i Nota

Quando o Cédigo 48 - hO = YES (SIM), depois de terminada a inicializacdo comecam a ser
criados automaticamente os grdficos de referéncia (sinal de comando estaciondrio d1 e his-
terese d2) necessdrios ao diagnéstico. Isto é indicado por tESt e d1 ou d2 no visor numa se-
quéncia alternada.

Um erro durante a criagéo dos gréficos de referéncia é indicado no visor pelo Cédigo 48 -
h1 e pelo Cédigo 81.

Os grdficos de referéncia ndo tém qualquer efeito sobre a operagdo em lago fechado.
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Acéo de seguranca AIR TO CLOSE

Se o comutador estiver definido para AIR
TO CLOSE, o posicionador muda automati-

; tido d . (7|N) Posicéio de se- Sentido de Vélvula
camente o sentido de acdo inverso guranca R [P —
apés a concluséo da inicializagdo. Isto re- om om
sulta na atribuicéio (esquerda) entre o sinal [ Haste do atua-
de comando e a posigdo da vélvula: dor estende (FA) [ 217 0% 100 %
A fungdio de fecho estanque estd ativada. AR TO OPEN

. o L Haste do atua-
Defina o Cédigo 15 (aumento da posicdio dor retrai (FE) AN 100% 0%
final do set point) para 99% para vélvulas | AR TO CLOSE

de trés vias.

7.6.1

Sinal de comando

MAX - Inicializacdo baseada na gama méxima

O posicionador determina o curso/angulo de rotagéo desde a posicéio FECHADA até ao li-
mite mecdnico oposto e adopta este curso/angulo de rotagdo como gama de operagdio de O

a 100%.

Permitir configuracdo:

A configuracéo é bloqueada novamente se néo forem inseridas quaisquer definicdes no es-

pago de 120 segundos.
1. Rode €B) até aparecer o Cédigo 3
(leitura: No).
2. Prima 0, o cédigo ndmero 3 pisca.
3. Rode (B até aparecer YES.
4. Prima @ para confirmar (leitura: (—})

Selecione o modo de inicializacdo:

Rode &8 até aparecer o Cédigo 6.
Prima @, o cédigo nimero 6 pisca.
Rode &8 até aparecer MAX.

Permitir configuragdo
Predefinicdo: No

Predefinicio: MAX

A o =

Prima &0 para confirmar o modo de inicia-
lizacdo MAX.

a3
VA
=S
©
-4 6
MA X
©
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Comecar a inicializacdo:

= Prima a fecla INIT.
O curso nominal/éngulo de rotagdio é indicado em % depois da inicializagdo. O Cédigo 5
(gama nominal) permanece bloqueado. Os parémetros de valor inferior da gama de curso/

dngulo (Cédigo 8) e valor superior da gama de curso/angulo (Cédigo 9) também sé podem
ser visualizados e modificados em %.

Para uma leitura em mm/°, introduza a posigdio do pino (Cédigo 4).

Introduza a posi¢éo do pino:

1. Rode P até aparecer o Cédigo 4.

2. Prima @, o cédigo nimero 4 pisca.

1 f;{, Y
1
3. Rode & para selecionar a posigdio do pi- -
no no braco (consulte a seccdo relevante 3 Smm
no anexo)

4. Prima @ para confirmar.

Posigdio do pino
Predefinicdio: No

A gama nominal é apresentada em mm/°.

7.6.2 NOM - Inicializacéo baseada na gama nominal

O sensor calibrado permite que o curso efetivo da vélvula seja definido com muita precisdo.
Durante o processo de inicializagdo, o posicionador verifica se a vélvula de controlo se po-

de mover ao longo da gama nominal indicada (curso ou éngulo) sem colisdes. Se for este o
caso, a gama nominal indicada é adotada com os limites de gama de curso/éngulo de ini-
cio (Cédigo 8) e de gama de curso/éngulo de fim (Cédigo 9) como gama de operagdo.

i Nota
O curso mdximo possivel deve ser sempre maior do que o curso nominal introduzido. Se es-
te ndio for o caso, a inicializacdo é cancelada automaticamente (Cédigo de mensagem de
erro 52) porque ndo foi possivel atingir o curso nominal.

Permitir configuragéo:

A configuracdio é bloqueada novamente se néo forem inseridas quaisquer definicdes no es-
pago de 120 segundos.
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1. Rode B até aparecer o Cédigo 3

(. ;/,
(leitura: No). 12 3
. 0 , . _ Permitir configuragdo
2. Prima 8, o cédigo nimero 3 pisca. v E |:' Predefinicio: No
3. Rode (B até aparecer YES. 5
4. Prima @ para confirmar (leitura: (—})
Introduza a posicdo do pino e a gama nominal:
1. Rode & ate aparecer o Cédigo 4. R Y
2. Prima @, o cédigo nimero 4 pisca. Pos;céfo do pino
- mm || P inicdo: N
3. Rode &® para selecionar a posigdio do 3 S recetiniao: e
pino no brago (consulte a secgdo relevante ©
no anexo)
4. Prima @ para confirmar.
5. Rode & até aparecer o Cédigo 5. S 5 G ol
ama nomina
6. Prima @, o cédigo nimero 5 pisca. 1 C M| (bloqueada com
@ : . 1.0 Cédigo 4 = No)
7. Rode &Y e defina o curso nominal da PN
vélvula.

8. Prima ® para confirmar.

Selecione o modo de inicializagdo:

1. Rode &® até aparecer o Cédigo 6. N A 3
. L1 p c LN
2. Prima @, o cédigo nimero 6 pisca. Modo de inicializaco.
3. Rode & ot aparecer NOM. N D M Predefinicdio: MAX
4. Prima @ para confirmar o modo de ©

inicializacdio NOM.

Comecar a inicializacdo:

= Prima a tecla INIT.

= Apés a inicializagdo ter sido concluida com sucesso:
Depois da inicializagdio, verifique o sentido de agdio (Cédigo 7) e, se necessdrio,
altere-o.
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7.6.3 MAN - Inicializa¢do baseada na gama selecionada
manualmente

Antes de comegar a inicializagdo, desloque manualmente a vélvula de controlo para a
posicdo ABERTA. Para tal, rode o botdo de presséo rotativo (€R) para a direita em
pequenos incrementos. A vélvula tem de ser deslocada com um sinal de pressdo
continuamente crescente. O posicionador calcula o curso/dngulo diferencial utilizando as
posicdes ABERTA e FECHADA e adota-o como gama de operacéio com os limites de gama
de curso/angulo inferior (Cédigo 8) e gama de curso/angulo superior (Cédigo 9).

Permitir configuragdo:

A configuracdio é bloqueada novamente se néo forem inseridas quaisquer definicdes no es-
paco de 120 segundos.

1. Rode 0 até aparecer o Cédigo 3

1 2
(leitura: No). 1 2 3
2. Prima®), o cédigo ndmero 3 pisca. viCC Ef;";}'i'r’]icggfgﬁgocoo
3. Rode B até aparecer YES. JO LJ
4. Prima @ para confirmar (leitura: <—>)
Introduza a posicao do pino:
1. Rode ® até aparecer o Cédigo 4.
2. Prima @, o cédigo nimero 4 pisca. h o4 4
3. Rode K para selecionar a posicdo do 9 Posicgio do pino
. b - = Smm Predefinicéio: No
pino no brago (consulte a seccdio relevante 3
no anexo) ®

4. Prima &® para confirmar.

Selecione o modo de inicializacdo:

Rode &8 até aparecer o Cédigo 6.

s o sl e @ pies.
! 9 P Modo de inicializacgo.

Rode B at aparecer MAN. M R N Predefinicdio: MAX
£

B @ b=

Prima B para confirmar o modo de
inicializacdio MAN.
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Introduza a posi¢do OPEN:

Rode B até aparecer o Cédigo 0.
Prima &), o cédigo nimero 0 pisca.
Rode B até aparecer MAN.

Prima ® para confirmar. "W 2 |

(I .o Comando mqnua|

Rode &8 até aparecer o Cédigo 1. | e 54 (¢ indicado o @ngulo
Prima @, o cédigo nomero 1 pisca. re. atual de rotacéio)
Rode B até a vélvula atingir a posicdo
ABERTA.

8. Prima & para confirmar a posicdo
ABERTA.

NOo 0o~k DN~

Comecar a inicializacdo:

= Prima a fecla INIT.

7.6.4 SUb - Calibracdo de substituicao

Um processo completo de inicializagéo demora vérios minutos e requer que a vélvula se
desloque vérias vezes ao longo de todo o seu curso. No entanto, no modo de inicializagéo
SUb os parametros de controlo sdo estimados e néio determinados por um procedimento de
inicializagdo. Como resultado, ndio podemos esperar um grau elevado de precisdo. Deve se-
lecionar sempre um modo de inicializacdo diferente se a instalagdo o permitir.

A calibragdo de substituicdio é utilizada para substituir um posicionador sem interromper o
processo. Com esta finalidade, a vélvula de controlo é normalmente bloqueada mecanica-
mente numa determinada posigdio, ou pneumaticamente através de um sinal de presséo que
é encaminhado externamente para o atuador. A posicdo de bloqueio assegura que a insta-
lagdo continua a funcionar com esta posicéio de vélvula.

Introduzindo a posigdio de bloqueio (Cédigo 35), o sentido de fecho (Cédigo 34), a posigdo
do pino (Cédigo 4), a gama nominal (Cédigo 5) e o sentido de agdio (Cédigo 7), o posicio-
nador pode calcular a configuragéo do posicionador.

O Aviso

Faga um reset antes de reinicializar o posicionador se o posicionador de substituicdo jd tiver
sido inicializado. Consulte a seccdo 7.9.
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Permitir configuragdo:

A configuracdio é bloqueada novamente se néo forem inseridas quaisquer definicdes no es-
paco de 120 segundos.

1. Rode 0 até aparecer o Cédigo 3

(leitura: No). h 2 3
2. Prima &8, o cédigo ndmero 3 pisca. v Ef;:;};;ﬁgg’gﬁ;qwo
3. Rode B até aparecer YES. JO L4

4. Prima @ para confirmar (leitura: <—>)

Introduza a posicdo do pino e a gama nominal:

1. Rode B at¢ aparecer o Cédigo 4. Y4 Y
2. Prima @, o cédigo nimero 4 pisca. Pos‘ijlcé;o do pino
- mm | P inicdo: N
3. Rode &P para selecionar a posigéio do 3 S recetiniedo: o
pino no brago (consulte a seccdio relevante ©
no anexo)
4. Prima @ para confirmar.
5. Rode &8 até aparecer o Cédigo 5. S 5 G el
ama nominad
6. Prima @, o cédigo nimero 5 pisca. 1 C M| (blogueada com
7. Rode & e defina o curso nominal da s .UM Cedigo 4 =No)

vélvula.

8. Prima @ para confirmar.

Selecione o modo de inicializacdo:

1. Rode & até aparecer o Cédigo 6. —
. @ 21k c . L ;é( 5
2. Prima &, o cédigo nimero 6 pisca. N
Modo de inicializacgo.
3. Rode & até aparecer SUB. 5 U b Predefinicéio: MAX
4. Prima & para confirmar o modo de ©

inicializacdo SUB.
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Introduza o sentido de acdo:

1. Rode &® até aparecer o Cédigo 7.

N s
N
23R
o

2. Prima 6B, o codi Y 7 pisca.
rima &9, o cédigo nimero 7 pisca Sentido de acdo

3. Rode &B para selecionar o sentido de acdio 7' 7' Predefinicgio 771
(6a/aee). >

4. Prima ® para confirmar.

Desativar limite de curso:

1. Rode & ate aparecer o Cédigo 11. T =

2. Prima @, o cédigo nomero 11 pisca. e H Fadd

3. Rode & até aparecer No. =\\} - l;rr;qé:ﬁ;;a:;cﬁ: °
4. Pima® para desativar a fungdio de limite >

de curso.

Alterar limite de pressdo e pardmetros de controlo:

i Nota
Néo altere o limite de pressdo (Cédigo 16). Altere os parémetros de controlo K, (Cédigo 17)
e T, (Cédigo 18) apenas se as definicdes do posicionador substituido forem conhecidas.
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1. Rode & até aparecer o Cédigo 16/17/18 | Y -4 6
pretendido. Limite de presséo
2. Prima @, o cédigo nimero 16/17/18 =\\= () Predefinicio: No
pisca. ©
3. Rode &P para definir o parémetro de TS 7 =
controlo selecionado. S H
4. Prima @ para confirmar. ‘= \P/:]eljcrafﬁicao: 7
o

Valor T,
e Predefinicdio: 2
54
Introduza o sentido de fecho e a posicdo de bloqueio:
1. Rode & até aparecer o Cédigo 34. (SSZZ?SJZ ‘ife ffoi}c]:;ao
2. Prima @, o cédigo nimero 34 pisca. 4 3Y | fazendo com que a
. . oo VélVUlG S€ mova para
3. Rode & e.defm’a'o sentido de, fecho o & posicio FECHADA
(CCL = anti-hordrio/CL = hordrio). LiLL (ver no visor do
4. Prima & para confirmar. 4 ondfc'm'dglor)CCL
5. Rode B at¢ aparecer o Cédigo 35. (Griﬁ?hlgigcrﬁ)
6. Prima @, o cédigo nimero 35 pisca.
7. Rode & para definir a posicdo de
bloqueio, por ex., 5 mm (leitura na escala
indicadora de curso da vélvula bloqueada | 1, 4 Iz
ou medigdo com uma régua). Posicéio de bloqueio
8. Defina o comutador para a posicéo de c' 8"‘"‘ Predefiniggo: O
seguranca AIR TO OPEN ou AIR o

TO CLOSE, de acordo com a seccéio 7.1.

9. Ajuste a restricdo de caudal, tal como é
descrito na secgéo 7.2.
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Comecar a inicializagdo:

= Prima a fecla INIT.
O posicionador muda para o modo MAN.
A posicdo de bloqueio é indicada.

Dado que a inicializagdio ndo foi concluida, o cédigo de erro 76 (sem modo de emergéncia)
e possivelmente o cédigo de erro 57 (lago de controlo) podem aparecer no visor. Estes alar-
mes ndo influenciam a disponibilidade do posicionador para operagdo.
Cancelar a posi¢éo de bloqueio e mudar para o modo automdtico (AUTO):
Para que o posicionador siga novamente o seu sinal de comando, a posicéio de bloqueio
deve ser cancelada e o posicionador deve ser definido para modo automdtico da seguinte
forma:

Rode B até aparecer o Cédigo 1.

Prima €, o némero do cédigo 1 e o icone 2 piscam.

N

Rode B para criar pressdo no posicionador para mover a vélvula ligeiramente para
além da posicéo de bloqueio.

@

Prima &8 para cancelar o bloqueio mecénico.
Rode B até aparecer o Cédigo O.

Prima €9, o cédigo nimero 0 pisca.

Rode B até aparecer AUtO.

Prima & para confirmar. O posicionador muda para o modo automdtico. A posigdio
atual da vélvula é indicada em %.

® N o 0 A~

= Se o posicionador apresentar uma tendéncia para oscilar em modo automdtico, os paré-
metros K, e T, devem ser ligeiramente corrigidos. Proceder do seguinte modo:

- Defina T, (Cédigo 18) para 4.
- Se o posicionador ainda oscilar, o K, (Cédigo 17) deve ser diminuido até que o po-
sicionador apresente um comportamento estével.
Calibragéo do ponto zero

= Finalmente, se as operacdes do processo o permitirem, o ponto zero deve ser calibrado
de acordo com a seccdo 7.7.
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7.7 Calibracdo do zero

Em caso de dificuldades de fecho da vélvula, por ex., com obturadores de junta macia, po-
de fornar-se necessdrio recalibrar o ponto zero.

A\ ADVERTENCIA

Risco de lesdo quando a haste do atuador se estende ou retrai.
Néo toque nem bloqueie a haste do atuador.

0 aviso

O processo é perturbado pelo movimento da haste do atuador.

Néo efetue a calibragdo do ponto zero enquanto o processo estd em marcha. Em primeiro lu-
gar, isole a instalagdo fechando as vélvulas de corte.

O posicionador deve estar ligado ao ar de alimentagdio para executar a calibragéo do pon-
to zero.

Permitir configuragdo:

A configuracdio é bloqueada novamente se néo forem inseridas quaisquer definicdes no es-
paco de 120 segundos.

1. Rode 0 até aparecer o Cédigo 3

(leitura: No). h 2 3
2. Prima &8, o cédigo nomero 3 pisca. v Ef;:;};;ﬁ%j’gﬁ;qwo
3. Rode €F até aparecer YES. JO L4

4. Prima @ para confirmar (leitura: <—>)

Executar a calibracdo do ponto zero:

1. Rode B at¢ aparecer o Cédigo 6.
2. Prima @, o cédigo nimero 6 pisca.
3. Rode B até aparecer ZP. G b

= Prima a tecla INIT.
A calibragdo do ponto zero é iniciada.
O posicionador move a vélvula para a
posicdo FECHADA e recalibra o ponto
zero elétrico interno.

Modo de inicializacdo.
Predefinicdio: MAX

I~
g
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7.8 Ajuste do contacto de fim de curso indutivo

A versdo do posicionador com um contacto de fim de curso indutivo possui uma lémina me-
tdlica (1) ajustével montada no veio de rotacdio que opera o contacto de proximidade (3).

Para operar o interruptor de fim de curso indutivo, o amplificador de comutag@o correspon-
dente (consulte a secgdo 5.16) deve ser ligado ao circuito de saida.

Se a l&émina (1) estiver localizada no campo indutivo do contacto, o contacto assume uma
resisténcia elevada. Se a l&émina estiver fora do campo, o contacto assume uma resisténcia
baixa.

Normalmente, o contacto de fim de curso é ajustado de forma a fornecer um sinal a ambas
as posigdes finais da vélvula. No entanto, o contacto também pode ser ajustado de forma a
indicar posigdes intermédias da valvula.

A fungio de comutagdio pretendida, ou seja, se o relé de saida deve ficar ativo ou néo
quando a lamina entra no campo, deve ser definida no amplificador de comutagdo, se ne-
cessdrio.

Ajustar o ponto de comutagéo:

i Nota
Durante o ajuste ou teste, o ponto de comutacéo deve estar sempre préximo da posicdo in-
termédia (50%).

Para garantir a comutagdio sob todas as condigdes ambientais, ajuste o ponto de comutagéio
aprox. 5% antes do limite mecénico (ABERTA — FECHADA).

Para a posicdo FECHADA:

1. Inicialize o posicionador.

2. Mova a vélvula para 5% no modo MAN (consulte o visor).

3. Ajuste a lamina metdlica no parafuso de ajuste amarelo (2) até o terminal entrar ou sair
do campo e o relé amplificador responder.

Pode medir a tensdo de comutacéio como um indicador.

Fungdo de contacto:
— Lamina a sair do campo > o contacto é fechado.

—  Lé&mina a entrar no campo > o contacto é aberto.

112 EB 8384-5 PT



Operar o posicionador

Para a posicdo ABERTA:

1. Inicialize o posicionador.

2. Mova a vélvula para 95% no modo MAN (consulte o visor).

3. Ajuste a lamina (1) no parafuso de ajuste amarelo (2) até a lamina entrar ou sair do
campo do contacto de proximidade (3).
Pode medir a tenséo de comutacéio como um indicador.

Funcdo de contacto:

— Lamina a sair do campo > o contacto é fechado.

—  L&mina a entrar no campo > o contacto é aberto.

Parafuso de ajuste (2) Lamina metdlica (1) Contacto de proximidade (3)

Fig. 38: Ajuste do contacto de fim de curso indutivo
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7.9 Repor as predefinicoes

Esta fungdio repde todos os parametros de arranque e definigdes assim como o diagnéstico
para as predefinicdes de fdbrica (consulte a lista de cédigos na secgdio 11.7).
Permitir configuragdo:

A configuragdio é bloqueada novamente se néo forem inseridas quaisquer definicdes no es-
pago de 120 segundos.

1. Rode &8 até aparecer o Cédigo 3

(leitura: No). 2 3
2. Prima (B, o cédigo nimero 3 pisca. v I gzgg:l;%rjgﬁ;ccao
3. Rode & até aparecer YES. JQ LJ

4. Prima @ para confirmar (leitura: (—})

Repor os parametros de arranque:

1. Rode &® até aparecer o Cédigo 36

(leitura: ee—ee—).

2. Prima @, o cédigo nimero 36 pisca. G 36
3. Rode B ot aparecer Std. Reset
Predefinicéio: No
4. Prima @ para confirmarTodos os Set d
pardmetros de arranque, assim como de
diagnéstico, sdo repostos para os valores
de fébrica.
i Nota

Cédigo 36 - diAG permite que apenas os dados de diagnéstico (EXPERTplus) sejam
repostos. Consulte as Instrucdes de Funcionamento sobre diagnésticos de vélvula EXPERTplus
» EB 8389.
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7.10 Ativar e selecionar parémetros
Todos os cédigos e respetivo significado e predefinicdes estdo indicados na lista de cédigos
na seccdo 11.3.

Os cédigos marcados com um asterisco devem ser ativados com o Cédigo 3 antes de poder
configurar os parémetros associados, tal como é descrito abaixo.

Rode & até aparecer o Cédigo 3 G 3 _
o Cédigo 3
(leitura: No). ¢ .
'\ ' Con Iguracao nao
Prima @, o cédigo nimero 3 pisca. (A permitida
Altere a definicdio do Cédigo 3.
Rode ® até aparecer YES. L ] ConFigLéIrocao
2 -

Prima @, leitura: <_> R e

A configuragdo é permitida. Y l’_‘ '3

Agora pode configurar os cédigos um a um: ©

Rode & e selecione cédigo pretendido.

Prima B para ativar o cédigo selecionado.
O nimero do cédigo fica intermitente

Rode & para selecionar a definigéo.

Prima B para confirmar a definigéo
selecionada.

Se ndio introduzir definicdes durante 120 segundos, a fungdo de configuracéio permitida tor-
na-se invdlida e o visor muda para o Cédigo O.
Cancelar a definicdo:

Para cancelar um valor antes de confirmar o mesmo (premindo B proceda do seguinte
modo:

=
S

Rode &8 até aparecer ESC.

Prima @ para confirmar. E S
©

Cancelar a leitura

m Q

O valor introduzido néo é adotado.

EB 8384-5 PT 115



Operar o posicionador

7.11 Modos de funcionamento

7.11.1 Modos automdtico e manual

Depois de concluir a inicializagéio com suces-
50, o posicionador fica em modo automético
(AUTO) C.

Mudar para modo manual (MAN) 2

1. Rode &® até aparecer o Cédigo 0.

2. Prima @, leitura AUtO, o cédigo nimero
0 pisca.

3. Rode B ot aparecer MAN.

4. Prima . 0 posicionador muda para o
modo manual (£).

A mudanga é suave porque o modo
manual arranca com o Gltimo valor do
sinal de comando utilizado durante o
modo automdtico. A posicdio atual é
visualizada em %.

Ajustar o comando manual:

1. Rode & ate aparecer o Cédigo 1.

2. Prima @, o cédigo nomero 1 pisca.

3. Rode & até que tenha sido criada presséo

suficiente no posicionador e a vélvula de
controlo se mova para a posigdio
pretendida.

4 I

255«

Modo automédtico

Modo automédtico

Modo manua
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O posicionador regressa automaticamente ao Cédigo O se nédo forem efetuadas definicdes
durante 120 segundos, mas mantém-se no modo manual.

Mudar para o modo automdtico G
Rode &8 até aparecer o Cédigo 0.
Prima &8, o cédigo nomero 0 pisca.

Rode &8 at¢ aparecer AUtO.

Prima €. © posicionador muda para o modo automético.

B w b=

7.11.2 Posicao de seguranca (SAFE)

Se prefender mover a vélvula para a posicéo de seguranga definida durante o arranque
(consulte a secgdio 7.1), proceda do seguinte modo:

1. Rode B ate aparecer o Cédigo 0.

2. Prima @, leitura: modo de operagdio atual
(AUtO ou MAN), o cédigo nimero O pisca.

3. Rode & até aparecer SAFE.

4. Prima @, leitura: S S R F E

A vélvula move-se para a posigéio de
seguranga.Desde que o posicionador tenha
sido inicializado, a posicdo atual da
vélvula é indicada no visor em %.

Sair da posi¢do de seguranca:

Rode €8 até aparecer o Cédigo 0.
Prima @, o cédigo nimero O pisca.
fedte e eelleetons o el s A amEite pretendido (AUtO ou MAN).

Prima @ para confirmar.

O~ 0D =

O posicionador muda para o modo de funcionamento selecionado.
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8 Manutencao

i Nota

O posicionador foi verificado pela

SAMSON antes de sair da fébrica.

- A garantia do produto deixa de ser vélida
se frabalhos de manutengdo ou reparacdo
ndo descritos nestas instrucdes forem
realizados sem o acordo prévio do Servico
Pés-Venda da SAMSON.

— Utilizar apenas pegas sobresselentes origi-
nais da SAMSON, que estejam em confor-
midade com as especificacdes originais.

O posicionador ndo precisa de qualquer
manutengdo.
Tampa da caixa

Ocasionalmente, a janela na tampa pode
precisar de ser limpa.

0O Aviso

Uma limpeza incorreta ird danificar a janela.
A janela é fabricada em Makrolon® (novo
design) e ficaré danificada quando limpa
com agantes de limpeza abrasivos ou agen-
tes contendo solventes.

— Néo esfregue a janela até ficar seca.

— Néo use quaisquer agentes de limpeza
contendo cloro ou dlcool ou agentes de
limpeza abrasivos.

— Use um pano macio ndo abrasivo para a
limpeza.

Filtros

Existem filtros com uma malha de 100 pm
nas ligagdes pneumdticas para alimentagdio

Manutencao

e saida que podem ser removidos e limpos,
se necessdrio.

Estagdes redutoras de pressdo de ar de ali-
mentacdo

As instrugdes de manutengdio de qualquer
estagdio redutora de pressdio a montante de-
vem ser respeitadas.

8.1 Atudlizacdo do firmware

A atudlizacgo do firmware de
posicionadores em operagédo deve ser
realizada da seguinte forma: Apenas
individuos com uma declaracdo de
aprovagdo escrita podem efetuar
atualizagées. Individuos aprovados sdo
nomeados pela Gestdo da Qualidade Total
da SAMSON e é-lhes atribuida uma marca
de controlo.

Portéteis e computadores ligados ao
abastecimento de energia sé devem ser
interligados com equipamento
intrinsecamente seguro se o adaptador da
interface USB isoladoSAMSON (encomenda
n.° 1400-9740) for entretanto ligado para
programagdo de software ou rotinas de
teste.

Atudlizagoes fora da drea perigosa:
= Remova o posicionador e proceda &

atualizagdo fora da drea perigosa.
Atudlizacdes no local:

= As atualizagdes no local s6 séo permiti-
das depois de o operador da unidade
apresentar uma autorizagdo de trabalho
adequada, devidamente assinada.
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= Apés a atualizagdo ter sido concluida,
indique a nova versdo do firmware na

chapa de identificagdio (por ex. utilizan-

do uma etiquetal).
= O individuo aprovado pela SAMSON

confirma a atualizacéio anexando a
marca de controlo atribuida (selo).

8.2 Preparacdo para o envio
de devolug¢do

Os posicionadores defeituosos podem ser

devolvidos & SAMSON para reparagdo.

Proceda da seguinte forma para devolver
dispositivos & SAMSON:

1. Coloque a vélvula de controlo fora de

servico. Consulte a documentacéio relati-

va & vdlvula.

2. Remova o posicionador (consulte a
seccdo 10).

3. Envie o posicionador para a filial
SAMSON mais préxima. As filiais da
SAMSON estéio listadas no nosso
website em P www.samson.de > About

SAMSON > Sales offices.
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9 Avarias

Todos os alarmes de estado e de avaria séo
classificados de acordo com um estado no
posicionador. As predefinicdes da classifica-
cdio de estado estdio na lista de cédigos.

i Nota
A atribuicdo da classificacdo de estado pode
ser alterada em TROVIS-VIEW e nos pardme-
tros da FOUNDATION™ fieldbus. Consulte
as instrugées de funcionamento relativas aos
diagnéstico da vélvulas B EB 8389 e o ma-
nual de configuracéo » KH 8384-5 no CD-
-ROM fornecido para obter mais detalhes.

Para uma melhor viséo geral, as mensagens
classificadas do posicionador sdo resumidas
numa compilacéo de estados de acordo com
a Recomendacdo NAMUR NE 107. As men-
sagens de estado estdo divididas nas seguin-
tes categorias:

— Alarme de manutengdo
O posicionador néo pode executar a
sua tarefa de controlo devido a uma
avaria funcional no préprio posiciona-
dor ou num dos seus periféricos, ou a
inicializacdo ainda ndo foi concluida
com SUCEsso.

— Manutencdo necessdria
O posicionador continua a executar a
sua tarefa de controlo (com restrices).
Foi determinada a necessidade de ma-
nutencdio ou um desgaste acima da mé-
dia. A toleréncia de desgaste serd esgo-
tada brevemente ou diminui a um ritmo
mais rapido do que o esperado. E neces-
s@ria manutencdio a médio prazo.

Avarias

- Manutengéo obrigatéria
O posicionador continua a executar a
sua tarefa de controlo (com restrices).
Foi determinada a necessidade de ma-
nutencdio ou um desgaste acima da mé-
dia. A toleréincia de desgaste serd esgo-
tada brevemente ou diminui a um ritmo
mais rapido do que o esperado. E neces-
sdria manutengdo a curto prazo.

— Fora da especificacdo
O posicionador esté a funcionar fora
das condicdes de operagdio especifica-
das.

- Funcdo de verificacdo
Os procedimentos de teste ou calibragdo
séio realizados no posicionador. O posi-
cionador é temporariamente incapaz de
executar a sua tarefa de controlo enquan-
to o procedimento estiver a decorrer.

i Nota
Se um evento for classificado como "Sem
mensagem", este evento néo tem qua/quer
efeito na compilagdo de estados.

A compilagdo de estados é apresentada no
visor com os icones seguintes:

Estado condensado | Visor do posicionador

Alarme de 1

manutengdo 1

Exemplo de texto:

Fung@io de verificacdio {ESting, Tun ou fESt

Manutencdo necessd-
ria/manutencéio obri- /8
gatdria

Fora da especificacdo | /4 intermitente:

EB 8384-5 PT
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Se o posicionador ndo fiver sido inicializa-
do, o icone do alarme de manutencdo () é
apresentado no visor e o posicionador ndo
consegue acompanhar o sinal de comando.
Se existir um alarme de falha, a origem pos-
sivel do erro é apresentada a partir do Cé-
digo 49. Neste caso, Err é apresentado no
visor

"4 S

Exemplo:
Erro causado pela posicdo
do pino

El‘l"
© S

Consulte a lista de cédigos (secgdio 11.3)
quanto ds possiveis causas e agdes
recomendadas.

9.1 Confirmar mensagens de
erro

Permitir configuracdo:

1. Rode &® até aparecer o Cédigo 3
(leitura: No).

2. Prima @, o cédigo nimero 3 pisca.
3. Rode B ot aparecer YES.

4. Prima @ para confirmar (leitura: (—})

Confirmar mensagens de erro:

1. Rode &® até aparecer o cédigo de
erro que pretende.

2. Prima ® para confirmar a mensagem
de erro.

9.2 Acdo de emergéncia

A agdio de seguranga é acionada pelo
conversor i/p ou pela eletrovélvula e se
houver uma falha no ar de alimentacdo.

O posicionador descarrega completamente
esta saida pneumdtica para a atmosfera,
provocando a despressurizagdio do atuador
montado. Consequentemente, a vélvula
move-se para a posicdio de seguranga.

A posicdio de seguranca depende da
disposigéo das molas no atuador
pneumdtico (air-to-close ou air-to-open).
Quando o ar de alimentagéio falha, quando
a eletrovélvula opcional ou a despressuriza-
cdio forgada é acionada ou depois de atingir
o sinal de fechar, todas as funcdes do posi-
cionador, exceto o controlo do ciclo aberto/
fechado, permanecem ativas (incluindo
diagnéstico, bem como transmissdo de posi-
¢dio e estado).

4% Dica

A agdo de emergéncia em caso de falha da
vélvula ou do atuador é descrita na respeti-
va documentacéo da vélvula e do atuador.

= O operador da instalagdio é responsavel
pela agdio de emergéncia a ser tomada
na instalacdo.
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10 Desativagdo e desmontagem

Risco de ferimentos fatais devido a prote-
¢do contra explosdo ineficaz.

A protegdo contra exp/osdo torna-se ineficaz
quando a tampa do posicionador é aberta.
Os seguintes regulamentos aplicam-se & ins-
talagdo em dreas perigosas: EN 60079-14
(VDE 0185, Parte 1).

0 Aviso

O processo é perturbado pela interrupgéo
do controlo em ciclo fechado.

Néo efetue a montagem ou a manutengéo
do posicionador enquanto o processo estiver
em curso e apenas depois de isolar a insta-
lacdo fechando as vélvulas de corte.

10.1 Desativacao
Para desativar o posicionador antes de o re-
mover, proceda da seguinte forma:

1. Desligue e bloqueie a alimentagdio de ar
e o sinal de pressdo.

2. Abra a tampa do posicionador e desli-
gue os fios do sinal de controlo.

10.2 Remover o posicionador

1. Desligue os fios do sinal de controlo do
posicionador.

Desativagéio e desmontagem

2. Desligue as linhas para a alimentacéo
de ar e sinal de pressédo (ndo necessdrio
para montagem direta utilizando um
bloco de ligacaes.

3. Para remover o posicionador, solte os
trés os parafusos de aperto no posicio-
nador.

10.3 Eliminacao

Estamos registados no registo
nacional aleméo de residuos de
equipamentos elétricos (stiftung
ear) como produtor de
equipamento elétrico e
eletrénico, N.° reg. REEE:

DE 62194439

= Respeite as regulamentacdes de detritos
locais, nacionais e internacionais.

= Ndo elimine componentes, lubrificantes e
substdncias perigosas juntamente com o
lixo doméstico.

i Nota
A pedido, podemos fornecer-lhe um
passaporte de reciclagem de acordo com
PAS 1049. Basta enviar-nos um e-mail
para aftersalesservice@samson.de com os
detalhes do endereco da sua empresa.

%t Dica

A pedido, podemos nomear um fornecedor
de servicos para desmantelar e reciclar o
produto.

EB 8384-5 PT
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11 Apéndice

11.1 Servico pés-venda

Contacte o departamento de Servico Pés-
-venda da SAMSON para suporte sobre tra-
balhos de manutengdio ou reparagdo ou
quando surgirem problemas de funciona-
mento ou avarias.

Endereco de e-mail

Pode contactar o Departamento de Servico
Pés-Venda em aftersalesservice@samson.
Enderecos da SAMSON AG e suas filiais

Os enderecos da SAMSON AG, suas filiais,
representantes e instalagdes de servico em
todo o mundo podem ser encontrados no
nosso website (www.samson.de) ou em

todos os catdlogos de produtos SAMSON.
Dados necessdrios

Por favor, indique os seguintes detalhes:

- Nimero de encomenda e nimero de po-
sicdio na encomenda

—  Modelo, nimero de série, versdo de fir-
mware, versdo do dispositivo

Apéndice

11.2 Certificados

Os certificados vélidos no momento em que
estas instrugdes foram publicadas estdo in-
cluidos nas pdginas seguintes Os certifica-
dos mais recentes podem ser encontrados
no nosso website (www.samson.de > Product
selector > Valve accessories > Type 3730-5
> Downloads > Certificates).

EB 8384-5 PT

125



Apéndi

11.3

ce

Lista de cédigos

Cédigo
N.°

Pardmetro — Leituras/
valores [predefinicéio]

Descricdo

configu

Nota: os cédigos marcados com um asterisco (*) devem ser ativados com o Cédigo 3 antes da

racdo.

0

Modo de funcionamento

[MAN] Modo manual

A comutagdio de modo automdtico para manual é suave.
Em modo de seguranca, é apresentado um S no visor.
Nos modos MAN e AUtO, o desvio do sistema é representado por

AUO  Modo automdtico | elementos do gréfico de barras.
SAFE  Posicdo de segu- |Quando o posicionador é inicializado, a leitura indica a posicéo
ranga da vélvula ou o dngulo de rotagéio em %. Se o posicionador néo
ESC  Parar for inicializado, a posigdio do brago em relagéo ao eixo longitudi-
nal é apresentada em graus (°).
1 | wmanudl Ajuste o set-point manual com o botdo de presséo rotativo. O cur-

[0] @ 100% da gama

nominal

so/éngulo atual é apresentado em % quando o posicionador é
inicializado. Se o posicionador néo for inicializado, a posigéio do
brago em relagdio ao eixo longitudinal é apresentada em graus
(°).

i Nota
S6 pode ser selecionado quando o Cédigo 0 = MAN

2 |Sentido de leitura O sentido de leitura do visor é rodado 180°.
1234,7€CL , ESC
3 |Permitir configuragdo Ativa a opgéio para modificar dados (desativada automaticamen-

[No], YES, ESC

te quando o botdo de pressdo rotativo ndo tiver sido acionado
durante 120 s). FF pisca no visor quando a operagdo no local es-
t& bloqueada. Os cédigos marcados com um asterisco (*) s6 po-
dem ser lidos, e ndio sobrepostos. Do mesmo modo, os cédigos sé
podem ser lidos no inferface SSP.
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Cédigo| Parémetro — Leituras/ Descrica
N.° |valores [predefinigéio] escrigao
4* |Posi¢do do pino O pino transmissor deve ser inserido na posigdio correta depen-
[No], 17, 25, 35, 50, 70 dendo do curso/ﬁngu|o de abertura da vélvula.
100, 200 mm. 90° com | A posicdio do pino deve ser introduzida para a inicializaggio no-
atuadores rotativos, ESC | minal (NOM) ou de substituicéio (SUb).
Nota: Sedselecionar um; Posu;a:odo pr Standard Gama de ajuste
posicdo de pino no Cédi- o o _
go 4 que seja muito pe- Cédigo 4 Cédigo 5 Cédigo 5
quena, o posicionador 17 7,5 36 a 17,7
muda para o modo SAFE 25 7.5 50 a 250
por razées de seguranca. 35 15,0 70 a 354
50 30,0 10,0 a 50,0
70 40,0 140 a 70,7
100 60,0 200 o 100,0
200 120,0 40,0 a 200,0
90° 90,0 240 o 100,0
5* |Gama nominal O curso nominal ou dngulo de abertura da vélvula deve ser intro-
mm ou angulo °, ESC duzido para a inicializagéo nominal (NOM) ou de substituicéo
' (SUb).
A gama de ajuste permitida depende da posigdio do pino de
acordo com a tabela para o Cédigo 4.
O Cédigo 5 estd normalmente bloqueado até o Cédigo 4 ser defi-
nido para No, ou seja, depois de uma posicéio de pino ser intro-
duzida, o Cédigo 5 pode ser configurado.
Indica o curso/angulo méximo atingido durante a inicializagéo
apds a concluséo bem-sucedida da mesma.
6* | Modo de inicializagdo. Selecione o modo de inicializacdo

[MAX] Gama méxima
NOM Gama nominal

MAN ' Definicdio manual

SUb  Modo de emergén-
cia

ZP  Calibracgo do zero

ESC  Parar

MAX:  Curso/éngulo do elemento de fecho desde a posicdo
FECHADA até co limite mecénico no sentido contrdrio.

NOM: Curso/dngulo do elemento de fecho medido a partir da pp-
sicéio FECHADA até ao valor indicado para a posigéo
ABERTA.

MAN:  Gama selecionada manualmente

SUb:  Calibracio de substituicgo (sem inicializacgo)
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Cédigo| Parémetro - Leituras/ Descricé
N.° |valores [predefinicéo] escrigao
P ¢
7 |w/x Sentido de acdio do sinal de comando w em relacdo ao curso/
[727] Sentido direto angulo x )
AN Senfido inverso Adaptagdio automdtica:
ESC AIRTO Depois de concluir a inicializagéo, o sentido de agdio
OPEN: permanece crescente/crescente (77). Uma vélvula
de globo abre & medida que o sinal de comando au-
menta.
ARTO  Depois de concluir a inicializagdo, o sentido de acdio
CLOSE:  muda para crescente/decrescente (7N). Uma vélvula
de globo fecha & medida que o sinal de comando
aumenta.
8* | Valor inferior da gama de | Valor inferior da gama do curso/angulo na gama nominal ou de
curso/éngulo (valor infe- | operagdio
rior da gama x) A gama de operagdo é o curso/dngulo atual da vélvula e é
[0,0] a 80,0% da gama | limitada pelo valor inferior da gama de curso/angulo (Cédigo 8)
nominal, ESC e pelo valor superior da gama de curso/éngulo (Cédigo 9).
Nota: Especificado em mm Normalmente, a gama de operagdio e a gama nominal séo
ou dngulo ° desde que o idénticas. A gama nominal pode ser limitada & gama de
Cédigo 4 esteja ativado. | OPerasdo pelos valores inferior e superior da gama x. O valor é
indicado ou tem de ser inserido.
A caracteristica é adaptada. Consulte também o exemplo no Cé-
digo 9.
9* | Valor superior da gama | Valor superior da gama do curso/éngulo na gama nominal ou de

de curso/dangulo (valor
superior da gama x)

20,0 a [100,0%] da gama
nominal, ESC

Nota: Especificado em mm
ou éngulo ° desde que o
Cédigo 4 esteja ativado.

operacdo

O valor é indicado ou tem de ser inserido.
A caracteristica é adaptada.

Exemplo: A gama de operagdo é modificada, por exemplo, para
limitar a gama de uma vélvula de controlo que tenha sido sobre-
dimensionada. Para esta fungéio, a gama completa de resolugéio

do set-point é convertida de acordo com os novos limites.

0% no visor corresponde ao limite inferior ajustado e 100% ao li-
mite superior ajustado.

10* |Limite inferior de curso/ | Limitagdio do curso/éngulo ao valor introduzido (limite inferior). A
dangulo (limite x inferior) | caracteristica ndo é adaptada.
0,0 a 49,9% da gama de | A caracteristica ndio é adaptada & gama reduzida. Consulte
operagdio [No], ESC também o exemplo no Cédigo 11.
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Cédigo| Parémetro — Leituras/ Descricéio
N.° |valores [predefinigéio] ¢
11* |Limite superior de curso/ |Limitagdo do curso/angulo ao valor introduzido (limite superior).
éngulo (limite x superior) | A caracteristica néo é adaptada.
50,00 120,0 %[100]% |Exemplo: Em determinadas aplicagdes, é melhor limitar o curso
da gama de operagdo No, | da vélvula, por exemplo, se for necessério um determinado cau-
ESC dal miimo ou se ndo deve ser atingido um caudal méximo.
O limite inferior deve ser ajustado com o Cédigo 10 e o limite su-
perior com o Cédigo 11.
Se tiver sido configurada uma fungdo de fecho estanque, tem
prioridade sobre o limite do curso.
Quando esté definido para No, a vélvula pode ser aberta para
além do curso nominal com uma variavel de referéncia fora do in-
tervalo 0 a 100 %.
14* |Redugdo de corte do set- | Se o set-point w atinge o valor percentual introduzido no sentido
-point do fecho, o atuador é de imediato totalmente despressurizado
0,0 a 49,9% [1,0]% da (com AIR TO OPEN) ou pressurizado (com AIR TO CLOSE). Esta
gama ajustada nos Codi- | @580 conduz sempre a um fecho méximo da vélvula.
gos 12/13, No, ESC Os Cédigos 14/15 tém prioridade sobre os Cédigos 8/9/10/11.
Os Cédigos 21/22 tém prioridade sobre os Cédigos 14/15.
15* |Redugdo de corte do set- | Se o set-point w atinge o valor percentual introduzido no sentido
-point da abertura, o atuador ¢ de imediato totalmente pressurizado
50,0 a 100,0% da gama (com AIR TO OPEN) ou despressurizado (com AIR TO CLOSE). Es-
ajustada nos Cédigos ta oc?o conduz sempre a aberh'Jrq mdxima da vélvula. O sinal de
12/13, [No], ESC pressdo pode ser limitado no Cédigo 16.
Os Cédigos 14/15 tém prioridode sobre os Cédigos 8/9/10/11.
Os Cédigos 21/22 tém prioridade sobre os Cédigos 14/15.
Exemplo: defina a posicdio final para 99% para vélvulas de trés
vias.
16* |Limite de presséo O sinal de pressédo no atuador pode ser limitado a valores pré-de-

1,4, 2,4, 3,7 bar, [No],
ESC

finidos.

Depois de alterar o limite de pressdo & definido, o atuador deve
ser despressurizado uma vez (por exemplo, selecionando a posi-
¢dio de seguranga (SAFE) no Cédigo 0).

@ Aviso

Néo ative o limite de presséo para atuadores de duplo efeito (com
posicdo de seguranca AIR TO OPEN).
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Cédigo
N.°

Pardmetro — Leituras/
valores [predefinicéo]

Descri¢do

17*

Coeficiente K;, de acdo
proporcional (valor)

0a17,[7], ESC

Ler ou alterar K,

i Nota
Nota sobre a alteracdo dos valores K; e Ty: Durante a inicializa-
cdio do posicionador, os valores K; e Ty, sdio otimizados.
Se o posicionador apresentar uma tendéncia para uma oscilagdo
elevada devido a outras interferéncias os valores K; e Ty podem
ser adaptados depois da inicializagdo. O valor de T, pode ser
aumentado em incrementos até atingir o comportamento de
resposta pretendido ou, quando o valor méximo de 4 for
atingido, o valor de K, pode ser diminuido em incrementos.

As alteragdes do valor de K; influenciam o desvio do sinal de co-
mando.

18*

Tempo derivativo Ty
1,12], 3, 4, No, ESC

Ler ou alterar T, (consulte o valor K;)

Uma alteragéio no valor de Ty ndo tem qualquer efeito na discre-
péncia do sistema.

19*

Banda de tolerancia

0,1 a 10,0%, [5,0%] da
gama de operagdio, ESC

Utilizada para monitorizagdo de erros.

Determinagdio da banda de tolerdancia em relagdo & gama de
operagdo.

O fempo de desfasamento associado (30 s) é um critério de repo-
sicdio (Reset).

Se for determinado um tempo de curso durante a inicializagdo
que seja seis vezes superior a 30 s, o tempo de curso multiplicado
por seis é aceite como tempo de desfasamento.

20*

Caracteristica
[0] a 9, ESC

Selecionar caracteristica

Linear

Exponencial

Exponencial inversa

Vdlvula de borboleta, linear SAMSON

Vélvula de borboleta, exponencial SAMSON

Vélvula de obturador rotativo linear Tipo VETEC
Vélvula de obturador rotativo exponencial Tipo VETEC
Vélvula de esfera segmentada linear

Vélvula de esfera segmentada exponencial

VO 00 NON O A WON — O

Definido pelo utilizador (definido no software de opera-
cio)

i Nota
As vdrias caracteristicas sdo descritas no Anexo.
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Cédigo| Parémetro — Leituras/ Descricéio
N.° |valores [predefinigéio] ¢
21* |Tempo de curso necessd- | O tempo necessdrio para percorrer foda a gama de operagdio
rio ABERTURA (rampa de | quando a vélvula abre.

abertura w) Limitagdio do tempo de curso (Cédigos 21 e 22):

[0] @ 240 s, ESC Em determinadas aplicacdes, é recomendével limitar o tempo de
curso do atuador para evitar intervencdes demasiado répidas no
processo em curso.

O Cédigo 21 tem prioridade sobre o Cédigo 15.
0 Aviso
A funcdo néio é ativada quando a funcéo de seguranca ou a ele-
trovélvula sdo acionadas nem quando a alimentacéo auxiliar fa-
lha.
22* |Tempo de curso necessd- | O tempo necessdrio para percorrer foda a gama de operagdio
rio FECHO (rampa de fe- | quando a vélvula fecha.

cho w) O Cédigo 22 tem prioridade sobre o Cédigo 14.

A funcéo néo é ativada quando a funcéo de seguranga ou a ele-
trovélvula sdo acionadas nem quando a alimentacéo auxiliar fa-
lha.

23* |Curso total da vélvula Total de cursos completos realizados pela vélvula

[0] @ 99 - 107, YES, ESC Pode ser reposto para O selecionando ESC.

Leitura exponencial a par- |1/ Neta

tir de 9999 ciclos de cur- | O ndmero de cursos da vélvula é guardado numa meméria néo

s0s volétil depois de cada 1000 cursos completos da vélvula.

24* |Limite de cursos da valvu- | Valor limite do ndmero de cursos total da vélvula. Se o limite for
la LV excedido, a mensagem de erro e o icone ./ correspondente co

1000 @ 99 - 107 estado condensado aparecem.

[1.000000], ESC

Leitura exponencial a par-

tir de 9999 ciclos de cur-

s0s

34* |Sentido de fecho CL:  Sentido dos ponteiros do relégio
CL, [CCL], ESC CCL:  Sentido contrdrio ao dos ponteiros do relégio

Sentido de rotagdio para FECHAR a vélvula (visto no botdo giraté-
rio com a tampa do posicionador aberta).
S6 precisa de ser introduzido no modo de inicializagdo SUb (Cé-

digo 6).
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Cédigo| Parémetro — Leituras/ Descricéo
N.° |valores [predefinicdio] ks
35* |Posigdo de bloqueio Introduzir a posicdio de bloqueio (disténcia até & posiciio FECHADA)
[0,0] mm/° /%, ESC Necessdrio apenas no modo de inicializagdio SUb.
36* |Reset Std:  Repde a predefinicéio em todos os pardmetros e dados de
[-], Std, diAG, ESC diagnéstico. Depois de um reset, o posicionador tem de
T ' ser reinicializado.
diAG: Repde apenas dados de diagnéstico. Os gréficos de refe-
réncia e os registos mantém-se guardados.
N&io é necessdrio reinicializar o posicionador.
38* | Alarme indutivo Indica se a opgdio de contacto de fim de curso indutivo esté ou
[No], YES, ESC ndo instalada.
39 [Desvio do sinal de co- S6 de leitura
mando e informacéo Indica o desvio em relacdio & posicdo pretendida.
-99,9 a 99,9%
40 |Informacdo do tempo de | S6 de leitura
curso de abertura Tempo de abertura minimo determinado durante a inicializagéo.
[0] a 240 s
41 |Informagdo do tempo de |S6 de leitura
curso de fecho Tempo de fecho minimo determinado durante a inicializagdo.
[0]a 240s
42 | Informagdo Auto-w/ S6 de leitura
manual-w Modo auto-  Indica o set-point automético aplicado.
0,0 a 100,0% da gama | mdtico:
Modo ma-  Indica o set-point manual aplicado.
nual:
43 |Controlo da informagdo | S6 de leitura
de firmware Indica o tipo de posicionador e a verséo de firmware atual numa
sequéncia alternada.
44 |Informagdes y Sé de leitura
[0] a 100 %, OP, MAX, — - | Indica o sinal de controlo y em % com base no curso determinado
- na inicializaco.
MAX: O posicionador aplica a sua presséio méxima de saida;
consulte a descrigéio nos Cédigos 14 e 15.
OP: O posicionador é totalmente despressurizado; consulte
a descricdio nos Cédigos 14 e 15.
—--— O posicionador ndo estd inicializado.
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Cédigo| Parémetro — Leituras/ Descricéio
N.° |valores [predefinigéio] ¢
45 |Informagéo sobre a ele- | Sé de leitura

trovélvula Indica se estd ou ndo instalada uma eletrovdlvula.

YES, HIGH/LOW, No Se for aplicada uma tenséio aos bornes da eletrovélvula instalada,
aparece YES e HIGH no visor numa sequéncia alternada. Se néo
estiver aplicada nenhuma tenséo (atuador despressurizado,
posicdio de seguranga indicada no visor pelo icone S), aparece
YES e LOW no visor numa sequéncia alternada.

46* |Endereco de bus Endereco de bus
16 a 251, ESC 16 a 247:  Posicionadores com endereco de bus fixo
248 a 251:  Posicionadores sem endereco de bus fixo
(posicionadores novos ou desativados)
47* | Protecdo contra Quando a funcdio de protecéio contra gravagdio for ativada, os
gravacdo FF dados do dispositivo podem ser lidos utilizando a comunicagéo
SIM, [N&o], ESC FF, mas ndo podem ser substituidos.
48* . S
s Parémetros de diagnéstico » EB 8389

11.4 Cédigos de erro

Erros de inicializacdo

Cédigos de erro —
Agdo recomendada

Mensagem afiva da compilagéio de estados, quando for pedida, aparece
Err.
Quando existem alarmes de falha, séo visualizados aqui.

50

x > gama permitida

O valor medido é demasiado elevado ou demasiado baixo; o braco esté
perto do seu limite mecéanico.

* Pino posicionado incorretamente

e O suporte deslizou no caso de montagem NAMUR ou o posicionador
estd descentrado.

Placa de arraste montada incorretamente.

Classificacdo de
estado

[Manutencéio necessdrial

Acdio recomendada

Verifique a montagem e a posigdio do pino, mude o modo de operagéo
de SAFE para MAN e reinicialize o posicionador.
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Cédigos de erro -
Acdo recomendada

Mensagem ativa da compilagdio de estados, quando for pedida, aparece
Err.
Quando existem alarmes de falha, séo visualizados aqui.

51

Ax < gama permitida

A gama de medida do brago é insuficiente.
® Pino posicionado incorretamente
e Braco errado

Um angulo de rotagdio inferior a 16° no veio do posicionador apenas
cria um alarme. Um angulo abaixo de 9° leva ao cancelamento da ini-
cializacdo.

Classificacéio de
estado

[Manutengdo necessdria)

Acdo recomendada

Verifique a montagem e reinicialize o posicionador.

52

Montagem

¢ Montagem invélida do posicionador

¢ O curso/angulo nominal (Cédigo 5) ndo foi atingido durante a
inicializagdo em modo NOM (sem toleréncia inferior permitida).

¢ Falha mecénica ou pneumdtica, por exemplo, selegéio errada do brago

ou pressdo de alimentagéio muito baixa para mover para a posicdio
necessdria.

Classificacéo de
estado

[Manutengéio necessdria]

Acéio recomendada

Verifique a montagem e a presséo de alimentacéo. Reinicialize o posicio-
nador.

Em determinadas circunsténcias, pode ser possivel verificar o curso/
dngulo méximo introduzindo a posigdio de pino atual e executando
depois uma inicializacdo em MAX.

Depois de concluir a inicializagdo, o Cédigo 5 indica o curso ou éngulo
mdximo conseguido.

53

O tempo de
inicializagdo foi
excedido

(Tempo Inicial. >)

A inicializacdio demora demasiado tempo. O posicionador regressa ao
modo de funcionamento anterior.

¢ Ndo existe pressdo na linha de alimentagdio ou existe uma fuga pneu-
mdtica

e Falha de ar de alimentacdo durante a inicializacgo

Classificacéo de
estado

[Manutencéio necessdria]

Acdo recomendada

Verifique a montagem e a linha de ar de alimentagéo. Reinicialize o po-
sicionador.
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Cédigos de erro -
Acdo recomendada

Mensagem ativa da compilagdio de estados, quando for pedida, aparece
Err.
Quando existem alarmes de falha, séo visualizados aqui.

54

Inicializagdo -
eletrovélvula

1 Estd instalada uma eletrovélvula (Cédigo 45 = YES) e néo foi liga-
da ou néo foi ligada corretamente. Como resultado, néo foi cria-
da pressdo no atuador. O alarme é gerado quando tenta iniciali-
zar o posicionador.

2 Se fentar inicializar o posicionador a partir da posigéio de segu-
ranca (SAFE).

Classificacgo de
estado

[Manutengdo necessdrial

Acéio recomendada

" Verifique a ligagdo e a tensdio de alimentagdio da eletrovélvula
(Cédigo 45 High/Low).

2 Defina o modo de operagdio MAN no Cédigo 0. Em seguida,
reinicialize o posicionador.

55

Tempo de curso de-
masiado pequeno
(tempo de curso <)

Os tempos de curso do atuador detetados durante a inicializagéo séio téio
pequenos que ndo é possivel adaptar o posicionador de modo étimo.

Classificacgo de
estado

[Manutengdo necessdrial

Acdio recomendada

Verifique a definigdio de restricdio de caudal. Reinicialize o posicionador.

56

Posicdio do pino

A inicializaggio foi cancelada porque é necessdrio introduzir a posicdio
do pino para os modos de inicializagio NOM e SUB.

Classificacgo de
estado

[Manutengdo necessdrial

Acéio recomendada

Introduza a posicdio do pino no Cédigo 4 e o curso/angulo nominal no
Cédigo 5. Reinicialize o posicionador.
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Erros de funcionamento

Cédigos de erro - Mensagem afiva da compilagéo de estados, quando for pedida, aparece Err.

Acdo recomendada Quando existem alarmes de falha, sdo visualizados aqui.

57 |Laco de controlo Erro de lago de controlo, a vélvula de controlo néo segue a varidvel
controlada dentro do tempo aceitével (alarme de banda de tolerdncia
Cédigo 19).

¢ Atuador bloqueado
¢ A montagem do posicionador foi subsequentemente deslocada

e A pressdo de alimentacdio néo é suficiente.

Classificacdio de [Manutencdio necessdrial
estado

Acdio recomendada| Verificar a montagem.

58 |Ponto zero Ponto zero incorrefo

Este erro pode acontecer quando a posigdio de montagem do posicionador
se move ou quando a sede da vélvula esté gasta, especialmente em obtu-
radores com juntas macias.

Classificacdio de [Manutencdio necessdrial
estado

Acéio recomendadal| Verifique a vélvula e a montagem do posicionador. Se estiver OK, execute
uma calibragdio do zero no Cédigo 6.
Recomendamos que reinicialize o posicionador se zero se desviar em mais

de 5%.

59 |Corregdo automdtica | Os erros na secdio de dados do posicionador séo detetados através de
monitorizacdio automdtica e automaticamente corrigidos.

Classificacdio de [Sem mensagem]
estado

Acéio recomendada| Automdtico

60 |Erro fatal Foi detetado um erro nos dados relevantes de seguranca, a corregéio auto-
mdtica ndio é possivel. A causa pode ser possiveis interferéncias de com-
patibilidade eletfromagnética..

A vélvula muda para a posicéio de seguranga.

Classificacéio de Alarme de manutengdo (ndio pode ser classificado)
estado

Agdio recomendada| Reposigdio no Cédigo 36. Reinicialize o posicionador.
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Cédigos de erro —
Agdo recomendada

Mensagem ativa da compilagéio de estados, quando for pedida, aparece Err.
Quando existem alarmes de falha, séo visualizados aqui.

62 |sinal x

A leitura da posicdio medida do atuador falhou.

O elemento pléstico condutor esté avariado.

O dispositivo continua a funcionar em modo de emergéncia, mas deve ser
substituido assim que for possivel.

O modo de emergéncia no visor é indicado por um icone de operagdo de
lago fechado a piscar e 4 barras em vez da indicacdio de posigéio.

i Nota
Nota sobre a operacdo de lago aberto: Se o sistema de medicdo tiver
falhado, o posicionador ainda se encontra num estado fidvel.
O posicionador trabalha num modo de emergéncia no qual ndo é possivel
controlar a posicdo com precisdo. No entanto, o posicionador continua a
funcionar de acordo com o seu sinal de comando para que o processo
permanegca num estado seguro.

Classificacéo de
estado

[Manutengéio obrigatéria]

Acdio recomendada

Devolva o posicionador & SAMSON AG para reparagdo.

64 | Conversor i/p ly)

O circuito do conversor i/p foi interrompido.

Classificacéo de
estado

Alarme de manutencdio (ndo pode ser classificado)

Acéio recomendada

N&o pode ser corrigido. Devolva o posicionador & SAMSON AG para re-
paragdio.

Anexo de erros

Cédigos de erro —
Agdo recomendada

Mensagem ativa da compilagéio de estados, quando for pedida, aparece Err.
Quando existem alarmes de falha, s&o visualizados aqui.

65 Hardware

Tecla de inicializac@o encravada (verséo de firmware R 1.51 e superior)

Ocorreu um erro de hardware. O posicionador muda para a posigéo

de seguranca (SAFE).

estado

Classificacéio de

Alarme de manutengdo (ndio pode ser classificado)

Agdio recomendada| Confirme o erro e regresse ao modo de operagdio automédtica, ou faga

um reset e reinicialize o posicionador. Se isto ndo for bem-sucedido, de-
volva o equipamento & SAMSON para reparagdo.
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66  |Memoéria de dados | A gravagdo de dados na meméria de dados j& ndio funciona, por
exemplo, quando os dados gravados se desviam dos dados lidos.
A vélvula move-se para a posicdio de seguranga.
Classificacgio de Alarme de manutengéo (ndo pode ser classificado)
estado
Agdio recomendada| Devolva o posicionador & SAMSON AG para reparagéio.
67 | Cdlculo de O controlador de hardware é monitorizado através de um processo de
verificacdo teste.

Classificacéo de
estado

Alarme de manutencéio (ndo pode ser classificado)

Acdio recomendada

Confirme o erro. Se isto ndo for possivel, devolva o posicionador &

SAMSON para reparacéo.

Erros de dados

Cédigos de erro -
Acdo recomendada

Mensagem ativa da compilagéio de estados, quando for pedida, aparece Err.
Quando existem alarmes de falha, séo visualizados aqui.

68 Pardmetro de Erro de parémetro de controlo.
controlo
Classificacdo de [Manutencdo necessdria]
estado
Acéio recomendada| Confirme o erro, faca um reset e reinicialize o posicionqdor.
69  |Parémetros do Erro de parémetro do potenciémetro digital
potenciometro
Classificacdo de [Manutencdo necessdria]
estado
Acéio recomendada| Confirme o erro, faga um reset e reinicialize o posicionador.
70  |Calibragao Erro nos dados de calibragéio. O posicionador continua a funcionar
com os valores de predefinicdo de fabrica.
Classificacdo de [Manutencéio necessdria]
estado
Agdio recomendada| Devolva o posicionador & SAMSON AG para reparagéio.
71 Parémetros gerais | Erros de parémetro que ndio sdo criticos para o controlo.
Classificacdo de [Manutengdio necessdria]
estado
Agéio recomendada| Confirme o erro. Verifique e, se necessdrio, altere as definicdes dos
parémetros necessdrios.
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Cédigos de erro -
Acdo recomendada

Mensagem ativa da compilagéio de estados, quando for pedida, aparece Err.
Quando existem alarmes de falha, séo visualizados aqui.

73 Erro de Erro de dispositivo inferno
dispositivo
interno 1
Classificacdio de [Manutencéio necessdrial
estado
Agdio recomendada| Devolva o posicionador & SAMSON AG para reparagéo.
74 Pardmetros Erros de parémetro que néo sdo criticos para o controlo.
Classificacgio de [Manutencéio necessdrial
estado
Agdio recomendada| Confirme o erro e execute uma reposicéo.
76 Sem modo de emer- | O sistema de medigdio de curso do posicionador tem uma fungédio de
géncia automonitorizagdo (consulte o Cédigo 62).
Néio estd disponivel um modo de emergéncia (controlo em lago aberto)
para determinados atuadores, como atuadores de duplo efeito. Em caso
de erro de detecdio do curso, o posicionador despressuriza a saida
(Saida 38) ou A1 em atuadores de duplo efeito. Durante a inicializa-
¢cdo, o posicionodor verifica automaticamente se o atuador tem ou néo
essa funcdo.
Classificacgio de [Sem mensagem]
estado
Acéio recomendada| Meramente informativo, confirme, se necessério.
Na&o é necesséria nenhuma acéo adicional.
77  |Errode Quando o posicionador comeca a operacéo pela primeira vez depois
carregamento de de aplicar o sinal FF, executa um autoteste (tEStinG é apresentado no vi-
software sor).

Se o posicionador carregar o software errado, a vélvula move-se para
a posicdio de seguranga. Néo é possivel fazer com que a vélvula saia
novamente desta posicdo de seguranga.

Classificacdo de
estado

Alarme de manutencéo (ndo pode ser classificado)

Acdio recomendada

Interrompa o sinal fieldbus e reinicie o posicionador.
Se isto ndo for bem-sucedido, devolva o equipamento & SAMSON para
reparacdo.
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Apéndice

Cédigos de erro -
Acdo recomendada

Mensagem ativa da compilagéio de estados, quando for pedida, aparece Err.
Quando existem alarmes de falha, séo visualizados aqui.

78

Parémetros de op-
coes

Erro nos pardmetros de opgdes.

Classificacéo de
estado

[Manutencdo necessdrial

Acdo recomendada

Devolva o posicionador & SAMSON AG para reparagdo.

Erros de diagnéstico

Cédigos de erro -
Acdo recomendada

Mensagem ativa da compilagdio de estados, quando for pedida, aparece
Err.
Quando existem alarmes de falha, séo visualizados aqui.

79 Mensagens de diag- | Mensagens geradas pelos diagnésticos expandidos
nostico
Classificacéo de Manutengdo necesséria (ndo pode ser classificado)
estado
80 Parémetros de Erros de parémetro que ndio sdo criticos para o controlo.
diagnéstico
Classificacdo de Manutengdo necesséria (ndo pode ser classificado)
estado
Acéio recomendada| Confirme o erro. Veriﬁque e, se for necessdrio, execute um novo teste de
referéncia.
81 Grdficos de Ocorreu um erro durante o registo dos grdficos de referéncia para o si-
referéncia nal de comando y estaciondrio ou histerese do sinal de comando y.
e Teste de referéncia cancelado
¢ Alinha de referéncia para o sinal de comando y estaciondrio ou his-
terese do sinal y ndo foi adotada.
Classificagdio de [Sem mensagem]
estado
Agdio recomendada| Verifique e, se for necessdrio, execute um novo teste de referéncia.
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Apéndice

11.5 Valores decimais dos modos nos blocos FOUNDATION™

fieldbus (Cédigo 48)

Modo Valor decimal
AUTO 8
AUTO/CAS 12
AUTO/RCAS 134

Q/s 128

MAN 16

11.6 Valores decimais dos estados nos blocos FOUNDATION™

fieldbus (Cédigo 48)

Status

Valor decimal

Good (NC) - Non-specific

128

Good (NC) — Active block alarm 132
Good (NC) - Active advisory alarm 136
Good (NC) - Active critical alarm 140
Good (NC) - Unack block alarm 144
Good (NC) - Unack advisory alarm 148
Good (NC) — Unack critical alarm 152
Uncertain — Non-specific 64
Uncertain — Last usable value 68
Uncertain — Substitute/manual entry 72
Uncertain - Initial value 76
Uncertain — Sensor conversion not accurate 80
Uncertain — Engineering unit range violation 84
Uncertain — Sub-normall 88
Good (C) = Non-specific 192
Good (C) - Initialization acknowledge 196
Good (C) - Initialization request 200
Good (C) — Not invited 204

EB 8384-5 PT
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Apéndice

Status Valor decimal
Good (C) — Not selected 208
Good (C) - Local override 216
Good (C) - Fault state active 220
Bad — Non-specific 0
Bad — Configuration error 4
Bad — Not connected 8
Bad - Device failure 12
Bad - Sensor failure 16
Bad — No comm., with last usable value 20
Bad — No comm., no last usable value 24
Bad — Out of service 28

142

EB 8384-5 PT



Apéndice

11.7 Selecionar a caracteristica

As caracteristicas que podem ser selecionadas no Cédigo 20 séo apresentadas a seguir em
forma de grdfico.

i Nota

Uma caracteristica apenas pode ser definida (caracteristica definida pelo utilizador) utilizan-
do uma estagdo de trabalho/software de operacdo (por ex., TROVIS-VIEW).

Linear (selecionar caracteristica: 0)

Curso/éngulo [%]

100 —
504
Set-point [%]
0 T {
0 50 100

Exponencial (selecionar caracteristica: 1) Exponencial inversa (selecionar caracteristica: 2)
Curso/éngulo [%] Curso/éngulo [%]

100 +— 100 +—

50 50

Set-point [%] Set-point [%]
O T : O T :
0 50 100 0 50 100
EB 8384-5 PT
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SAMSON Valvula de borboleta linear SAMSON Valvula de borboleta exponencial

(selecionar caracteristica: 3) (selecionar caracteristica: 4)

Curso/angulo [%] Curso/angulo [%]
100 — 100 —
50 - 50 1

Set-point [%] Set-point [%]
| |

0 T | 0 T 1
0 50 100 0 50 100
Vélvula de obturador rotativo linear VETEC Vélvula de obturador rotativo exponencial VETEC
(selecionar caracteristica: 5) (selecionar caracteristica: 6)
Curso/angulo [%] Curso/angulo [%]
100 — 100 —
50 4 50 4
Set-point [%] Set-point [%]
0 T { 0 T {
0 50 100 0 50 100

Vadlvula de esfera segmentada linear

Vélvula de esfera segmentada exponencial
(selecionar caracteristica: 7)

(selecionar caracteristica: 8)

Curso/angulo [%] Curso/angulo [%]
100 +— 100
50 1 50 4

Set-point [%]
0 T { 0 1
0 50 100 0 50 100

Set-point [%)]
|
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Physikalisch-Technische Bundesanstalt
Braunschweig und Berlin
Nationales Metrologieinstitut

EU-TYPE-EXAMINATION CERTIFICATE

(Translation)

Equipment or Protective Systems Intended for Use in
Potentially Explosive Atmospheres - Directive 2014/34/EU

EU-Type Examination Certificate Number:

PTB 04 ATEX 2109 Issue: 1
Product: Postitioner, type 3730-41..., 3730-51..., 3730-45..., 3730-55...
Manufacturer: SAMSON AG Mess- und Regeltechnik
Address: WeismulllerstraRe 3, 60314 Frankfurt, Germany

This product and any acceptable variation thereto is specified in the schedule to this certificate and the
documents therein referred to.

The Physikalisch-Technische Bundesanstalt, notified body No. 0102 in accordance with Article 17 of the
Directive 2014/34/EU of the European Parliament and of the Council, dated 26 February 2014, certifies that
this product has been found to comply with the Essential Health and Safety Requirements relating to the
design and construction of products intended for use in potentially explosive atmospheres, given in Annex
Il to the Directive.

The examination and test results are recorded in the confidential Test Report PTB Ex 17-25139.

Compliance with the Essential Health and Safety Requirements has been assured by compliance with:
EN 60079-0:2012/A11:2013 EN 60079-11:2012 EN 60079-31:2014

If the sign "X" is placed after the certificate number, it indicates that the product is subject to the Specific
Conditions of Use specified in the schedule to this certificate.

This EU-Type Examination Certificate relates only to the design and construction of the specified product
in accordance to the Directive 2014/34/EU. Further requirements of the Directive apply to the manufacturing
process and supply of this product. These are not covered by this certificate.

The marking of the product shall include the following:
& 126 ExiallcT6..T4Gb and 112D ExialllCT80°CDb or
112D ExtbllIIC T80 °C Db

Konformitatsbewertungsstelle, Sektor Explosionsschutz Braunschweig, May 11, 2017
On behalf of PTB:

sheet 1/7

EU-Type ination Certif without si and official stamp shall not be valid. The certificates may be circulated
only without alteration. Extracts or alterations are subject to approval by the F ikali: Te i Bi
In case of dispute, the German text shall prevail.
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g Physikalisch-Technische Bund 1stalt
N Braunschweig und Berlin
Nationales Metrologieinstitut

13) SCHEDULE

(14) EU-Type Examination Certificate Number PTB 04 ATEX 2109, Issue: 1

(15) Description of Product

The positioners of types 3730-41..., 3730-51..., 3730-45... and 3730-55... are communication-
capable, bus-powered field devices which are used to assign a valve position to a control signal.

The bus interface connection (bus-coupling) can be performed according to the FISCO-concept
for both specifications, Profibus PA and Foundation™ Fieldbus.

They are mounted onto levitation and slewing actuators. Non-flammable media are used as
pneumatic auxiliary power. The equipment is intended for the application inside the hazardous
area.

Thermal and electrical maximum values

Type 3730-41 and 3730-51:

For relationship between temperature class and permissible ranges of the ambient temperature,
reference is made to the following table:

Gas- or dust group | Temperature class F::::;Zfﬁi:?;ﬂgg'
T6 -55°C ... 60 °C
Inc T5 -56°C ..70°C
T4 -55°C ... 80°C
e not applicable -55°C ...80°C

For relationship between temperature class, permissible ranges of the ambient temperature,
maximum short-circuit currents and maximum power for analyzing units with limit contacts
(terminals 41/42), reference is made to the following table:

sheet 2/7
EU-Type Examination Certificates without signature and official stamp shall not be valld The cemﬂcates may be circulated
only without alteration. Extracts or alterations are subject to approval by the P - T Bu
In case of dispute, the German text shall prevail.
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Physikalisch-Technische Bundesanstalt
Braunschweig und Berlin
Nationales Metrologieinstitut

SCHEDULE TO EU-TYPE EXAMINATION CERTIFICATE PTB 04 ATEX 2109, Issue: 1

Temperature class F;:;T;:fﬁher: ?;2':2‘ lo/Po

T6 -55°C ...45°C

T5 -55 °C ... 60 °C 52 mA /169 mW

T4 -55°C ... 75°C

T6 -55°C ... 60 °C

T5 -565°C ... 80 °C 25 mA /64 mW

T4 -55°C ... 80 °C
BUS-connection-signal circuit ................ type of protection Intrinsic Safety Ex ia IIC /1B / IlIC
(terminals 11/12) only for connection to a certified intrinsically safe circuit

For relationship between type of protection and
electrical data, reference is made to the following table:

Maximum values:

FISCO power FIELDBUS power supply
supply general
ExiallC/1IB/IIC ExiallC/IlIC ExiallB/IIIC
Ui=17,5VDC Ui=24VDC Ui=24VDC
I =380 mA li = 360 mA li =380 mA
Pi=532W Pi=1,04 W Pi=2,58 W
Ci=5nF
Li=10 uH

Limit contact, inductive ... ....type of protection Intrinsic Safety Ex ia IIC / llIC
(terminals 41/42) only for connection to a certified intrinsically safe circuit

Maximum values:

U= 16 V
i = 52 mA
Pi =169 mw
Ci= 60 nF
L =100 pH
resp.
sheet 3/7
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Physikalisch-Technische Bundesanstalt
Braunschweig und Berlin
Nationales Metrologieinstitut

SCHEDULE TO EU-TYPE EXAMINATION CERTIFICATE PTB 04 ATEX 2109, Issue: 1

U= 16 V

li = 25 mA

Pi= 64 mwW

Ci= 60 nF

Li =100 pH
Forced deaeration..............cccocovnveirinainnns type of protection Intrinsic Safety Ex ia IIC / IlIC
(terminals 81/82) only for connection to a certified intrinsically safe circuit

Maximum values:
U= 28 V

i =115 mA
Ci= 53nF

Li negligibly low

Binary input 1.cescsssmmmmssrmmsnimass type of protection Intrinsic Safety Ex ia IIC / [lIC
(terminals 87/88) for connection to an active contact circuit

Maximum values:
U= 3 V

i =100 mA
Ci negligibly low
Li negligibly low

Binary input 2..........cccviiiiiiiic type of protection Intrinsic Safety Ex ia [IC /1B / lIC
(terminals 85/86) only for connection to a passive floating contact circuit

Maximum values:

U,= 588 V
1 mA
72 mw

lo

Po

For relationship between explosion group and
permissible external capacitances and inductances,
reference is made to the following table:

Exia lIC /1IIC Exia lIB/1IC
Co=2pF Co=16 uF
Lo= 10 mH L=1H

sheet 4/7
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Physikalisch-Technische Bundesanstalt
Braunschweig und Berlin
Nationales Metrologieinstitut

SCHEDULE TO EU-TYPE EXAMINATION CERTIFICATE PTB 04 ATEX 2109, Issue: 1

Serial Interface
(programming socke

External position sensor
(analog circuit board, pins p9, p10, p11)

Ci negligibly low
Li negligibly low

...type of protection Intrinsic Safety Ex ia lIC /1IB / llIC

Maximum values:

U= 861V
lo = 55 mA
Po = 250 mwW

For relationship between type of protection and
permissible external capacitances and inductances,
reference is made to the following table:

ExiallC/IIC ExiallB/IlIC
Co=0.61pF Co=4pF
Lo=9mH Lo =9 mH

resp.

only for connection to a certified intrinsically safe circuit
Maximum values:
U= 16 V

li 25 mA
Pi= 64 mW

Ci negligibly low
Li negligibly low

noun

type of protection Intrinsic Safety Ex ia [IC / llIC

Maximum values:

U= 861V
lo = 55 mA
P, =250 mw

For relationship between type of protection and
permissible external capacitances and inductances,
reference is made to the following table:

sheet 5/7
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h-Techni R I

LaLLY
Braunschweig und Berlin
Nationales Metrologieinstitut

SCHEDULE TO EU-TYPE EXAMINATION CERTIFICATE PTB 04 ATEX 2109, Issue: 1

(16)

(17)

Exia lIC/llIC ExialIB/1IC
Co=0.61pF Co=4pF
Lo=9 mH Lo=9mH

Ci=730 nF
L =370 pH

Type 3730-45... und 3730-55...:

The permissible range of the ambient temperature for dust groupe IlIC is -55 °C ... 80 °C.

BUS-connection signal circuit . 24V DC
(Terminals 11/12) 28V

Binary input 1 6...30VvVDC
(Terminals 87/88) ... 30V

Binary input 2........cccoociiii only for connection to a passive floating
=Tl (ot 1E a1 37/ ) ————————— contact circuit

Limit contact, inductive .. Nominal signal: 8V DC, 8mA
(Terminals 41/42) Rated voltage: 16V

Forced deaeration... Nominal signal: 6..24VDC
(Terminals 81/82) ... Rated voltage: 28V

Changes against previous issue:

The changes concern the update of the applied standards, the electrical data, the adding of
another type notation for dust ignition protection by enclosure, the implementation of dust ignition
protection by Intrinsic Safety, the application of alternative gasket material of the enclosure and
alternative construction of the enclosure.

Test Report PTB Ex17-25139

Specific conditions of use
none

sheet 6/7
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Phvei h-Techni Rind. I
Phy

Braunschweig und Berlin
Nationales Metrologieinstitut

SCHEDULE TO EU-TYPE EXAMINATION CERTIFICATE PTB 04 ATEX 2109, Issue: 1

(18) Essential health and safety requirements

Met by compliance with the aforementioned standards.

According to Article 41 of Directive 2014/34/EU, EC-type examination certificates which have
been issued according to Directive 94/9/EC prior to the date of coming into force of Directive
2014/34/EU (April 20, 2016) may be considered as if they were issued already in compliance with
Directive 2014/34/EU. By permission of the European Commission supplements to such EC-type
examination certificates and new issues of such certificates may continue to hold the original
certificate number issued before April 20, 2016.

Konformitatsbewertungsstelle, Sektor Explosionsschutz Braunschweig, May 11, 2017
On behalf of PTB: e

Dr.-Ing. F. Lienesch
Regierungsdirektor
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Braunschweig und Berlin
Nationales Metrologieinstitut

) CONFORMITY STATEMENT

(Translation)

(2)  Equipment and Protective Systems Intended for Use in
Potentially Explosive Atmospheres - Directive 2014/34/EU

(3) Test Certificate Number:

PTB 05 ATEX 2010 X Issue: 1
(4) Product: Positioner type 3730-48... and 3730-58...
(5) Manufacturer: SAMSON AG Mess- und Regeltechnik
(6) Address: WeismillerstraRe 3, 60314 Frankfurt, Germany

(7)  This product and any acceptable variation thereto are specified in the schedule to this certificate and the
documents therein referred to.

(8) The Physikalisch-Technische Bundesanstalt, notified body No. 0102 in accordance with Article 17 of the
Directive 2014/34/EU of the European Parliament and of the Council, dated 26 February 2014, certifies that
this product has been found to comply with the Essential Health and Safety Requirements relating to the
design and construction of products intended for use in potentially explosive atmospheres, given in Annex
Il to the Directive.

The examination and test results are recorded in the confidential test report PTB Ex 17-25140.

(9) Compliance with the Essential Health and Safety Requirements has been assured by compliance with:
EN 60079-0:2012/A11:2013 EN 60079-15:2010 EN 60079-31:2014

(10) If the sign "X" is placed after the certificate number, it indicates that the product is subject to special
conditions for safe use specified in the schedule to this certificate.

(11) This Conformity Statement relates only to the design and construction of the specified product in
accordance with Directive 2014/34/EU. Further requirements of this Directive apply to the manufacture and
supply of this product.

(12) The marking of the product shall include the following:

@ 113G ExnAIlICT6 Gec bzw. 113D Extc IlIC T80 °C Dc

Konformitatsbewert Sektor Explosionsschutz Braunschweig, June 22, 2017
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Ph h-Technicche Ritnd, I
Phy ]

Braunschweig und Berlin
Nationales Metrologieinstitut

13 SCHEDULE
(14) CONFORMITY STATEMENT PTB 05 ATEX 2010 X, Ausgabe: 1

(15) Description of the product

The positioners of types 3730-48... and 3730-58... are communication-capable, bus-powered
field devices which are used to assign a valve position to a control signal.

They are mounted onto levitation and slewing actuators. Non-flammable media are used as
pneumatic auxiliary power. The equipment is intended for the application inside the hazardous
area.

Thermal and electrical maximum values:

The permissible ambient temperature range for dust group I1IC is between -55 °C ... 80 °C.

For the relationship between temperature class and permissible ranges of the ambient
temperature for gas group IIC reference is made to the following table:

Temperature class permissible ambient
temperature range
T6 -565°C ... 60 °C
T5 -55°C...70°C
T4 -55°C ... 80 °C
BUS-connection signal circuit .......................... Nominal signal: 24V DC
(Terminals 11/12) Rated voltage: 28V
Binary iNput 1:c.oomssammmmmmmiimssmss Nominal signal: 6...30VvDC
(Terminals 87/88) Rated voltage: 30V
Binary input 2.... only for connection to a passive floating
(Terminals 85/86) contact circuit
Limit contact, inductive ..., Nominal signal: 8VDC, 8mA
(Terminals 41/42) Rated voltage: 16V
Forced deaeration.............cccccovveviininiiieennn, Nominal signal: 6...24VDC
(Terminals 81/82) Rated voltage: 28V
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SCHEDULE TO EU-TYPE EXAMINATION CERTIFICATE PTB 05 ATEX 2010 X, Issue: 1

Changes against previous issue:
The changes concern the update of the applied standards, the electrical data, the cancelation of

type of protection “nL”, the adding of dust ignition protection by enclosure, the application of
alternative gasket material of the enclosure and alternative construction of the enclosure.

(16

Test report PTB Ex 17-25139

(17) Specific conditions of use

The program-interface intended for connection to the positioners of types 3730-48... and
3730-58... shall be installed outside of the hazardous area.

For type of protection “nA” applies:

If the program-interface adaptor is connected to a circuit of type of protection “nA” a fuse
according to IEC 60127-2/11, 250 V F or according to IEC 60127-2/VI, 250 V T with a nominal fuse
current of max. Iy < 40 mA shall be connected in series to the Vcc-circuit. The fuse shall be
arranged outside of the hazardous area.

(18

Essential health and safety requirements
Met by compliance with the aforementioned harmonized standards.

According to Article 41 of Directive 2014/34/EU, Conformity Statements which have been issued
according to Directive 94/9/EC prior to the date of coming into force of Directive 2014/34/EU (April
20, 2016) may be considered as if they were issued already in compliance with Directive
2014/34/EU. By permission of the European Commission supplements to such Conformity
Statements and new issues of such certificates may continue to hold the original certificate
number issued before April 20, 2016.

Braunschweig, June 22, 2017
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SMART IN FLOW CONTROL

SAMSON

EU Konformitatserklarung/EU Declaration of Conformity/
Déclaration UE de conformité

Die alleinige Verantwortung fiir die Ausstellung dieser Konformitatserklarung tragt der Hersteller/
This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer/
La présente déclaration de conformité est établie sous la seule responsabilité du fabricant.

Fir das folgende Produkt/ For the following product/Nous certifions que le produit

Elektropneumatischer Stellungsregler mit FOUNDATION FIELDBUS Kommunikation /
Electropneumatic Positioner with FOUNDATION FIELDBUS communication /
Positionneur électropneumatique avec communication FOUNDATION FIELDBUS
Typ/Typel/Type 3730-5...

wird die Konformitat mit den einschlégigen Harmonisierungsrechtsvorschriften der Union bestétigt /
the conformity with the relevant Union harmonisation legislation is declared with/
est conforme a la |égislation d'harmonisation de I'Union applicable selon les normes:

EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007

EMC 2014/30/EU +A1:2011, EN 61326-1:2013

RoHS 2011/65/EU EN 50581:2012

Hersteller/ Manufacturer / Fabricant:

SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT
WeismdillerstralRe 3
- D-60314 Frankfurt am Main
Deutschland/Germany/Allemagne

Frankfurt/ Francfort, 2017-07-29
Im Namen des Herstellers/ On behalf of the Manufacturer/ Au nom du fabricant.

Vv W, g AZOR_R " G

ce_3730-5_de_en_fra_rev07.pdf

| Hanno Zager Dirk Hoffmann
Leiter Qualitatssicherung/Head of Quality Managment/ Zentralabteilungsleiter/Head of Department/Chef du département
Responsable de I'assurance de la qualité Entwicklungsorganisation/Development Organization
SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT Telefon: 069 4009-0 - Telefax: 069 4009-1507 Revison 07
WeismiillerstraBe 3 60314 Frankfurt am Main E-Mail: samson@samson.de
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SMART IN FLOW CONTROL.

SAMSON

EU Konformitatserklarung/EU Declaration of Conformity/
Déclaration UE de conformité

Die alleinige Verantwortung fur die Ausstellung dieser Konformitatserklarung tragt der Hersteller/
This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer/
La présente déclaration de conformité est établie sous la seule responsabilité du fabricant.

Fir das folgende Produkt/ For the following product/Nous certifions que le produit

Elektropneumatischer Stellungsregler mit FOUNDATION FIELDBUS Kommunikation /
Electropneumatic Positioner with FOUNDATION FIELDBUS communication /
Positionneur électropneumatique avec communication FOUNDATION FIELDBUS
Typ/Typel/Type 3730-51..

entsprechend der EU-Baumusterpriifbescheingung PTB 04 ATEX 2109 ausgestellt von der/
according to the EU Type Examination PTB 04 ATEX 2109 issued by/
établi selon le certificat CE d’essais sur échantillons PTB 04 ATEX 2109 émis par:

Physikalisch Technische Bundesanstalt
Bundesallee 100
D-38116 Braunschweig
Benannte Stelle/Notified Body/Organisme notifié 0102

- wird die Konformitat mit den einschléagigen Harmonisierungsrechtsvorschriften der Union bestatigt /
the conformity with the relevant Union harmonisation legislation is declared with/
est conforme a la |égislation d'harmonisation de I'Union applicable selon les normes:

EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007

EMC 2014/30/EU +A1:2011, EN 61326-1:2013
Explosion Protection 94/9/EC (bis/to 2016-04-19) EN 60079-0:2012/A11:2013,

Explosion Protection 2014/34/EU (abffrom 2016-04-20) EN 60079-11:2012, EN 60079-31:2014
RoHS 2011/65/EU EN 50581:2012

Hersteller/ Manufacturer / Fabricant:

_ SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT
Weismlillerstraie 3
D-60314 Frankfurt am Main
Deutschland/Germany/Allemagne

Frankfurt/ Francfort, 2017-07-29
Im Namen des Herstellers/ On behalf of the Manufacturer/ Au nom du fabricant.

iv. . Feg DR B

ce 373051 de_en fra_rev07.pdf

Hanno Zager Dirk Hoffmann
Leiter Qualitatssicherung/Head of Quality Managment/ Zentralabteilungsleiter/Head of Department/Chef du département
Responsable de I'assurance de la qualité Entwicklungsorganisation/Development Organization
SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT Telefon: 069 4009-0 - Telefax: 069 4009-1507 Revison 07
WeismillerstraBe 3 60314 Frankfurt am Main E-Mail: samson@samson.de
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SMART IN FLOW CONTROL

SAMSON

EU Konformitatserklarung/EU Declaration of Conformity/
Déclaration UE de conformité

Die alleinige Verantwortung fiir die Ausstellung dieser Konformitatserklarung tragt der Hersteller/
This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer/
La présente déclaration de conformité est établie sous la seule responsabilité du fabricant.

Fir das folgende Produkt/ For the following product/Nous certifions que le produit

Elektropneumatischer Stellungsregler mit FOUNDATION FIELDBUS Kommunikation /
Electropneumatic Positioner with FOUNDATION FIELDBUS communication /
Positionneur électropneumatique avec communication FOUNDATION FIELDBUS
Typ/Type/Type 3730-55..

entsprechend der EU-Baumusterpriifbescheingung PTB 04 ATEX 2109 ausgestellt von der/
according to the EU Type Examination PTB 04 ATEX 2109 issued by/
établi selon le certificat CE d’essais sur échantillons PTB 04 ATEX 2109 émis par:

Physikalisch Technische Bundesanstalt
Bundesallee 100
D-38116 Braunschweig
Benannte Stelle/Notified Body/Organisme notifié 0102

- wird die Konformitat mit den einschléagigen Harmonisierungsrechtsvorschriften der Union bestétigt /
the conformity with the relevant Union harmonisation legislation is declared with/
est conforme a la Iégislation d'harmonisation de I'Union applicable selon les normes:

EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007

EMC 2014/30/EU +A1:2011, EN 61326-1:2013

Explosion Protection 94/9/EC (bis/to 2016-04-19) EN 60079-0:2012/A11:2013,

Explosion Protection 2014/34/EU (ab/from 2016-04-20) EN 60079-11:2012, EN 60079-31:2014
RoHS 2011/65/EU EN 50581:2012

Hersteller/ Manufacturer/ Fabricant:

SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT
Weismlillerstralie 3
D-60314 Frankfurt am Main
Deutschland/Germany/Allemagne

Frankfurt/ Francfort, 2017-07-29
Im Namen des Herstellers/ On behalf of the Manufacturer/ Au nom du fabricant.

Vv W, g LGOIy G

ce_3730-55_de_en_fra_rev07.pdf

Hanno Zager Dirk Hoffmann
Leiter Qualitatssicherung/Head of Quality Managment/ Zentralabteilungsleiter/Head of Department/Chef du département
Responsable de I'assurance de la qualité Entwicklungsorganisation/Development Organization
SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT Telefon: 069 4009-0 - Telefax: 069 4009-1507 Revison 07
WeismiillerstraBe 3 60314 Frankfurt am Main E-Mail: samson@samson.de
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SMART IN FLOW CONTROL.

SAMSON

EU Konformitatserklarung/EU Declaration of Conformity/
Déclaration UE de conformité

Die alleinige Verantwortung fur die Ausstellung dieser Konformitatserklarung tragt der Hersteller/
This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer/
La présente déclaration de conformité est établie sous la seule responsabilité du fabricant.

Fir das folgende Produkt/ For the following product/Nous certifions que le produit

Elektropneumatischer Stellungsregler mit FOUNDATION FIELDBUS Kommunikation /
Electropneumatic Positioner with FOUNDATION FIELDBUS communication /
Positionneur électropneumatique avec communication FOUNDATION FIELDBUS
Typ/Typel/Type 3730-58..

entsprechend der EU-Baumusterpriifbescheingung PTB 05 ATEX 2010 X ausgestellt von der/
according to the EU Type Examination PTB 05 ATEX 2010 X issued by/
établi selon le certificat CE d’essais sur échantillons PTB 05 ATEX 2010 X émis par:

Physikalisch Technische Bundesanstalt
Bundesallee 100
D-38116 Braunschweig
Benannte Stelle/Notified Body/Organisme notifié 0102

- wird die Konformitat mit den einschléagigen Harmonisierungsrechtsvorschriften der Union bestatigt /
the conformity with the relevant Union harmonisation legislation is declared with/
est conforme a la |égislation d'harmonisation de I'Union applicable selon les normes:

EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007

EMC 2014/30/EU +A1:2011, EN 61326-1:2013

Explosion Protection 94/9/EC (bis/to 2016-04-19)
Explosion Protection 2014/34/EU (ab/from 2016-04-20)

RoHS 2011/65/EU EN 50581:2012

EN 60079-15:2010, EN 60079-31:2009

Hersteller/ Manufacturer / Fabricant:

_ SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT
Weismlillerstralie 3
D-60314 Frankfurt am Main
Deutschland/Germany/Allemagne

Frankfurt/ Francfort, 2017-07-29
Im Namen des Herstellers/ On behalf of the Manufacturer/ Au nom du fabricant.

iv. . Feg DR B

ce 3730-58_de_en fra_rev07.pdf

Hanno Zager Dirk Hoffmann
Leiter Qualitatssicherung/Head of Quality Managment/ Zentralabteilungsleiter/Head of Department/Chef du département
Responsable de I'assurance de la qualité Entwicklungsorganisation/Development Organization
SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT Telefon: 069 4009-0 - Telefax: 069 4009-1507 Revison 07
WeismillerstraBe 3 60314 Frankfurt am Main E-Mail: samson@samson.de
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